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Temp. Schalter
Motor-PTC oder
KTY 84 oder
PT 1000

Bei Verwendung von KTY84 oder
PT 1000 kann über CAN die Motor-
temperatur abgefragt werden.
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Motorstart-Bremskombination VersiComb II Safe [12...60A] 
mit Dahlandermotor

VCIIS_Dahlandermotor.skf31.08.2017A. Wein
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Achtung:
Betriebszustandsrelais muss während den Betriebszuständen
Testbremsung, Sanftanlauf, Bypass und Bremsung
geschlossen sein.
Dazu Parameter "BetrZust" auf 464 einstellen (ist bereits 
Werkseinstellung).
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Netzspannung
3x 200...480V
3x 400...575V

K1: Dreieck -> niedrige Drehzahl
K2 und K3: Doppelstern -> hohe Drehzahl
S2: Taster hohe Drehzahl
S1: Taster niedrige Drehzahl
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Dieser Schaltungsvorschlag wurde mit größter
Sorgfalt erstellt. Dennoch übernimmt die Firma
PETER electronic GmbH & Co. KG keine Haftung
für Schäden, die aus eventuell enthaltenen Fehlern
resultieren. Technische Verbesserungen behalten
wir uns vor.


