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Frequenzumrichter
VersiDrive i .../E3S5/IP660DS
Schnellinbetriebnahmeanleitung

Qualitat ist unser Antrieb.



H PRUFEN: Ceeignete Unrichter- und Motortypen bzw.
-daten prifen

Bl VORBEREITEN: Ceeignete Werkzeuge, Montageort,
Wetterschutz

H VERBINDEN: Strom- & Steueranschlisse

B PRUFEN: Abschlussprifung vor dem Betrieb

H EINSCHALTEN

B AKTIVIERUNG der Umrichterparameter

BETRIEB und umfassende Funktionsprifung
WARNUNG! Der VersiDrive i sollte NUR von einem Fachelektriker installiert
werden.

HINWEIS Diese Anleitung enthalt keine detaillierten Installations-, Sicherheits- oder Betriebsanweisungen.
Vollstandige Informationen finden Sie in der VersiDrive E3S IP66 Bedienungsanleitung fur den Betrieb in AuBenumgebungen.

Packen Sie den Umrichter aus und tberprisfen Sie ihn. Informieren Sie im Falle eines Schadens umgehend den Zulieferer und
Versanddiensleister.

Identifikation des Umrichters nach Modellnummer
Jeder Umrichter kann iber seine Modellnummer identifiziert werden (siehe Aufschlisselung unten).

VDI-037-3E3-IP660OD

i Schutzklasse:
F‘I‘Od}-lk!fal‘l.lllle IP660DS = IP66 mit Schalter
VersiDrive i IP660D = IP66 ohne Schalter

Leistung

Ausgangsspannung: E3$ = einphasig
E3 = dreiphasig

—— Eingangsspannung: No Text= einphasig
3 = dreiphasig
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Vorbereiten des Montageorts

= Der VersiDrive-Umrichter darf nur senkrecht installiert werden. = Den Umrichter niemals direkier Sonneneinstrahlung
= Die Installation muss auf einer geeigneten ebenen und aussefzen. Falls notwendig, einen geeignefen
schwer enfflammbaren Oberflache erfolgen. Niemals Sonnenschutz installieren.
brennbare Materialien in der Néthe des Umrichters = Der Montageort muss frostgeschitzt sein.
installieren. = Achten Sie darauf, den Lufifluss durch den Kuhlkérper des
= Beachten Sie die technischen Daten und stellen Sie Umrichters nicht einzuschréinken. Der Umrichter erzeugt
sicher, dass der ausgewdhlte Montageort innerhalb der eine hohe Warme, die auf natiirliche Weise abgeleitet
Antriebsspezifikation liegt. werden muss. Aus diesem Grund muss das Gerat mit
= Der Montageort sollte schwingungsfrei sein. ausreichendem Abstand zu festen Gegenstanden installiert
= Montieren Sie den Umrichter niemals in Bereichen werden.
mit UbermaBiger Feuchtigkeit, in der Luft befindlichen = Wenn der Standort extremen Umgebungsdruck-
aggressiven Chemikalien oder potenziell geféhrlichen und Temperaturschwankungen unterliegt, ist in
Staubpartikeln. der Kabeldurchfuhrungsplatte ein geeignetes
= Das Gerét nicht in der Néhe von Warmequellen mit hoher Druckausgleichsventil zu installieren.

Abstrahlung installieren.

HINWEIS Wenn der Umrichter fur einen Zeitraum von mehr als 2 Jahren gelagert wurde, missen vor einem erneuten Betrieb
die Zwischenkreiskondensatoren neu reformiert werden. Fir weitere Informationen siehe die Online-Dokumentation.
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1 232 9,13 161 6,34 162 6,37 189 744 148,5 5,85
2 257 10,12 188 74 182 716 200 7,87 176 6,93 35 77

Montageabstand

Alle BaugrsfBen ‘ ‘ ‘ ‘ 0,39

Der typische Warmeverlust des Umrichters entspricht etwa 3 % der Betriebslastbedingungen. Die oben
genannten Zahlen sind nur Richtwerte und die Betriebsumgebungstemperatur des Umrichters MUSS zu
jedem Zeitpunkt eingehalten werden.

Montageschrauben & Anzugsmomente

Alle Baugrsfien ‘ 4 x M4 (#8) Alle BaugrsBen ‘ 0,8 Nm (7 Ib-in) ‘ 1,5 Nm (13 Ib-in)
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Kabelauswahl
= Die Kabel der Stromversorgung sollten an die Klemmen L1 /L und 12/N angeschlossen werden.

Nur geschirmte symmetrische Kabel verwenden, um die CE, C Tick, um EMV-Vorschriften einzuhalten. Siehe dazu die Online-
Dokumentation.

GemaB IECO1800-5-1 ist eine ortsfeste Installation mit einer geeigneten Trennvorrichtung gefordert, die zwischen VersiDrive-
Umrichter und AC-Stromquelle installiert ist. Die Trennvorrichtung muss den érilichen Sicherheitsnormen (z. B. in Europa der
Maschinenrichtlinie EN60204-1) entsprechen.

Alle Kabel sind entsprechend den érilichen Vorschriften zu bemessen. Richtlinien zur Dimensionierung sind im Abschnitt
,Nennleistungstabelle” dieser Schnellanleitung gegeben.

Verkabelung

{

N\ L1 L2/N L3 EMC

Kab
| kann zwecks Installation
entfernt werden

Netzzuleitung & Motorkabel

LocharéBe Empfohlene PG- Alternative metrische
9 Verschraubung Verschraubung
Baugrsfe 1 22 PG16 M20
27 PG21 M25

BaugréBe

Baugrofie 2



Informationen zur UL-Konformitat

Der VersiDrive E3S/IP66ODS ist auf die Einhaltung der UL-Anforderungen ausgelegt. Eine akiuelle Liste UL-konformer
Produkte finden Sie in der UL-Zulassung NMMS.E226333. Um eine vollstéindige Einhaltung der Vorschriften sicherzustellen,
muss Folgendes vollstéindig beachtet werden.

Anforderungen an die Eingangsstromversorgung

Versorgungs- 200 bis 240 Volt fir Einheiten mit 230 Volt Nennwert, Abweichung von +/- 10 % zuléssig. 240 Volt maximal.
spannung 380 bis 480 Vol fur Einheiten mit 400 Volt Nennspannung, Abweichung von +/- 10 % zuléssig, 500 Volt maximal.
Frequenz 50 - 60 Hz + / - 5% Abweichung
Kurzschlussleistung Spannungswert Min. kW (PS) Max. kW (PS) Maximaler Kurzschlussstrom
115v 0,37 (0,5) 0,75 (1) 100 kA (AC)
230v 0,37 (0,5) 11 (1,5) 100 kA (AC)

Alle Umrichter sind geeignet fur die Nutzung mit einem Stromnetz, das in der Lage isf, einen maximalen
Kurzschlusssirom von 100 kA zu liefern, symmetrisch mit der angegebenen maximalen Versorgungsspannung, sofern
mit Sicherungen der Klasse J geschuizt.

Anforderungen an die mechanische Installation

Alle VersiDrive E3S-Einheiten sind fur die Installation in kontrollierten Umgebungen bestimmt, welche die im Abschnitt ,Umgebung” dieser
Schnellanleitung aufgefihrten Schwellwertbedingungen erfiillen.

Der Umrichter kann in dem im Abschnitt ,Umgebung” dieser Schnellanleitung angegebenen Temperaturbereich betrieben werden.
IP66 (NEMA 4X) -Einheiten, Installation in Umgebungen mit Verschmutzungsgrad 4 erlaubt.

Anforderungen an die elektrische Installation

Der eingehende Netzanschluss muss gemaf dem Abschnitt ,Eingangsstromversorgung” dieser Schnellanleitung erfolgen.

Geeignete Strom- und Motorkabel sollten entsprechend der im Abschnitt ,Nennleistungstabelle” dieser Schnellanleitung aufgefihrten
Daten und dem NEC oder anderen anwendbaren, lokalen Vorschriften ausgewdhlt werden.

Motorkabel

Netzkabelverbindungen und Anzugsdrehmomente sind im Abschnitt ,Mechanische Abmessungen” dieser Schnellanleitung aufgefuhrt.

‘ Es muss 75 °C Kupfer verwendet werden.

Ein integrierter , Solid State”-Kurschlussschutz bietet keinen Nebenstromkreisschutz. Ein Nebenstromkreisschutz muss in Ubereinstimmung mit dem NEC
und zusétzlichen lokalen Vorschriften bereitgestellt werden. Nennwerte sind im Abschnitt ,Nennleistungstabelle” dieser Schnellanleitung aufgefihrt.

Fir alle Sammelschienen und Erdungsanschlisse sind UL-gelistete Kabelschuhe zu verwenden.

Allgemeine Anforderungen

Der VersiDrive i E3S-Umrichter bietet einen Motoriberlasischuiz geméB NEC (USA), der auf 150 % der Volllast eingestellt ist.

Dort, wo kein Motorthermistor angeschlossen oder verwendet wird, muss die Uberwachung des thermischen Uberlastspeichers durch die
Einstellung P-60 = 1 aktiviert werden.

Wenn ein Motorthermistor angeschlossen und mit dem Umrichter verbunden ist, muss der Anschluss entsprechend den im Abschnitt
,Motorthermistoranschluss” dieser Schnellanleitung aufgefihrten Informationen erfolgen.

Einlassschutz nach UL-Einstufung (,Typ") wird nur erfullt, wenn das Kabel mit einer UL-anerkannten Buchse oder Armatur fur ein flexibles
Leitungssystem installiert wird, das die erforderliche Schutzstufe (,Typ”) erfullt.

Bei Elektroinstallationsrohrsystemen missen alle Durchfiihrungen die per NEC vorgeschriebenen Werte aufweisen.

Nicht fur die Installation mit starren Kabelrohrsystemen vorgesehen.

WARNUNG: Ein Offnen des BCPD (Branch-Circuit Protective Device oder Vorschaltschutzorgan) kann auf eine Fehlerunterbrechung
hinweisen. Um das Brand- oder Stromschlagrisiko zu mindern, sind stromfihrende Teile und andere Komponenten des Reglers zu prisfen und bei
Beschadigung auszuwechseln. Wenn das Stromelement eines Ubersiromrelais durchbrennt, muss das gesamte Relais ersetzt werden.

Verkabelung der Steuerklemmen

= Alle analogen Signalkabel missen ausreichend abgeschirmt
sein. Es werden deshalb verdrillte Doppelkabel empfohlen.

= Alle Strom- und Steuerkabel sind, wo méglich, getrennt
und in keinem Fall parallel zu verlegen.

= Fir Signalpegel verschiedener Spannungen, z. B. 24V DC und
110 V AC, darf nicht das gleiche Kabel verwendet werden.

Steuerklemmenanschlisse

Geschaltete Einheiten: Kann den eingebauten
Steverschalter und das Potentiometer oder externe Steuersignale
verwenden, die an die Steuerklemmen angeschlossen sind.

= Das maximale Anzugsdrehmoment fir Steuerklemmen

befragt 0,5 Nm.

= Durchmesser fur die Kabeleinfuhrung der Steuerleitung:

0,05 -2,5mm2/30 - 12 AWG.

Nicht Geschaltete Einheiten: Erfordern die Verbindung
externer Steversignale mit den Steueranschlussen.



Geschaltete Einheiten: Standardfunktionen der Steuerschalter

Schalterposition Anmerkungen

Werksseitige
Standardkonfiguration.
Vorwérts- oder Ruckwartslauf
mit Drehzahlsteuerung durch
Zur Einstellung der lokales Potentiometer.
Ausgangsfrequenz

‘ Betrieb STOPP Betrieb

m Weitere Funktionen verfiigbar. Fiir weitere Infos sieche die Online-Dokumentation.

Verwendung der Steueranschlisse
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Anschlussbeispiel

,1,2,3,4),5

T T T
1 |
6.7,

+24V
DI2
13/A12 |
1
+10V

DI1
Al1/D14
ov

(=]
1 +24 VDC 100 mA Ausgang 24 VDC Ausgang )
2 DIT Digitaleingang 1 Funktion definiert in .
3 DI2 Digitaleingang 2 P-12 & P-15.
4 DI3 Digitaleingang 3,/Al2 Analogeingang 2 Weitere Infos siehe unfen
5 +10VDC 10 mA Ausgang 10 VDC Ausgang fiir externes Potenfiometer
6 DI4 Digitaleingang 4/Al1 Analogeingang 1 Funkfion definiert in P-12 & P-15. Signalformat ausgewdhlt in P-16
7 0 VDC Ground
8 AO Analogausgang/Digitalausgang Funkfion ausgewdhlt in P-25. Siehe Parameterliste
9 0 VDC Ground
10 | RL1 Ausgangsrelais

Funkfion definiert in P-18. Siehe Parameterliste

1 RL2 Ausgangsrelais

Werksseitige Standardfunktionen

[N [Boschvoibung |

DI 0/1 Offen: Stopp Geschlossen: Lauft
DI3 Analoge Drehzahlreferenz/ | Offen: Drehzahlwert von analoger Drehzahlreferenz
Voreingestellte Drehzahl Geschlossen: Drehzahlwert von voreingestellter Drehzahl 1 in (P-20)
All Analogeingang Zur Einstellung des Drehzahlwerts
Drehzahlreferenz HINWEIS Fiir geschaltete Einheiten wird der interne Anschluss standardméfig in P-16
ausgewdahlt. Bei nicht geschalteten Ausfihrungen kann ein externer Anschluss bzw. eine
0-10 V Referenz verbunden werden. Es kénnen weitere Signaltypen verwendet werden.
P-16 auf das korrekte Format einstellen.

m Weitere Funktionen verfiigbar. Fir weitere Infos siche die Online-Dokumentation.

Motorthermistor-Anschluss
Wird ein Motorthermistor verwendet, sollte der Anschluss folgendermaBen durchgefihrt werden:

Steuerklemmenleiste | Zusdtzliche Informationen

| 1 | 2 | 3 | 4 | Kompatibler Thermistor: PTC-Typ, 2,5 kQ Auslésewert.

= Es muss eine Einstellung fur P-15 gewdhlt werden, die Digitaleingang 3 als externe
Abschaltfunktion definiert, z. B. P-15 = 3. Fir weitere Informationen siehe die Online-Dokumentation.

m P47 ="Pkc-Eh" einstellen
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Betrieb

Verwalten des Tastenfelds . Zur Verringerung der Drehzahl im
Die Konfiguration des Umrichters bzw. die Uberwachung v AB Echtzeitmodus bzw. der Parameterwerte im
seines Betriebs erfolgt per Tastenfeld bzw. Display. Bearbeitungsmodus.
Wird im Tastenfeld-Modus zum Starten Zur Anzeige von Echtzeitdaten, fir
des Umrichters oder zur Umkehrung der den Zugriff auf und das Verlassen der
START Rotationsrichtung verwendet (wenn der @ NAVIGATION Parameterkonfiguration und das Speichern
bidirektionale Tastenfeld-Modus aktiviert ist). von Anderungen.
Zur Erhhung der Drehzahl im Zum Rucksetzen nach einer Fehlerabschaltung
A AUF Echizeitmodus bzw. der Parameterwerte im EEéET/ des Umrichters. Wird im Tastenfeld-Modus
Bearbeitungsmodus. TOPP zum Stoppen des Umrichters verwendet.
Betriebsanzeigen
Stof H 500 AR 23 P 150 1500
(lojallefelal (elelalelqlalelgla
), ), N ),
Lejlv J e E) WE) e

Umrichter Umrichter ist Navigationstaste Navigationstaste Wenn P-10 > O, die
gestoppt/ gestartet/in Betrieb, | maximal 1 Sekunde | maximal 1 Sekunde | Navigationstaste
deakiiviert Display zeigt die driicken. Das driicken. Das maximal 1 Sekunde
Ausgangsfrequenz | Display zeigt die Display zeigt die dricken, um die
(Hz) Motorstromstcirke Motorleistung Motordrehzahl (U/
(A) an (kW) an Min) anzuzeigen
Anderung von Parametern
P-0 P-08 10 P-08 P-08

(Sl 4 (Slo]4

Navigationstaste Den gewinschten | Navigationstaste Den Wert mit der Maximal 1 Sekunde | Langer als 2 Sekunden
lénger als 2 Parameter mit der | maximal 1 Sekunde | Auf-/Ab-Taste driicken, um zum gedriickt halten, um
Sekunden gedriickt | Auf-/Ab-Taste driicken anpassen Parameterment zum Betriebsdisplay
halten auswdhlen zurickzukehren zurickzukehren
Nur-Lese-Zugriff auf Parameter
P-00 POO-0 PO0-08 330 5t 0P

(elo]

A

)

(elo]

A

elela]
)

A

(ol la]
DA

Navigationstaste
lénger als 2
Sekunden gedriickt
halten

P-00 mit der Auf-/
Ab-Taste auswiihlen

Navigationstaste
maximal 1 Sekunde
driicken

Den gewinschten
Parameter fir den
Lesezugriff mit der

Auf-/Ab-Taste

Navigationstaste
maximal 1 Sekunde
dricken, um den
Wert anzuzeigen

Navigationstaste
langer als 2 Sekunden
gedrickt halten, um
zum Betriebsdisplay

auswdahlen zuriickzukehren
Parameter zuriicksetzen Fehler zuricksetzen
P-dEF SkoF 0-1 SkoPf

(>lofa

(R

Stopp-Taste driicken. Das
Display zeigt “5Eo0P" an

(>lofa

Loy

(e]o]

Um die Parameterwerte auf ihre
werksseiigen Standardeinstellungen
zuriickzusetzen, halten Sie die

Tasten Auf, Ab und Stopp lénger
als 2 Sekunden gedrickt.

Das Display zeigt “P-dEF" an

(elo]a]
28

Stopp-Taste driicken. Das
Display zeigt “5Eof" an
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Parameter
Standardparameter

Par. | Beschreibung Min Max Standard | Einheiten

P-01 Héochstfrequenz/Drehzahlbegrenzung P-02 500.0 |50.0(60.0) Hz/U/min.

P-02 Mindestfrequenz/Drehzahlbegrenzung 0.0 P-01 0.0 Hz/U/min.

P-03 Beschleunigungsrampenzeit 0.00 600.0 5.0 s

P-04 Bremsrampenzeit 0.00 600.0 5.0 s

P-05 Anhaltemodus/Antwort auf Netzstromversorgungsunterbrechung (] 4 o -

Einstellung | Bei Deaktivierung Bei Netzausfall

0 Rampenstopp (P-04) Ride Through (Energierickgewinnung aus der Last zur
Aufrechterhaltung des Betriebs)

1 Freilauf Freilauf

2 Rampenstopp (P-04) Schneller Rampenstopp (P-24), Freilauf, falls P-24 = 0

3 Rampenstopp(P-04) mit AC-Motorflussbremsung Schneller Rampenstopp (P-24), Freilauf, falls P-24 = 0

4 Netzausfallfunktion deaktiviert

P-07 Motorb gsspannung o [150/250 | 115/230 v

P-08 Motorb gsstrom Abhéingig von der Bemessungsleistung A

des Umrichters

P-09 Motorb gsfrequenz 25 500 50 (60) Hz

P-10 Motorbemessungsdrehzahl o 30000 o U/min.

P-11 | Start-Boost Spannung 0.0 100.0 3.0 %

P-12 Primére Befehlsquelle o 9 o -

O: Klemmensteuerung 5: Pl-Steverung

1: Tastatursteuerung in eine Richtung 6: Analoge PI-Summensteuerung

2: Tastatursteuerung in zwei Richtungen 7: CAN-Steuverung

3: Modbus-Netzwerksteverung 8: CAN-Steuerung

4: Modbus-Netzwerksteuerung Q: Slave-Modus

HINWEIS Wenn P-12 =1, 2, 3, 4,7, 8 oder 9, muss an den Steuerklemmen trotzdem ein Aktivierungssignal bereitgestellt werden,
Digitaleingang 1.

P-14  Zugriffscode fiir erweitertes Menu o 65535 o -
Erlaubt den Zugriff auf erweiterte und fortgeschritiene Parametergruppen. Dieser Parameter muss auf den in P-37 programmierten Wert
eingestellt werden (Standard: 101), um erweiterte Parameter anzuzeigen und anzupassen, bzw. auf den Wert von P-37 + 100, um die
fortgeschrittenen Parameter anzuzeigen und anzupassen. Falls gewinscht, kann der Code vom Benutzer in P-37 gedndert werden.

Erweiterte Parameter

Par. | Beschreibung Min Max Standard | Einheiten
P-15 | Auswahl der Digitaleingangsfunktion ] ‘ 17 o -
P-16 Signalformat fiir Analogeingang 1 Siehe unten uUo-10 -

4 0- 10 : Unidirektional, Extern O-10 Volt Referenz/Pot b 20-H4: Externes 20-4 mA Signal, Auslésung bei Verlust

b 0- I : Bidirektional, Extern O-10 Volt Referenz/Pot r 20-4: Externes 20-4mA Signal

A 0-20: Externes 0-20 mA Signal U 10-0: Externes 10-0 Volt Signal

E 4-20: Externes 4-20 mA Signal, Auslésung bei Verlust ! n-Fot : Nur geschaltete Einheiten : Infernes

r H-20: Externes 4-20mA Signal Potentiometer
P-18 Funkti hl fir den Relai gang o 9 1 -

O: Umrichter aktiviert (in Betrieb) 5: Ausgangsstrom >= Schwellwert

1: Umrichter intakt 6: Ausgangsfrequenz < Schwellwert

2: Mit Sollfrequenz (Drehzahl) 7: Ausgangsstrom < Schwellwert

3: Fehlerabschaltung Umrichter 8: Analogeingang 2 > Schwellwert

4: Ausgangsfrequenz >= Schwellwert 9: Umrichter befriebsbereit
P-20 Voreingestellte Frequenz/Drehzahl 1 -P-01 P-01 5.0 Hz/U/min.

P-21 Voreingestellte Freq /Drehzahl 2 -P-01 P-01 25.0 Hz/U/min.
P-22 Voreingestellte Frequenz/Drehzahl 3 -P-01 P-01 40.0 Hz/U/min.




Beschreibung i Standard | Einheiten

Voreingestellte Frequenz/Drehzahl 4 -P-01 P-01 P-09 Hz/U/min.
2. Rampenzeit (Schneller Stopp) 0.00 600.0 0.00 s
EonEn R Analogatsaang [ n 8 -
Digitalausgangsmodus. Logik 1 =+24 V DC Andlogausgangsmodus

O: Umrichter aktiviert (in Betrieb) 8: Ausgangsfrequenz (Motordrehzahl)

1: Umrichter infakt 9: Ausgangsstrom (Motor)

2: Mit Sollfrequenz (Drehzahl) 10: Ausgangsleistung

3: Fehlerabschaltung Umrichter 11: Laststrom

4: Ausgangsfrequenz >= Schwellwert
5: Ausgangsstrom >= Schwellwert

6: Ausgangsfrequenz < Schwellwert
7 Ausgangsstrom < Schwellwert

Start-/ Neustart-/Notfallmodus-Konfiguration

Index 1: Startmodus/ Automatischer Neustart ‘ -- Edge-r -

Ed3E-r: Nach dem Einschalten oder einem Reset startet der Umrichter nicht, wenn Digitaleingang 1 geschlossen bleibt. Um den
Umrichter starfen zu kénnen, muss der Eingang nach dem Einschalten/Riicksetzen geschlossen werden.
ALt o-0: Nach dem Einschalten oder einem Reset startet der Umrichter automatisch, wenn Digitaleingang 1 geschlossen ist.

AUto- | bis AUEo-5: Nach einer Fehlerabschaltung werden in Absténden von 20 Sekunden 5 Neustartversuche unternommen.

Index 2: Eingangslogik im Notfallbetrieb ‘ ] ‘ 1 ‘ [ ‘ -

0: Normalerweise geschlossener (NC-) Eingang. Notfallmodus ist aktiv, wenn der Eingang gedffnet ist.
1: Normalerweise offener (NO-) Eingang. Notfallmodus ist akiiv, wenn der Eingang geschlossen ist.

Index 3: Eingangs-Verreigelung im Notfallbetrieb ‘ ] ‘ 1 ‘ [ ‘ -

0: Verriegelungs-Eingang. Der Umrichter bleibt nur so lange im Notfallbetriebsmodus wie das Eingangssignal fur den
Notfallmodus aufrechterhalten bleibt.

1: Momenteingang. Der Notfallbetriebsmodus wird durch ein momentanes Signal am Eingang aktiviert. NO- oder NC-Betrieb
wird je nach Einstellung fur Index 2 unterstitzt.

Auswahl des Startmodus mittels T o 7 1 -
0: Mindestdrehzahl, Start tber Tastenfeld 4: Aktuelle Drehzahl, Start iber Tastenfeld

1: Letzte Drehzahl, Start tber Tastenfeld 5: Voreingestellte Drehzahl 4, Start Gber Tastenfeld

2: Mindestdrehzahl, Klemmenakfivierung 6: Aktuelle Drehzahl, Klemmenstart

3: Letzte Drehzahl, Klemmenakfivierung 7: Voreingestellte Drehzahl 4, Klemmenstart
Startanhebungsfrequenz ‘ 0.0 ‘ P-09 ‘ P-09 ‘ Hz
Stellt die wathrend der Startanhebungsphase des Betriebs verwendete Frequenz ein

Zeitdauver der Anhebung ‘ 0.0 ‘ 150 ‘ 5.0 ‘ s

Zeit, wshrend der die Anhebungszeit fur das Anfahren angewendet wird. Waéhrend dieser Zeit ist die Ausgangsfrequenz auf P-32
eingestellt und die Spannung erhsht sich.

Bremschopper aktiv (nicht bei BaugrdBe 1) ‘ ) ‘ a4 ‘ o ‘ -
0O: Deakiiviert 3: Aktiviert mit Software-Schutz
1: Aktiviert mit Software-Schutz 4: Akiiviert ohne Software-Schutz

2: Akfiviert ohne Software-Schutz

Parameterzugriffssperre ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -
O: Entsperrt 1: Gesperrt

Offset Analogeingang 1 -500.0 500.0 0.0 %
Index 1: Anzeige Skalierfaktor 0.000 16.000 0.000 -
Index 2: Anzeige Skalierquelle o 3 [ =
Proportionalverstdrkung des Pl-Reglers 0.0 30.0 1.0 -
Integralzeit des Pl-Reglers 0.0 30.0 1.0 s
Betriebsmodus des PI-Reglers o 3 o -
0: Direktbetrieb 2: Direktbetrieb, Aufwecken bei voller Drehzahl

1: Umkehrbetrieb 3: Umkehrbetrieb, Aufwecken bei voller Drehzahl
Quellenauswahl der Pl-Referenz (Sollwert) ‘ o ‘ 1 ‘ (4] ‘ -
O: Digitaler voreingestellter Sollwert 1: Analogeingang 1 Sollwert

Digitaler PI-Sollwert | 00 [ 1000 | 00 | %




Beschreibung i Einheiten

Auswahl der PI-Rickmeldequelle ‘ o ‘ 5 ‘ o ‘ -
0O: Analogeingang 2 3: Zwischenkreisspannung

1: Analogeingang 1 4: Analog 1 - Analog 2

2: Motorstrom 5: Grobter Wert (Analog 1, Analog 2)

Signalformat fir Analogeingang 2 ‘ - ‘ - ‘ - ‘ Uo-10
4 0- 10 : Unidirektional, Extern O-10 Volt Referenz/Pot £ 20-H4: Externes 20-4 mA Signal, Auslésung bei Verlust

R 0-20: Externes 0-20 mA Signal r c0-4: Externes 20-4mA Signal

b H-20: Externes 4-20 mA Signal, Auslésung bei Verlust PEc-Eh : Motorthermistor

r Y-20: Externes 4-20mA Signal

Timer fir Standby-Modus 0.0 25.0 0.0 s
Pl-Steuerung Aufweck-Fehlerebene 0.0 100.0 5.0 %
Hysterese des Benutzerausgangsrelais 0.0 100.0 0.0 %

Einphasenmotor - Boost-Startzyklus

Um eine verlgssliche Methode zum Starten des Motors zu bieten, wird eine spezielle Technik angewendet. Der Motor wird
sofort bei Nennfrequenz gestartet, wéhrend die Spannung aus der anfénglichen Anhebungsspannung (in P-11 eingestellt) auf
die Motorbemessungsspannung (in P-07 eingestellt) tber die Zeitdauer der Anhebung (in P-33 eingestellt) hochgefahren wird.
Nach der anfénglichen Anhebungszeit beginnt der Umrichter dann, die Ausgangsfrequenz und die Drehzahl des Motors zu
stevern. Die untenstehenden Graphiken zeigen, wie dieser Vorgang funktioniert.
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Um einen verlésslichen Start zu erreichen und das Startverfahren zu optimieren, kann die folgende Methode angewendet werden.

1. Der Motor muss ordnungsgeméB an den Umrichter angeschlossen sein und betriebssicher sein, bevor diese Methode
angewendet werden kann.

2. Stellen Sie sicher, dass die Motorbemessungsspannung (P-07) und der Motorbemessungsstrom (P-08) korrekt in den
Parametern des Umrichters programmiert sind.

3. Wahlen Sie den erweiterten Parameterzugriff durch die Einstellung P-14 = 101.

4. Stellen Sie die Zeitdauer der Anhebung P-33 auf den maximal zulassigen Wert von 150 Sekunden ein.

5. Starfen Sie den Umrichter und lassen Sie sich den Motorsirom anzeigen (driicken Sie die Taste ,Navigation” solange, bis
das Display "A xx" anzeigt, wobei x der Motorstrom ist).

6. Uberpriffen Sie den akiuellen Wert verglichen mit dem Motorbemessungsstrom 3 bis 5 Sekunden nach dem Start des Umnrichters.

a. Wenn der angezeigfe Strom weniger als 80% des Motorbemessungsstroms betréigt:

o Stoppen Sie den Umrichter
o Erhshen Sie P-11
o Wiederholen Sie ab Schritt 5.

b. Wenn der angezeigte Strom mehr als 90% des Motorbemessungssiroms befragt:
o Stoppen Sie den Umrichter
o Reduzieren Sie P-11
o Wiederholen Sie ab Schritt 5.

7. Wenn die Anhebungsspannung richtig eingestellt ist, sollte diese etwa 3 bis 5 Sekunden nach der Aktivierung des
Umrichters 80 — Q0% des Motorbemessungsstroms liefern.

8. Jetzt kann die Zeitdauer der Anhebung reduziert werden, damit diese mit der tatséichlichen Zeit, die zum Starten des
Motors bendtigt wird, ibereinstimmt. Die einfachste Methode besteht darin, zundchst die Anhebung in groBen Schritten zu
reduzieren und das Motorverhalten beim Starten des Umrichters zu tberwachen. Die ideale Anhebungszeit ist ein paar
Sekunden lénger als erforderlich, um den Motor auf die volle Drehzahl zu bringen.

Wenn man dieses Verfahren anwendet, kann der Startparameter des Motors verlgsslich ohne tberméBigen Anlaufstrom
optimiert werden.



Technische Daten

Umgebung

Umgebungstemperaturbereich

Geschlossene Antriebe: -20 ... 40°C (frost- und kondensationsfrei)
Temperaturbereich der Lagerumgebung: -40 ... 60°C

Maximale Einsatzhthe: 2000 m. Derating oberhalb von 1000 m: 1% / 100 m
Maximale Luftfeuchtigkeit: Q5%, nicht kondensierend

Nennleistungstabelle

Eingangs- erul CB Maximaler Ausgangs- Empfohlener
strom (Typ B) Kabelquerschnitt strom Bremswiderstand
UL mm \"[c] A Q

HINWEIS Die dargestellten Abmessungen entsprechen den maximal méglichen Kabelgrafen, die an den Umrichter
angeschlossen werden dirfen. Kabel sollten zum Zeitpunkt der Installation geméB den lokalen Verkabelungsvorschriften oder
Richtlinien ausgewdahlt werden.



Problembehebung

Fehlercodemeldungen

Fehlercode | Nr. | Beschreibung
_ o1 Bremskanal-Uberstrom
_ 02 Uberlast des Bremswiderstands
_ 03 Uberstrom am Ausgang
_ 04 Thermische Motoriiberlastung (121)
_ 06 Zwischenkreis-Uberspannung
_ o7 Zwischenkreis-Unterspannung
_ 08 Kihlksrper-Ubertemperatur
_ 09 Untertemperatur
_ 1 Externe Fehlerabschaltung
_ 12 Optibus-Kommunikationsverlust
_ 13 Gleichstrom-Welligkeit zu hoch
_ 14 Fehlerabschaltung bei Verlust einer Eingangsphase
_ 15 Uberstrom am Ausgang
_ 16 Defekter Thermistor am Kihlkérper
_ 7 Interner Speicherfehler (IO)
_ 18 Verlust des 4-20 mA Signals
_ 19 Interner Speicherfehler (DSP)
_ 21 Abschaltung Motor PTC-Thermistor
_ 22 Kohllufterfehler (nur IP66)
_ 23 Interne Umrichtertemperatur zu hoch
_ 26 Ausgangsfehler
_ 41 Autotune-Fehler
_ 50 Fehler durch Modbus-Kommunikationsverlust
_ 51 Fehlerabschaltung wegen Ausfall der CAN-Kommunikation

HINWEIS Nach einer Uberstrom- oder Uberlastauslésung (1, 3, 4, 15) darf der Frequenzumrichter, um Beschadigungen zu
vermeiden, erst nach Ablauf der Nachstellzeit zuriickgesetzt werden.
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