PETER &=~

electronic

» ‘ - - - =

VersiDrive |
C2+ Serie




— T .,

Inhalt

Zukunftsweisende Eigenschaften n
Modularer Aufbau & Zertifikate n

Ausgezeichnete Anpassung an die Umgebung
Zertifikate

LCD Bedieneinheit || 8 |

Schnelle und komfortable Einstellung von
Parametern tber die LCD-Bedieneinheit

Die Frequenzumrichter von PETER electronic bieten effiziente Losungen fir alle Arten
von Antriebsanwendungen. Sie verfiigen Uber Funktionen zur prazisen Drehzahl-,
Drehmoment- und Lageregelung, die sowohl fiir Synchron- und Asynchronmotoren mit als
auch ohne Impulsgeber geeignet sind. Fur hochste Systemflexibilitat und einen schnellen
Datenaustausch sind die Frequenzumrichter der VersiDrive i... C2+ Serie mit einer ;
integrierten SPS-Funktionalitat ausgestattet und sie unterstiitzen die CANopen-Master/ Komfortable Plattform fiir das Management
Slave-Erweiterung. von Antriebssystemen

Funktionen & Anwendungen

Leistungsstarke feldorientierte Regelung
Schnelles Ansprechverhalten bei Lastwechseln

Intelligente SPS-Funktionen
Hochgeschwindigkeits-Netzwerk

Automatische Energiesparfunktion
Bremsenergierlickgewinnung (DEB)
Ein Antrieb fUr Permanentmagnetmotoren (PM)

Technische Daten

Typenschlissel
Technische Daten der Frequenzumrichter

Allgemeine technische Daten

Betriebstemperatur und Schutzart

Umgebungsbedingungen fiir Betrieb,
Lagerung und Transport

Anschlussplan

Anschluss der Baugrofien A-C
Anschluss der Baugréfien D-F

Digitale Bedieneinheit
Gehause- Abmessungen

PETER &=~

electronic




Leistungsstark

. Breitbandige Regelung

. Drehzahl-/Drehmoment-/Lageregelung

. Zwei Uberlastfahigkeiten
(Normalbetrieb/Schwerlastbetrieb)

. 4-Quadranten-Drehmomentregelung
und -begrenzung

. Sowohl fir Synchron- als auch fur
Asynchronmotoren

An die Umgebung anpassbar

1. 50°C Betriebstemperatur

2. Integrierte Zwischenkreisdrossel

3. Beschichtete Platinen

4. Integriertes Funkentstorfilter

5. Internationale Sicherheitsstandards
(CE/UL/cUL)

*Hinweis: Siehe technische Daten

Zukunftsweisende Eigenschaften

Vielseitig einsetzbar

1. Integrierte Sicherheitsfunktion
2. Integrierte SPS-Funktion

3. Integrierte Bremseinheit
4

. Unterstitzt verschiedene Netzwerk-
protokolle

. Lageregelung

Modularer Aufbau

1. Hot-Plug-fahige LCD-Bedieneinheit
2. E/A-Erweiterungskarten

3. Verschiedene Karten fir Impuls-
geber-Ruckfiihrung

4. Netzwerkkarten fiir Feldbusmodule
5. Austauschbarer Kiihlventilator




Modularer Aufbau & Zertifikate

Verschiedene Optionen wie E/A-Erweiterungskarten, Karten zur Impulsgeber-Riickfiihrung,
Kommunikationskarten, Hot-Plug-fahige LCD-Bedieneinheit, abnehmbarer Klemmenblock
und austauschbare Kiihlliifter.

» E/A-Erweiterungskarten

» PG-SCHNITTSTELLEN- VersiCardC-DI/DO VersiCardC-Al/AO
4 Digital Inputs 2 Analog Inputs
KARTEN & 2 Digital Outputs & 2 Analog Outputs

fiir Inkrementalgeber
und Resolver

» Karte fiir externe
24-V-Spannungs-
versorgung

VersiCardC-24VDC
» Karte mit zusatzlichen  Back-up power supply
Relaisausgéngen card (24VDC)
VersiCardC-Rel i
6 Relays (change over)

» Kommunikationskarten

VersiCardC-PFDP VersiCardC-DN
Profibus DP DeviceNet

B Austauschbarer
Kiihlventilator
VersiCardC-MbTCP

Aus Sicherheitsgriinden darf erst mit
us Sicherheitsgriinden darf erst mi Modbus TCP/IP

der Verdrahtung begonnen werden,

wenn die Kontrollleuchte erloschen ist. VersiCardC-ENIP

Ethernet/IP
M Anzeige der
Spannungsversorgung
Aus Sicherheitsgriinden darf erst mit der VersiCardC-CAN VersiCardC-ECAT
Verdrahtung begonnen werden, wenn die CANopen DS402 EtherCAT

Kontrollleuchte erloschen ist.

B Abnehmbarer Klemmenblock —
Komfortable und sichere Verdrahtung.

Zwei RJ-45-
" Kommunikationsanschliisse

Schalter fiir
analoge E/As

Abschlusswiderstand

r—

Der modulare Aufbau erfiillt die Anforderungen, die durch die Systemanwendungen und
die Wartung der Geréte entstehen.

B Bedieneinheit Versi-KP-LCD

B standard-RJ-45-Netzwerkkabel
fiir dezentralen Betrieb.

W Mit einem Handgriff leicht zu entfernen.

M Auf dem Typenschild sind die Ein-/
Ausgangsspannung, der Ein-/
Ausgangsstrom, der Frequenzbereich
u. a. aufgefihrt.

!

M| ssen Sie die Schrauben und
driicken Sie die Rastnasen auf
beiden Seiten nach innen, um
die Abdeckung zu entfernen.

M Modularer Aufbau des Kiihllifters: Leicht
zu reinigen und auszutauschen, verlangert

M Steckbriicke EMV-Filter die Lebensdauer des Frequenzumrichters.

Ausgezeichnete Anpassung an die
Umgebung

» Integrierte Zwischenkreisdrossel zur Unterdriickung von Harmonischen*

» Integriertes Funkentstorfilter zur Stérunterdriickung® Stér-
> Die normkonforme Beschichtung (Klasse 3C3 der Norm IEC60721-3-3-  Warme- festigkeit
3) gewahrleistet die Stabilitét und Sicherheit des Frequenzumrichters in ~ *7“™___
kritischen Umgebungen. ==
» Zur Reduzierung von Warmeeinwirkungen sind die elektronischen
Komponenten des Frequenzumrichters vom Kiihlsystem isoliert. Die
abgegebene Warme kann durch die Befestigung des Frequenzumrichters
mit einem Montagesatz abgefiihrt werden und ein Fremdlifter kann fir einen
kalten Luftstrom am Kihlkorper sorgen. Die Warmeabfuhr wird durch diese
beiden Kihlverfahren optimiert.
*Hinweis: Siehe technische Daten
Zertifikate
UL, cUL CE
. Niederspannung: EN61800-5-1
C-Tick EMV: EN61000-3-12, EN61800-3, IEC61000-6-2, [EC61000-6-4, IEC61000-4-2,

ROHS IEC61000-4-3, IEC61000-4-4, IEC61000-4-5, IEC61000-4-6, IEC61000-4-8




LCD-Bedieneinheit

Schnelle und komfortable Einstellung von Parametern
uber die LCD-Bedieneinheit

B Mehrspaltige Anzeige des Frequenzumrichterstatus
B Einfache und intuitive Bedienung
B Benutzerdefinierte Parametergruppen

B Echtzeituhr und Kalenderfunktion F1 bis Fa: -
Benutzerdefinierte
M Sprachauswahl fiir die Anzeige Funktionstasten
B Kopierfunktion sichert Parameter und SPS-
Programme im Speicher der Bedieneinheit fir Auswahltasten

eine spatere Ubertragung in einen anderen
Frequenzumrichter

]
Schutzart IP66 LED zeigt den aktuellen

Frequenzumrichterstatus an

Editierbare Editierbare
Meldungsanzeige Balkenanzeige
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Intelligente SPS-Funktionen

M nterne Kapazitat fiir SPS-Funktionen:
10 k Schritte. Dezentrale Steuerung und
unabhangiger Betrieb sind ber eine
Netzwerkverbindung problemlos realisierbar.
B CANopen-Master-Protokoll und SPS-
Funktionalitdten ermdglichen synchrone
Steuerung und schnellen Datenaustausch.

Hochgeschwindigkeits-Netzwerk

» Bietet optional MODBUS-RTU und verschiedene
Feldbuskarten fir flexible Anwendungen.

» Erweiterte Netzwerkfunktionen
» Intergrierte MODBUS-Kommunikation

o

u CANopen (DS402)
Die CANopen-Masterfunktion ermoglicht die Steuerung von bis zu 8 Slave-Frequenzumrichtern.

« Unterstlitzt alle PETER electronic-Produkte der industriellen Automatisierung
(EDS-Dateien fiir alle PETER electronic-Produkte der industriellen
Automatisierung integriert)

« Konfiguration der E/A-Daten jedes Gerats im CANopen-Netzwerk

Chtoren ’i CANopen ’-i « RJ-45-Kabel —>
1MBit/s 25m :' ‘
- —> :

« Planungsfunktion fiir Motion control
* WPL Soft

500KBit/s.
100m

® DeviceNet m EtherNet/IP

= MODBUS TCP

PETER electronic bietet eine Kommunikations-
Integrations-Software mit grafischen Moduleinstellungen
und einer anwenderfreundlichen Schnittstelle an, die die
Einstellungen aller Ethernet-Produkte und eine Online-
Uberwachung unterstiitzt.
« PETER electronic-Software fiir Ethernet-/MODBUS-TCP-Produkte
« Grafische Moduleinstellungen und
anwenderfreundliche Schnittstelle
« Automatische Suchfunktion

Mit der von PETER electronic speziell entwickelten
DevieNet-Konfigurations-Software kénnen Anwender
durch die Funktion zur vorlaufigen Zuweisung von
Parametern fir jedes Gerat und alle dezentralen
E/As auf einfache Weise ein Standard-DeviceNet-
Steuerungsnetzwerk einrichten.
« Unterstiitzt alle PETER electronic-Produkte der industriellen
Automatisierung
(EDS-Dateien fiir alle PETER
electronic-Produkte der industriellen
Automatisierung integriert)
« Konfiguration der E/A-Daten jedes

« Unterstlitzt die Einrichtung virtueller
Gerats im DeviceNet-Netzwerk 9

DeviceNet Builder COM-Ports

« DevieNet-Konfigurations-Software

Komfortable Plattform fiir das Management von Antriebssystemen

M Bietet dem Anwender eine komplette Bedienplattform zur einfachen Steuerung und Uberwachung (ber einen
PC — einschliellich der Einstellung/Speicherung von Parametern, einem Echtzeit-Oszilloskop und einem
Schnelleinrichtungsment — fiir mehrere Sprachen und mit mehrsprachigen Betriebssystemen.

e PREE T —— Startbildschirm

Zeigt die Leistung, die Nennspannung und den Strom des verwendeten Antriebs an.

—— Parameterverwaltung

ichern/kopieren/vergleichen von n fiir
eine komfortable Parameterverwaltung.

— 3 Trendaufzeichnungen

Uberwacht das alten des F i iber das
Netzwerk und zeigt die Zustande der E/A-Klemmen an. Ntzlich fiir
Anwendungen wie der ,Uberwachung eines Testlaufs".

+ L = —
Schnelleinrichtung Peaan ij,

Der Assistent zur fuhrt den
Schritt fiir Schritt durch die Einstellungen des e ——TTE ]
Frequenzumrichters. _—

*HINWEIS: Die Software-Programme konnen von der PETER ic-Websit gt werden.




Funktionen & Anwendungen

Leistungsstarke feldorientierte Regelung

Im Modus ,Feldorientierte Vektorregelung mit Impuls-
geber” kénnen die Frequenzumrichter der C2-Serie ein
Anlaufdrehmoment von 150 % ausgeben und sorgen so
selbst im niedrigen Drehzahlbereich fiir eine prazise und
stabile Drehzahlregelung.

Beispiel flir 3,7kW Modell C Type

OHz

——0.1Hz

=

3 3 E 0.5Hz

2Hz

Drehmoment

3Hz

—— 5Hz

—— 10Hz

s 7
Frequenz (Hz)

Schnelles Ansprechverhalten
bei Lastwechseln

Bei Lastwechseln berechnen die Frequenzumrichter
das erforderliche Drehmomentverhalten und minimieren
die durch die Lastanderung verursachten Vibrationen
Uber ihre feldorientierte Regelung.

100
80 [ 1
60 [ 1
40 [ 1

Geschwindigkeit (U/min.)
°
—

100 150 200 250 300 350 400 450 500
Zeit

Die prazise Lage- und Drehzahlregelung ist ideal fir
Druckmaschinen geeignet.

Automatische
Energiesparfunktion

Berechnet auf Grundlage der bei konstanter Drehzahl

benoétigten Leistung automatisch die fir die Last
optimale Ausgangsspannung.

Frequenzbefehl - Frequenzausgang

Ausgangsspannung

Ausgangsstrom

Strom < Nennstrom *0,35

1 5sek.

Bremsenergieriickgewinnung (DEB-Funktion)

Bremst den Motor bei einem Netzausfall kontrolliert bis zum Stillstand ab und verhindert so mechanische Schaden.

— Netzspannung
— Motordrehzahl

Kurzzeitiger Netzausfall ;

Motorfangfunktion

DEB L h
Abbremsung bis Stop  DEB Riickkehrzeit

= Netzspannung
= Motordrehzahl

Unerwarteter Netzausfall @

Sicherer Motorstopp

DEB ...
Abbremsung bis Stop  DEB Riickkehrzeit

» Zeit

Ein Antrieb fur
Permanentmagnetmotoren (PM)

VersiDrive i... C2 kann sowohl Drehstromasynchronmotoren
als auch Permamentmagnetmotoren steuern.

Das dynamische Ansprechverhalten eines PM-

Motors ermdglicht eine prazise Lage-, Drehzahl- und
Drehmomentregelung.

mul Encoder
9

g w— ﬁ' Zahler

£ ue EEO
(“\'g__ y '0/ \ (e
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- @ g
-
Permanent magnet motor &
Servo motor* AC motor drive




Technische Daten

Typenschliissel

VDI-075-43 C2+

Produktfamilie
VersiDrive i

Leistung

Eingangsspannung
23: 230V dreiphasig
43: 460V dreiphasig

Serie
C2: Standard Cz Serie

2D104.43075

e

M0 iy = : - _
' |‘|l||||||| [ I|I| | I|F f 'II.'I ||ll|lfllllll / 'r"ll'rl'“ 'i . Serie

2D1: Standard Cz Serie (<3,7kW)
2D2: Standard Cz Serie (23,7kW)

| x ¥
I'-'Ill'lu' . Leistung

Optionen
oo: ohne Fllter &

=BG Dohne Anschlussbox
0“2;"2 E*:: F”tTI’ =30 ";"'400;:'; mﬁb:;m | Eingangsspannung

D ahne Filter, mit Anschluss 23: 230V dreiphasig

o koo 3 GG
o3: neue BaugroBe Do-2 (37 & 45kW 4o0V)

mit Anschlussbox




460-V-Serie
Geratedaten der 460-V-Serie (BaugréBen A — C)

Modell VD | 043C2-_ 075 150 220 Er] 400 550 750 1100 1500 1850 2200 3000
Bestell-Nr.: 2D101.43...

Bestell-Nr.: 2D201.43...

Ausgangsnennleistung [kVA] 24 3.2 48 7.2 B84 10 14 19 25 30 36 48
Ausgangsnennstrom [A] 30 40 6.0 g0 105 12 18 24 a2z 38 45 60
+ Motomennieistung [KVW] 075 15 22 ar 40 55 15 1 15 185 22 30
- Motomennieistung [HF] 1 2 3 5 5 7.5 10 15 20 il 40
Ubertastiahigkelt 120% des Nennstroms alle 5 Minuten filr 1 Minutes;
160% des Nennstroms alle 30 Sekunden flr 3 Sekunden
M‘""" P et 0,00-599,00
e Taktfrequenz [kHz] 2-15 (Voreinst.: 8) 2-10 (Voreinst.: &)
Wrﬂmm“mﬂ 23 30 45 65 76 98 14 18 24 20 34 45
Ausgangsnennsirom [A) 29 38 5.7 81 9,5 1" 17 23 30 36 43 57
3 Motornennielstung [KW] 04 075 15 22 a7 40 55 7.5 11 15 185 22
Motornennieistung [HF] 05 1 2 3 5 5 75 10 15 20 25 0
150% des Nennstroms alle 5 Minuten for 1 Minute;
g A 160% des Nennstroms alle 30 Sekunden fir 3 Sekundan
M"‘“‘ Ausgangstrequenz 0,00-300,00
Taktfrequenz [kHz] 2-15 (Voreinst.: 2) 2-10 (vioreinst.: 2)
Eingangs-  Normale Last 43 58 a7 14 15,5 17 20 26 35 40 47 B3
nennstrom
24 Schwere Last 41 58 83 13 145 18 19 25 3 8 45 &0
I?Amﬂwmpmw Dreiphasig 380480 V AC (-15-+10%), 50/60 Hz
Betriebsspannungsbereich 323-528VAC
Frequenzbereich 47-63Hz
Wirkungsgrad [%)] ar8
Leistungsfaktor =098
Gewicht [Kg] 2603 5421 98215
Kihhng SelbstkOhlung Geblisekihlung
Brems-Chopper Baugrofie A-C: Integriert
Zwischenkreisdrossel Baugrdfie A-C: Optional
EMV-Filter VR (-4 302- A1 Optional; Baugréle A=C VD | (X XX-4302-E: Integriert
VersiCard C-CAN @ VD i (H)XX-43C2-A; Optional; VD i [XXXX-43C2-E: Integriert

460-V-Serie
Geratedaten der 460-V-Serie (BaugrofRen DO — E), ohne Anschlussbox

T N R

Model VD | D43C2-_ 3700 4500 5500 7500 2000 11000
Bestell-Nr.: 2D202.43...

Bestell-Nr.: 2D200.43...

m““""’"'““""’ 58 73 88 120 143 175
Ausgangsnennstrom [A] 73 o 110 150 180 220
§  Motomennieistung (k4] a7 45 55 75 % 10
Motomennleistung [HF] 50 60 75 100 125 150
120% des Nennstroms alle 5 Minuten for 1 Minute;
E Oberiastfahighelt 180% des Nennstroms alle 30 Sekunden for 3 Sekunden
Max. Ausgangsfrequenz. 0.00-589,00
g M
2 Takiirequenz [kHz] 2-10 (Voreinst.: 8) 2-9 (Voreinst.: 4)
5 D’“‘lﬁ““""‘”m“’ 55 89 84 114 138 167
Ausgangsnennstrom [A] 59 86 105 143 171 209
E Motomennleisung kW] 30 a7 45 55 75 90
Motomennleisiung [HP] 40 53 80 75 100
150% des Nennstroms alle 5 Minuten fir 1 Minute;
g Obertastfahigkeit 180% des Nennstroms alle 30 Sekunden fiir 3 Sekunden
e e 0,00-300,00
Taktfrequenz [kHz] 2-10 (Voreinst.: 2) 2-9 (Voreinst.: 2)
Eingangs-  Mormale Last 74 101 114 157 167 207
nennstrom
Al Schwere Last 70 95 108 149 159 197
;“m‘:mmw Dreiphasig 380480 V AC (-15—+10%), 50/60 Hz
Betriebsspannungsbereich 323-52BVAC
Frequenzbereich 47-63Hz
Wirkungsgrad [%] 87,8 98,2
Leistungsfaktor 20,98
Gewicht [Kg] 2715 85215 84815
Kihlung Gebldsekihlung
Brems-Chopper Baugroie DO-E: Optional
Zwischenkreisdrassel Baugrétis DO-E: Integriert
EMV-Filter Baugrofie DO-E: Optional
VersiCard C-CAN @ WD i (XXX X-43C2-A; Optional; VD | (XX XX-43C2-E: Inlegriert
HINWEISE u @: Die Werkseinstellung ist normale Last.

m @: CANopen®-Kommunikationskarte

m Der angegebene Wert fiir die Taktfrequenz entspricht der Werkseinstellung. Um die Taktfrequenz zu erhdhen, muss der Strom
verringert werden. Bitte beachten Sie die in Abs. 8.5.1 angegebene Belastbarkeit in Abhdngigkeit von der Umgebungstemperatur.

= Bei der sensorlosen Vektorregelung (FOC) eines Drehstromasynchronmotors, der Drehmomentregelung mit Encoder (TQC + PG),
der sensorlose Drehmomentregelung (TQC), der Regelung eines PM-Motors mit Encoder (PM+PG) und der sensorlose Vektor-
regelung eines PM-Motors muss der Strom reduziert werden. Bitte beachten Sie die Beschreibung des Parameters Pr. 06-55.

= Wenn Belastungen ruckweise oder stoRartig auftreten, sollte ein Frequenzumrichter mit hoherer Leistung verwendet werden.

m Der Eingangsnennstrom wird nicht nur durch einen Leistungstransformator und angeschlossenen Netzdrosseln am Eingang
beeinflusst, sondern schwankt auch mit der Impedanz des Netzanschlusses.

m Die Gerate VD i (X)XXX-43C2-A, BaugréRe A, B und C, haben die Schutzart IP20/ NEMA1/UL TYP1.

m Ist bei den BaugroBen ab D der letzte Buchstabe des Produktschliissels ein ,A", ist die Schutzart IP20, die Klemmleisten haben
jedoch die Schutzart IP0O. Ist der letzte Buchstabe des Produktschliissels ein E*, ist die Schutzart IP20/NEMA1/UL TYP 1.

m Die Geréate VD i 4500-43C2-x haben keine UL-Zertifizierung.




Allgemeine technische Daten

Steuerverfahren

Regelungsart

Anlaufdrehmoment

Pulsweitenmodulation (PWM)

460-V-Klasse:

1: U/f-Regelung, 2: Sensorlose Vektorregelung, 3: U/f-Regelung mit Impulsgeber, 4: Feldorientierte Regelung
mit Impulsgeber, 5: Drehmomentregelung mit Impulsgeber, 6: Regelung eines Permanentmagnetmotors mit
Impulsgeber, 7: Sensorlose feldorientierte Regelung, 8: Sensorlose Drehmomentregelung,

9: Sensorlose Regelung eines Permanentmagnetmotors,

Erreicht bis zu 150 % bei 0,5 Hz. Bei der feldorientierten Regelung mit Impulsgeber kann das Anlaufdrehmoment
150 % bei 0 Hz erreichen.

Ansprechverhalten
Drehmomentbegrenzung

Genauigkeit des Drehmoment in der
Drehmomentregelung

Max. Ausgangsfrequenz (Hz)
Frequenzgenauigkeit
Aufld bei der Ei der

Eir 4-Punkt-U/f-Kennlinie und quadratische Kennlinie
5 Hz (Vektorregelung kann bis zu 40 Hz erreichen)

460-V-Klasse: Normallast 160 %, Scl 180 % des drehmc eugenden Stroms

Drehmomentregelung mit Impulsgeber: +5 %

Sensorlose Drehmomentregelung: +15 %

Leichte Last/Normallast: 0,01-599,00 Hz; Schwerlast: 0,00-300,00 Hz
Digitaleingang: 0,01 %, —10°C—+40°C, Analogeingang: +0,1 %, 25 °C+ 10°C

Frequenz

Uberlastfahigkeit
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Vorgabe der Frequenzsollwerte
Beschleunigungs-/Bremszeit

Betriebsfunktionen

Steuerung des Kiihlventilators

Motorschutz

Schutz vor Uberstrom

Schutz vor Uberspannungen

Schutz vor Ubertemperaturen
Motorstrombegrenzung
nach

Schutzfunktionen

Netzausfall
Schutz vor Erdableitstromen

Kurzschlussstrombelastung (Short-
circuit Current Rating (SCCR))

Internationale Zertifizierungen

Digitaleif 1g: 0,01 Hz, Analogeingang: 0,03 * max. Ausgangsfrequenz/60 Hz (+11 Bits)

Normallast: alle 5 Minuten 120 % des Geratenennstromes fiir 1 Minute;

alle 30 Sekunden 160 % des Gerétenennstromes fiir 30 Sekunden
Schwerlast: alle 5 Minuten 150 % des Gerétenennstromes fiir 1 Minute;

alle 30 Sekunden 180 % des Geratenennstromes fiir 3 Sekunden
+10V—=-10V, 0—+10V, 4-20mA, 0-20mA, Impulseingang
0,00-600,00/0,0-6000,0 Sekunden

Drehmomentregelung, Umschaltung zwischen Drehzahl- und Drehmomentregelung, Vorwértsschubregelung,
Regelung auf Stillstandsdrehzahl,

Fortsetzung des Betriebs nach einem kurzzeitigen Netzausfall, Drehzahlerfassung, Erkennung eines zu hohen
Drehmoments, Drehmomentbegrenzung, Drehzahlvorwahl (max. 16 Stufen),

Umschaltbare Beschleunigungs-/Bremszeit, S-formige Beschleunigung/Bremsung, 3-Drahtsteuerung,
Selbsteinstellung der Motordaten (bei rotierendem oder stehendem Motor), Wartezeit,

Schlupfkompensation, Drehmomentkompensation, JOG-Frequenz, Wiederanlauf nach einem Fehler,

Oberer/unterer Grenzwert der Frequenz einstellbar, Bremsenansteuerung beim Starten/Stoppen, Bremsen mit
hohem Schlupf, Kopierfunktion fiir Parameter,

PID-Regelung (mit Ruhefunktion), Energiesparfunktionen, MODBUS-Kommunikation (RS485-Schnittstelle mit
RJ-45-Buchse, max. 115,2 kBit/s)

460-V-Klasse:
ab VD i 1850-43C2-A: PWM-Regelung; bis einschlieRlich VD i 1500-43C2-A: Ein/Aus

Elektronischer thermischer Motorschutz

460-V-Klasse: Uberstromschutz fiir 240 % des Gerétenennstroms (Normallast)

Strombegrenzung: (Normallast: etwa 170-175 %); (Schwerlast: etwa 180-185 %)

Die Frequenzumrichter schalten unter folgenden Umsténden ab:

460V: Zwischenkreisspannung lber 820V

Durch integrierten Temperaturfiihler

Voneinander unabhéngiger Motorstrombegrenzung wahrend Beschleunigung, Bremsen und Betrieb

Durch Parameter auf bis zu 20 Sekunden einstellbar.

Wenn der Ableitstrom 50 % des Geratenennstroms iiberschreitet

GemaR UL 508C muss der Frequenzumrichter fiir den Einsatz an einem Netzanschluss geeignet sein, der nicht
mehr als 100 kA symmetrischen Strom (rms) liefert, wenn dieser durch die in der Sicherungstabelle angegeben
Netzsicherungen geschiitzt ist.

Betriebstemperatur und Schutzart

BaugréRe A-C
460V: 0,75-30kW

Abdeckung entfernt IP20/UL Offenes Gerét -10°C-50°C
Standardplatte mit

Kabelkanalen

VDixxx-xxC2+ Abdeckung montiert IP20/UL Typ 1/NEMA1 -10°C-40°C
BaugroRe D-H
230V: > 22kW Nicht verfiigbar Standardanschlusskasten  1P20/UL Typ 1/NEMA1 -10°C—40°C
460V: > 30kW

Umgebungsbedingungen fiir Betrieb, Lagerung und Transport

Setzen Sie den Frequenzumrichter KEINEN schadlichen Umgebungsbedingungen aus, wie etwa Staub, direktem Sonnenlicht, dtzenden oder

entziindlichen Gasen, hoher Luftfeuchtigkeit, Fliissigkeiten und starken Vibrationen. Der Salzgehalt der Luft muss geringer sein als 0,01 mg/cm*
pro Jahr.

Montageort

Umgebungstemperatur

(°C)

Zulassige relative
Luftfeuchtigkeit

Luftdruck (kPa)

Verschmutzungsgrad

Umgebung

Aufstellhéhe

Fallhdhe der verpackten
Gerite

Vibration

Schock

Betriebsposition

IEC60364-1/IEC60664-1 Verschmutzungsgrad 2, nur fiir Innenraume

Lagerung/Transport -25-70

Keine Kondensatbildung, keine Eisbildung im Gerét, nichtleitende Umgebung

Betrieb/Lagerung/Transport Max. 95 %

Keine Kondensatbildung, keine Eisbildung im Gerét, nichtleitende Umgebung

Betrieb/Lagerung 86-106

Transport 70-106

IEC60721-3-3

Betrieb Klasse 3C3; Klasse 352

Lagerung Klasse 1C2; Klasse 1S2

Transport Klasse 2C2; Klasse 252

Wird der Frequenzumrichter in einer rauen Umgebung mit hoher Verschmutzung (z.B. Tau, Wasser Staub) eingesetzt, stellen
Sie sicher, dass der Montageort der Schutzart IP54 entspricht, wie beispi ise bei der ion in einem Scl rank.

Wenn der Frequenzumrichter in einer Hohe von 0-1000 m iiber NN installiert wird,
gelten die normalen Einschrénkungen fiir den Betrieb. Wird der Frequenzumrichter in
einer Hohe von 1000-2000 m Gber NN installiert, reduzieren

Betrieb
Sie die Leistung um 1 % oder senken die Temperatur um 0,5 °C pro 100 m Aufstellhéhe
tber 1000 m. Die maximale Aufstellnéhe fir ein geerdetes TN-Netz betragt 2000 m.
Kontaktieren Sie Delta fiir gréBere Aufstellhohen.

Lagerung/Transport Entspricht ISTA-Prozedur 1A (abhéngig vom Gewicht) IEC 60068-2-31

1,0 mm Spitze-zu-Spitze-Wert im Bereich von 2 Hz bis 13,2 Hz; 0,7 g—1,0 g im Bereich von 13,2 Hz bis 55 Hz; 1,0 g im
Bereich von 55 Hz bis 512 Hz. Entspricht IEC 60068-2-6

Entspricht IEC/EN 60068-2-27

Max. 10 ° Abweichung von

10°yy e—10°
der Senkrechten (normale &
Montageposition)




Anschlussplane

Anschluss der BaugrofRen A-C Anschluss der BaugroRen D-F

*Anschluss: 3-phasige Spannungsversorgung *Anschluss: 3-phasige Spannungsversorgung
Anschiussplan der SRenAC Mso‘\enkresdosel (qmor\al)
3-phasiger Netzanschluss
Sicherung & Leistungsschutzschalter .
Anschiussplan der Baugrolien DE Bremswigerstand (optona)
RL1 = ° ° 3-phasiger Netzanschiuss =
Sicherung & Leistungsschalter

Erdung
Werkscinstellung: NN (negative Logi) y BAYy  Progammierbare AsgangsKlenmen
|: 250VACI3A (N.o.g/"‘
FWD/STOP 250VAC/3A (N.C. Erdur\g
r REV/STOP / by PDCEANO)
| b 1 — ! A 30VDC/3A (N Werkseinstellung: NPN (negative Logik) 5424\ RAlg  Progammierbare Ausgangsklemmen
| |Drehzahivorgabe 2 250VACH 2ANNO) |: COM ANl ~ 4
. Drehzahivorgabe 3 _—" Bﬂmale al C (0 4) FWDISTOP — WD 250VACI3A(N.C.
IWerkseinstellur 2ANC) s _ﬂ_' - 30VDG/SA (NO.
|Drehzahivorgabe 4 _—" Ed\malealc (04) REV/STOP _— LREV — — N (NO)
" . > | —Tt 30VDC/3A(N.C)
| |Keine Funkton _— Drehzahivorgabe _— 4} & yyq AL
|1 Jeine Funkion *4: N.O. = Normally Open - SchlieRierkontakt : 250VAC/
! NC.= Normaui osed- Ofrerkoniald ; F-sﬂmele al OOS éO 4)
! Werkse«nﬁellungﬁ ka0 (04)

Keine Funktion
L [Gomeinsamer Bozugspunic

rammierbare Frequenzaus
DR M8 e oot %

Note:
*4:N.O. = Normally Open - Smhelserkmnakt
N.C. = Nomally Closed -

|

|

DCM@  Bezugspunkt digitales Frequenzsignal |

MO1#  Programmierbare Ausgangsklemme |
48VDCI50mA

—

Programmierbare Ausgangsklemme: rammierbare Frequenzausgangs-
MO2¢ oA gangsH DF M b oo %

“1: Im Auslieferzustand sind iber den Klemmen DCM, SCM und Bezug ierbare )
som Kurzschiussbrien monet Entfemen Sie diese Kz MCM: Mw:g:{gmqgﬂmm DCM8$  Bezugspunkt digitales Frequenzsignal
icken, wenn Sie die Sicherheitsfunktion nutzen MO1 mmwmm Ausgangsklemme:
2 Im il msand ind e con K = ;24V Ks;row %\d 3% /50mA
Kurzsclussbrigien monte,Enlfomen Si diese Kuzschuss-
picsh yrammierbare analoge MO2¢  Programmierbare Ausgangsilemme
5 Boidons oy o Fnkion 10 (SafToraue Ot - AFM1 g ey ? N Ausieferzustand sind tbor den Kecmen DCM, SCM1 und . SS,EA i
Siper abgoschaleles Noment) geizt vercen und Kenestats ir e e e e D, ST MCMg  Bezigspukt progammiebare,
ACM b 5@“959“"“‘ der Analogausgange schiussbriicken, wenn Sie die Sicherheitsfunklion nutzen méchten. s men (Optokorn
ST F'mgmmerbere analoge *2: Im Auslieferzustand sind Uber den Klemmen +24V, STO1 und STO2
AFM2¢ Kurzschiussbricken montiert, Entfemen Sie diese Kurzschluss- em I
v[xi SIS To . g’uKlen o Se do Schateisniden iz moien. ARMI Frogrammirtare aneloge
e Klemme i nur for die Funktion ’—ﬁ—
24 ,\1 PE- abgeschalices Nomen) gtz werden und anesia i ACM ORI oy
>—¢-'— Bezugspunk! der Analogausgange
DCM ST Programmierbare analoge
AFM2¢ ngsklemme:
Sicherheits SPS Y ) SCM1 o ; ; - SR 15+10v
I | s | 0 P+
RN, 2 SCcM2 . [ ] o
+24V~ i, A DCM
PG Karte (optional) ! . . — N SCM1
# STO1 [ 1 Sicherheits SPS I Kommunikationskarte (optional) ‘I
STO2 - - NN scm2 | MODBUS RS 485 1
| E/A& RELAIS Karte und Karte zur exter- | 2 3
LIWI miaavoe | > +24V i 1
B
b+ [—
i 1ov b STO1 | te (optional) J
5kOhm! 0-10VDC/0-20mA - AVI o2 I )
42 ACl ! [Sespazs ]| EALRELAS arte nd Kate 2y oxter- |
e
10+ AUl i »+10V
Bezugs- : " 5kOhm| 2 B AVI
punkt der Analogsignale T ACM O Klemmen des Leistungskreises !
~10v20mA—L—@-10v © Klemmen des Steuerkreises 42 | ACl
PEL 1X Abgeschimte Leitungen und Kabel 10+ AU
Bozugs- h . .
oD punkt der Analogsignale rt M O Klemmen des Leistungskreises
Modbus RS.465 < <1 -10V/20mA- 5-10V © Klemmen des Steuerkreises
LA FC SG+ | . §
Pin4. SG- PE-4- I} Abgeschirmte Leitungen und Kabel
Pin5: SG+ SG-

SGND

Modbus RS-485 - -
Pin1,2,7, 8 Reserviert =
Pin 3, 6 SGND SG+

Pin4: SG-

Pin5: SG+ SG-

(IS NOTE

Verwenden Sie auf der Netzanschlussseite méglichst keinen Leistungskondensator oder automatischen Leistungsfaktorregler (APFR = Automatic Power
Factor Regulator). Wenn das System eine solche Vorrichtung benétigt, muss zwischen dem Antrieb und dem Leistungskondensator oder dem automatischen
Leistungsfaktorregler eine Drossel installiert werden.
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