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Diese Inbetriebnahmeanleitung wurde mit grofiter Sorgfalt erstellt. Dennoch tGbernimmt die
Firma PETER electronic GmbH & Co. KG keine Haftung fiir Schaden, die aus eventuell enthal-
tenen Fehlern resultieren. Technische Anderungen, die einer Verbesserung des Produktes
dienen, behalten wir uns vor.

Entsorgungsanweisungen
E Das Gerat enthalt elektrische Bauteile und darf nicht Giber den Hausmill

entsorgt werden. Es muss separat gemaf den natinalen und aktuell
mmmm  Jcltenden Bestimmungen fiir Elektro- und Elektronikmdll entsorgt werden.

Verwendete Symbole und Abkiirzungen

Hinweis: Hinweise erldutern Vorteile bestimmter Einstellungen und helfen Ihnen, den
optimalen Nutzen aus dem Geréat zu ziehen.

Warnhinweise: Lesen und befolgen Sie diese sorgfaltig!

A} Warnhinweise sollen Sie vor Gefahr schitzen oder lhnen helfen, eine

Beschadigung an dem Gerat zu vermeiden.

Achtung: Lebensgefahr durch Stromschlag!

AE Wenn Sie dieses Zeichen sehen, dann priifen Sie stets, ob das Geréat

spannungsfrei und gegen versehentliches Einschalten gesichert ist.
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1.  Sicherheitshinweise

Die Installation und der Betrieb des VersiSafe Speed darf nur von sachkundigem

Ai Personal, das mit den einschlagigen Unfallverhitungs-, VDE- und Sicherheitsvor-
schriften vertraut ist, vorgenommen werden. Diese Anleitung muss vor der Installation
und Inbetriebnahme gelesen und verstanden werden.

Die hier beschriebenen Produkte wurden entwickelt, um als Teil einer Gesamtanlage oder
Maschine sicherheitsgerichtete Funktionen zu Gbernehmen. Ein komplettes sicherheitsgerich-
tetes System enthalt in der Regel Sensoren, Auswerteeinheiten, Meldegerate und Konzepte fir
sichere Abschaltungen. Es liegt im Verantwortungsbereich des Herstellers einer Anlage oder
Maschine die korrekte Gesamtfunktion sicherzustellen. Wir sind nicht in der Lage, alle Eigen-
schaften einer Gesamtanlage oder Maschine, die nicht durch uns konzipiert wurde, zu garan-
tieren. Das Gesamtkonzept der Steuerung, in die das Gerat eingebunden ist, ist vom Benutzer zu
validieren. Wir Ubernehmen auch keine Haftung fir Empfehlungen, die durch die nachfolgende
Beschreibung gegeben bzw. impliziert werden. Aufgrund der nachfolgenden Beschreibung
kdnnen keine neuen, Uber die allgemeinen Lieferbedingungen hinausgehenden, Garantie-,
Gewabhrleistungs- oder Haftungsanspriiche abgeleitet werden.

Montieren Sie das Gerat in einen Schaltschrank mit IP 54 oder besser; Staub und Feuchtigkeit
kénnen sonst zur Beeintrachtigung der Funktion fihren.

Der Beriihrungsschutz der angeschlossenen Elemente und die Isolation der Zuleitungen sind fiir
die héchste am Gerat anliegende Spannung auszulegen.

Brandgefahr oder andere thermische Gefahren!

Das Gerat darf nur fiir die in dieser Anleitung vorgesehenen Einsatzfalle verwendet

werden. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen missen eingehalten werden.
Hinweise in den zugehdrigen Dokumentationen mussen beachtet werden. Dies ist nowendig, um
einen einwandfreien Betrieb zu gewahrleisten. Insbesondere muss die Stromgrenzkurve
beachtet werden.

2. Konformitat

Die Sicherheits- Frequenzwachter Typ VersiSafe Speed werden im industriellen Sprachgebrauch
als "Gerate" bezeichnet, sind aber keine gebrauchs- oder anschlussfahigen Gerate oder
Maschinen im Sinne des "Geratesicherheitsgesetzes", des "EMV-Gesetzes" oder der "EG-
Maschinenrichtlinie", sondern Komponenten. Erst durch Einbindung dieser Komponenten in die
Konstruktion des Anwenders wird die letztendliche Wirkungsweise festgelegt.

Der bestimmungsgemaRe Betrieb der Gerate setzt Stromversorgungsnetze gemal

DIN EN 50160 (IEC38) voraus.

Die Ubereinstimmung der Konstruktion des Anwenders mit den bestehenden Rechtsvorschriften
liegt im Verantwortungsbereich des Anwenders.

Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformitét des Endproduktes mit der Richtlinie
2006/42/EG (Maschinen-Richtlinie) festgestellt ist.
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3. Produktbeschreibung

Der Sicherheits- Frequenzwéachter dient zur sicheren Frequenziiberwachung von Wechselspan-
nungen, sowie zur Erkennung der Phasenfolge und damit der Drehrichtungsuberwachung. Er
findet Anwendung in der Uberwachung der Ausgangsfrequenz von Frequenzumrichtern oder
auch der Uberwachung der Lauferfrequenz von Schleifringléufermotoren. Ein weiteres Anwen-
dungsgebiet ist die Uberwachung von Antrieben bei Krananlagen. Durch das frontseitige Display
lassen sich die Parameter auf die jeweilige Anwendung einfach und komfortabel einstellen und
jederzeit andern.

4. Bestimmungsgemaife Anwendung

Der Sicherheits- Frequenzwéchter dient zur sicherheitsgerichteten Erkennung bzw. Uberwa-
chung von Uber-, Unterfrequenz oder zur Uberwachung eines eingestellten Frequenzfensters.
Die Erfassung der Frequenz erfolgt iiber die Frequenzmesseingange E1a, E1b, E2L, E2H, E3L
und E3H. Die Frequenzgrenzen, die Uberwachungsfunktion und weitere Parameter sind vom
Anwender Uber das frontseitige Display einzustellen und kénnen an die verschiedensten Anwen-
dungen angepasst werden.

Bei bestimmungsgemaRer Verwendung und Beachtung dieser Anleitung sind keine Restrisiken
bekannt. Bei Nichtbeachtung kann es zu Personen-und Sachschaden kommen.

Ihre Vorteile

« fur Frequenziiberwachung bis PL e / Kat. 4 bzw. SIL 3

« fur Drehrichtungstiberwachung bis PL d / Kat. 2 bzw. SIL 2

« einfache und zeitsparende Inbetriebnahme ohne PC

» komfortable, menligefiihrte Parametrierung tber frontseitiges Display

* Reduzierung der Ausfallzeiten der Anlage durch umfangreiche Diagnosefunktionen
+ einfach in bestehende Antriebslésungen integrierbar

« flr Frequenzumrichter bis 700 Hz

* mehrsprachig: englisch, deutsch, franzésisch

» Die verwendeten Sicherheitsfunktionen (Frequenziiberwachung und/oder Drehrichtungs-
Uberwachung) mussen bei Inbetriebnahme des Gerates uberpruft und ausgeldst werden.

» Ein dauerhaftes Hin- und Herschalten der Frequenzmodi (immer sofort nach Ablauf der
Umschaltzeit) kann dazu fiihren, dass sich das Gerat wie bei der Mutingfunktion verhalt, d.h.
die Drehzahliberwachung ist tberbriickt und die Ausgangsrelais sind dauerhaft durchge-
schaltet.

« Ist die Dauer der Drehbewegung immer kirzer als die eingestellte Diskrepanzzeit, ist nach 24h
bzw. vor Wiederinbetriebnahme der Anlage eine Uberpriifung erforderlich, ob die Messfre-
quenzen richtig erfasst werden.
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5.

EG-Konformitatserklarung
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Der Hersteller / Inverkehrbringer
(in der Gemeinschaft niedergelassene Bevollméachtigte des Herstellers / Inverkehrbringer)

Name / Anschrift: PETER electronic GmbH & Co. KG
Bruckéacker 9
92348 Berg

erklart hiermit, dass folgendes Produkt (Gerat, Komponente, Bauteil) in der gelieferten
Ausflihrung

Produktbezeichnung: Sicherheits-Frequenzwéchter
Serien- / Typenbezeichnung: VersiSafe Speed
Artikelnummer: 27810...

Baujahr: 2017

den Bestimmungen folgender EU-Richtlinien entspricht:

2014/30/EU Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit
2006/42/EG Maschinenrichtlinie
2011/65/EU zur Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe

in Elektro- und Elektronikgeraten

Folgende harmonisierte Normen wurden angewendet:

Prifgrundlagen EN ISO 13849-1:2015 EN 61800-5-2:2017 (i. extracts)
IEC 61508 Parts 1-7:2010 EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-1:2007 EN 61000-6-4:2007 + A1:2011
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011 IEC 60664-1:2020
EN 61800-3:2004+A1:2012 EN 61326-1:2013
EN 61326-3-1:2017 EN 61000-6-7:2015

Die Konformitat der Geratereihe VersiSafe Speed mit den oben aufgefiihrten Normen und Richtlinien
wurde festgestellt:

Benannte Stelle: TUV Rheinland Industrie Service GmbH, Am Grauen Stein 1, 51105 Kéln

Nummer der benannten Stelle: NB0O035

Nummer der Bescheinigung: 01/205/5602.01/23 Ausstelldatum: 27.02.2023

Diese EG-Konformitatserklarung verliert ihre Gliltigkeit, wenn das Produkt ohne Zustimmung
umgebaut oder verandert wird.
Der Unterzeichner tragt die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Erklarung.

i q’
Berg, 29.01.2026  Bernhard Tischner, Geschaftsflihrer . _Q['L% ? > ’

(Ort, Datum) (Unterzeichner und Funktion des Unterzeichners) (Unterschrift)
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6. Aufbau und Wirkungsweise

An die Klemmen A1-A2 wird die Hilfsspannung des Gerétes angeschlossen. Uber das Display
und die Tasten auf der Frontplatte wird das Gerat konfiguriert. Die Gerateklemmen E1a, E1b,
E2L, E2H, E3L und E3H bilden die Frequenzmesseingange. Bei niedrigen Messspannungen
erfolgt der Anschluss an E1a-E2L und E1b-E3L,bei héheren Spannungen an E1a-E2H und E1b-
E3H (siehe Abschnitt ,Technische Daten®). Bei der Uberwachung von 1-phasigen Wechselspan-
nungen wird empfohlen, die Klemmen E1a-E2L bzw. E1a-E2H direkt am Frequenzumrichter und
die Klemmen E1b-E3L bzw. E1b-E3H direkt an den Motoranschlussklemmen anzuschlieRen. Fur
jede Messleitung E1a-E2L/E2H und E1b-E3L/E3H muss ein eigenes Kabel verwendet und
raumlich getrennt verlegt werden. Bei der Uberwachung von 3-phasigen Wechselspannungen
wird empfohlen, die Klemmen direkt an den Motoranschlussklemmen anzuschlieffen. Die
Eingangsfrequenz und Drehrichtung wird mit den am Gerat eingestellten Schwellen verglichen.
Da das Gerat die Periodendauer misst, ist eine schnellstmdgliche Frequenzauswertung moglich.

Ist die Uberwachungsfunktion ,Uberfrequenz* eingestellt, schaltet das Ausgangsrelais in die
Alarmstellung, wenn der eingestellte Ansprechwert langer als die parametrierte Alarmverzo-
gerung (tV) Uberschritten wird. Sinkt die Messfrequenz wieder unter den Ansprechwert abzlglich
der eingestellten Hysterese, schaltet das Ausgangsrelais nach Ablauf der Freigabeverzégerung
(tF) in die Gutstellung zuriick (in Abhangigkeit der Drehrichtungsauswertung).

In der Uberwachungsfunktion ,Unterfrequenz‘, schaltet das Ausgangsrelais in die Alarmstellung,
wenn der eingestellte Ansprechwert langer als die parametrierte Alarmverzégerung unter-
schritten wird. Steigt die Messfrequenz wieder tiber den Ansprechwert zuziiglich der eingestellten
Hysterese, schaltet das Ausgangsrelais nach Ablauf der Freigabeverzdgerung (tF) in die
Guitstellung zurlick (in Abhangigkeit der Drehrichtungsauswertung).

In der Uberwachungsfunktion ,Fensteriiberwachung innerhalb®, schaltet das Ausgangsrelais in
die Alarmstellung, wenn sich die Messfrequenz auferhalb der eingestellten Ansprechwerte
befindet. Liegt die Messfrequenz wieder innerhalb der beiden Ansprechwerte abziglich bzw.
zuzuglich der eingestellten Hysterese (oberer Ansprechwert-Hysterese bzw. unteren
Ansprechwert + Hysterese), schaltet das Ausgangsrelais nach Ablauf der Freigabeverzdgerung
(tF) in die Gutstellung zurlick (in Abhangigkeit der Drehrichtungsauswertung).

In der Uberwachungsfunktion ,Fensteriiberwachung auRerhalb“, verhélt sich die Uberwachung
invers zur ,Fensteriberwachung innerhalb®.

Bei aktivierter Drehrichtungserkennung schalten die Ausgangsrelais in die Alarmstellung, wenn
die erkannte Drehrichtung von der eingestellten Drehrichtung abweicht (Drehrichtung=falsch).
Andert sich danach die Drehrichtung (Drehrichtung=richtig), schalten die Ausgangsrelais ohne
Verzégerung in die Gutstellung zuriick (in Abhéngigkeit der Frequenzauswertung). Die Uberwa-
chung der Drehrichtung erfolgt erst ab der einstellbaren Mindestfrequenz. Unterhalb dieser
eingestellten Mindestfrequenz wird die Drehrichtung als richtig angesehen.

Sind die Frequenziiberwachung und die Drehrichtungsiiberwachung aktiviert, dann gehen bzw.
bleiben die Ausgangsrelais nur in Gutstellung, wenn bei beiden Uberwachungsfunktionen der
Gut-Zustand erflllt ist. Sind die Frequenziiberwachung und die Drehrichtungsuberwachung
deaktiviert, dann sind die Ausgangsrelais in der Alarmstellung.

Ist die Alarmspeicherung aktiviert, so bleibt das Ausgangsrelais bei Rickkehr der Eingangsfre-
quenz in den Gutbereich bzw. der Drehrichtung in den Gutzustand weiterhin in Alarmstellung. Ein
Ricksetzen der Speicherung ist durch Betatigen des Reset-Eingangs oder Abschalten der Hilfs-
spannung maglich.
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Ist eine Anlaufiberbriickung (tA) eingestellt, so 1auft nach dem Einschalten der Hilfsspannung
des Gerates und sobald der Riickfiihrkreis RF geschlossen ist, zunéchst die eingestellte Anlaufi-
berbriickungszeit ab. Ebenfalls 1auft die Anlaufiberbriickung nach einem Reset im Betrieb Alarm-
speicherung ab. Wahrend dieser Zeit erfolgt keine Frequenzauswertung und die Ausgangsrelais
bleiben solange in Gutstellung (in Abhangigkeit der Drehrichtungsauswertung). Durch die Anlauf-
Uberbriickung kann z. B. eine Alarmmeldung wahrend der Anlaufphase eines Generators oder
Motors unterdriickt werden. Ist nach einem Reset (im Betrieb Alarmspeicherung) der Ruckfihr-
kreis nicht geschlossen geht das Gerat in einen sicheren Fehlerzustand.

Ist eine Anlauf-Toleranz (nA) eingestellt, so l1auft nach dem Einschalten der Hilfsspannung des
Gerates und sobald der Rickfuhrkreis RF geschlossen ist, zunachst der Zahler fiir die Anlauf-
Toleranz ab. Ebenfalls 1auft die Anlauf-Toleranz nach einem Reset im Betrieb Alarmspeicherung
ab. Wahrend dieser Zeit erfolgt keine Drehrichtungsauswertung und die Ausgangsrelais bleiben
solange in Gutstellung (in Abhangigkeit der Frequenzauswertung). Durch die Anlauf-Toleranz
kann z. B. eine Alarmmeldung wahrend der Anlaufphase eines Generators oder Motors unter-
driickt werden. Ist nach einem Reset (im Betrieb Alarmspeicherung) der Ruckfiihrkreis nicht
geschlossen, geht das Gerat in einen sicheren Fehlerzustand.

Mit entsprechender Beschaltung kénnen mit dem VersiSafe Speed die Sicherheitsfunktionen
STO (sicher abgeschaltetes Moment), SOS (sicherer Betriebshalt), SLS (sicher begrenzte
Geschwindigkeit), SSM (sichere Geschwindigkeitsuiberwachung), SSR (sicherer Geschwindig-
keitsbereich) sowie SDI (Sichere Bewegungsrichtung) gemall EN 61800-5-2 realisiert werden.
Die jeweilige Umsetzung der Sicherheitsfunktionen muss aber in der jeweiligen Anwendung des
Produktes sicherheitstechnisch bewertet werden.

Schaltbild
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Anschlussklemmen

Klemmenbezeichnung

Signalbeschreibung

A1+

DC24V

A2

ov

E1a, E1b, E2L, E2H, E3L, E3H

Frequenzmesseingange

GND

Bezugspotential fur Halbleiter-
Meldeausgange und Steuereingange

13,14, 23, 24 SchlieRer zwangsgeflhrt fir Freigabekreis
38,48 Halbleiter-Meldeausgange

T1,T2 Steuerausgange

RES, RF, SW1, SW2, SW3, SW4 Steuereingange

A+, AGND Analogausgang

Gerateanzeigen

LED ON:  grin
griin-blinkend
rot-blinkend

LED K1/K2: griin
gelb

LED ERR: rot
rot-blinkend

LED t: grin blinkend
gelb blinkend

gelb blinkend

DISPLAY:

Betriebsspannung liegt an
Parametriermodus
Parametrierfehler

Relais K1 und K2 angezogen
Muting (Relais K1 und K2 angezogen)

interner Geratefehler
externer Geratefehler

(K1/K2 leuchtet)

Ablauf der Verzégerungszeiten t, oder t
(K1/K2 leuchtet nicht)

Ablauf der Verzégerungszeiten tg

(K1/K2 leuchtet)

Ablauf der Verzégerungszeiten ty
Statusanzeigen

Fehlermeldungen / -diagnose
Parametrierung

7. Allgemeine Beschreibung

7.1 Anwendungen

Sichere Frequenzuberwachung von Wechselspannungen

- Sichere Uberwachung der Ausgangsfrequenz von Frequenzumrichtern

- Sichere Uberwachung der Lauferfrequenz von Schleifringléaufermotoren

- Sichere Steuerung / Uberwachung von Antrieben bei Krananlagen

- Sichere Uberwachung der Drehrichtung bei 3-phasigen Wechselspannungen
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Mit entsprechender Beschaltung kénnen mit dem Frequenzwéachter die Sicherheitsfunktionen
STO (sicher abgeschaltetes Moment), SOS (sicherer Betriebshalt), SLS (sicher begrenzte
Geschwindigkeit), SSM (sichere Geschwindigkeitsiiberwachung), sowie SSR (sicherer
Geschwindigkeitsbereich) gemal EN 61800-5-2 realisiert werden. Die jeweilige Umsetzung der
Sicherheitsfunktionen muss aber in der jeweiligen Anwendung des Produktes sicherheitstech-
nisch bewertet werden.

7.2 Merkmale

Entspricht

Fiir die Frequenziiberwachung:

- PL e und Kategorie 4 nach EN ISO 13849-1

- SIL 3 nach EN 61508

Fiir die Uberwachung der Phasenfolge bzw. Drehrichtung:

- PL d und Kategorie 2 nach EN ISO 13849-1

- SIL 2 nach EN 61508

Kann in Sicherheitsanwendungen der Frequenziiberwachung

wie folgt eingesetzt werden:

- Bis zu maximum SIL 3 nach EN IEC 62061

- Bis zu SIL 3 nach EN 61511

Kann in Sicherheitsanwendungen der Phasenfolge- bzw.

Drehrichtungsiiberwachung wie folgt eingesetzt werden:

- Bis zu maximum SIL 2 nach EN IEC 62061

- Bis zu SIL 2 nach EN 61511

Uber-, Unterfrequenz oder Fensteriiberwachung von 1-phasigen oder 3-phasigen Wechsel-
spannungen

Uberwachung der Drehrichtung bei 3-phasigen Wechselspannungen

Benutzerfreundliches frontseitiges Display

- Fur komfortable, mentgefihrte Parametrierung

- Fir Soll- und Istwertanzeige der Frequenz und Drehrichtung

Schnelle Ansprechzeit durch Periodendauermessung der Eingangsfrequenz

Universelle Messeingange fiir AC-Spannungen von 8 ... 280 V fiir 1-phasige Uberwachung
sowie 16 ... 690 V fiir 1- und 3-phasige Uberwachung

Fir Frequenzumrichter geeignet

-1...700 Hz

Einstellbare Hysterese

Einstellbare Freigabeverzdgerung von 0 ... 100 s fiir die Frequenziiberwachung

Einstellbare Anlaufiiberbriickungszeit von 0 ... 100 s fir die Frequenziberwachung bzw.
Toleranz beim Einschalten von 0 ... 60000 Perioden fir die Drehrichtungstiberwachung
Einstellbare Alarmverzogerung von 0 ... 100 s fir die Frequenziiberwachung bzw. Toleranz
von 5 ... 60000 Perioden fir die Drehrichtungsiiberwachung

Alarmspeicherung oder Auto-Reset

Galvanische Trennung zwischen Messeingang, Hilfsspannung und Ausgangskontakten
2-kanaliger Aufbau

Zwangsgefiihrte Ausgangskontakte

LED-Anzeigen und 2 Halbleiter-Meldeausgange

45 mm Baubreite
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» Mit steckbaren Anschlussblécken fiir schnellen Gerateaustausch
- Einstellung verschiedener Ansprechwerte durch digitale 4 Bit-Anwahl
von einer Ubergeordneten Steuerung maéglich
- Analogausgang (2 ... 10 V) entsprechend der aktuellen Frequenz
- Méglichkeit zur Uberbriickung der Frequenz- und Drehrichtungsiiberwachung
(Muting)
- Einstellbare Umschaltzeit von 0 ... 100 s fiir die Frequenziiberwachung bzw.
Toleranz beim Umschalten von 0 ... 60000 Perioden fir die Drehrichtungs-
Uberwachung

8. Hinweise

8.1 Frequenz-Messeingang

Der Frequenzmesseingang ist in 2 Bereiche aufgeteilt (AC 8 ... 280 V an E1a-E2L und E1b-E3L
und AC 16...600 V an E1a-E2H und E1b-E3H). Ist die Messspannung stets hoher als AC 16 V, so
ist die Verwendung des oberen Bereiches vorzuziehen. Die Messeingange besitzen Tiefpasscha-
rakter zur Unterdriickung der Takifrequenz der Frequenzumrichter. Gleichzeitig ist die Eingangs-
empfindlichkeit an die Spannungs- / Frequenzkennlinie der Umrichter angepasst.

Zu beachten ist, dass die Frequenz-Messeingange an das gleiche Einphasen- bzw. Dreipha-
sennetz angeschlossen werden missen und fiir die Uberwachung der Drehrichtung ein Dreipha-
sennetz erforderlich ist.

8.2 Reset bei Alarmspeicherung, Auto-Reset

Im Betrieb Alarmspeicherung ist der Reset-Eingang zum Ricksetzen des Alarmzustandes nach
Uberfrequenz, Unterfrequenz bzw. nach einem Drehrichtungsfehler vorgesehen. Liegt am
Eingang fur langer als 1 Sekunde T1 an, wird im Gerat ein Reset durchgefiihrt. Ein erneuter
Reset ist erst moglich, nachdem das Signal am Reset-Eingang kurz unterbrochen wurde. Im
Auto-Reset Betrieb wird dieser Eingang nicht berlicksichtigt, da das Rucksetzen automatisch
erfolgt.

8.3 Halbleiterausgange

Halbleiterausgang 38 gibt den Zustand der Relais K1/K2 wieder. Sind die Relais angezogen, ist
der Halbleiterausgang 38 durchgeschaltet.

Halbleiterausgang 48 meldet Fehler im Gerat. Ist ein Fehler vorhanden wird der Halbleiter-
ausgang 48 durchgeschaltet.

Die Halbleiterausgéange sind nicht sicherheitsgerichtet. Sie sind als Meldekontakt vorgesehen.

8.4 Einstellung der Frequenzschwellen

Bei den Uberwachungsfunktionen ,Fensteriiberwachung innerhalb® und ,Fensteriiberwachung
auBerhalb®, wird zuséatzlich zu der eingestellten Hysterese noch eine Mindestdifferenz von
unterer zu oberer Frequenzschwelle von 5 % von der oberen Frequenzschwelle erwartet. Dies
wird bei der Einstellung der Frequenzschwellen intern Gberprift und bei fehlerhaften Einstel-
lungen eine Fehlermeldung angezeigt bzw. die Einstellung wird am Display nicht zugelassen. Die
maximal einstellbare untere Frequenzschwelle lasst sich wie folgt berechnen.
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Uberwachungsfunktion ,Fensteriiberwachung innerhalb® :
Maximale untere Frequenzschwelle =

Obere Frequenzschwelle - (5% + 2 x Hysterese) x Obere Frequenzschwelle
Beispiel:

Obere Frequenzschwelle 100 Hz, Hysterese 2%

Maximale untere Frequenzschwelle = 100 Hz - (0,05 + 2 x 0,02) x 100 Hz = 91 Hz

Uberwachungsfunktion ,Fensteriiberwachung auRerhalb® :
Maximale untere Frequenzschwelle =

Obere Frequenzschwelle - 5% x Obere Frequenzschwelle

Beispiel:

Obere Frequenzschwelle 100 Hz, Hysterese beliebig

Maximale untere Frequenzschwelle = 100 Hz - 0,05 x 100 Hz = 95 Hz

8.5 Rickfiihrkreis

Uber die Klemme RF werden die Riickfiihrkontakte der externen Schiitze eingelesen. Der
Klemme RF wird das Testsignal T2 (iber die Offnerkontakte der Schiitze zugefiihrt, die an den
Klemmen 14 und 24 angeschlossen sind. Die Offnerkontakte miissen geschlossen sein, sonst
kann das Gerat nicht gestartet werden.

Wird keine Kontakterweiterung bzw. Kontaktverstarkung verwendet, mussen die Klemmen T2
und RF gebriickt werden.

8.6 Anlaufiiberbriickungszeit ty

Die Anlaufiiberbriickungszeit lauft nach dem Einschalten der Hilfsspannung des Gerates ab,
sobald der Ruckfiihrkreis RF geschlossen ist. Zusatzlich l1auft die Anlaufiiberbriickung nach
einem Reset im Betrieb Alarmspeicherung ab. Wahrend dieser Zeit erfolgt keine Frequenzaus-
wertung, die LED "t" blinkt und die Ausgangskontakte 13-14 und 23-24 bleiben solange
geschlossen (in Abhangigkeit der Drehrichtungsauswertung). Durch die Anlaufiberbriickung
kann z. B. eine Alarmmeldung wéhrend der Anlaufphase eines Generators oder Motors unter-
driickt werden. Ist nach einem Reset (im Betrieb Alarmspeicherung) der Ruckfihrkreis nicht
geschlossen, geht das Gerat in einen sicheren Fehlerzustand.

8.7 Alarmverzogerungszeit ty

Die Alarmverzégerungszeit lauft ab, nachdem das Gerat erkannt hat, dass sich die Frequenz
auBerhalb des Gutzustandes befindet. Erst nach Ablauf der Alarmverzégerungszeit werden die
Ausgangskontakte 13-14 und 23-24 ausgeschaltet. Geht die Frequenz wahrend des Ablaufes der
Alarmverzdgerungszeit wieder in den Gutzustand, wird die Alarmverzdgerung gestoppt.
Waéhrend dem Zeitablauf blinkt die LED ,t*.

8.8 Freigabeverzogerungszeit tpa

Die Freigabeverzogerungszeit ist die Zeit, die ablauft, bis nach erkanntem Gutzustand (Frequenz
innerhalb des gewtlinschten Bereiches) die Ausgangskontakte 13-14 und 23-24 durchgeschaltet
werden (in Abhangigkeit der Drehrichtungsauswertung). Geht die Frequenz wahrend des
Ablaufes der Freigabeverzdgerungszeit wieder in den Alarmzustand (Frequenz auferhalb des
gewunschten Bereiches) wird die Freigabeverzégerung gestoppt. Wahrend dem Zeitablauf blinkt
die LED "t". Die Anlaufiiberbriickungszeit ist der Freigabeverzégerungszeit libergeordnet, d.h.
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wenn die Ausgangskontakte durch die Anlaufiiberbriickung durchgeschaltet werden, wird die
Freigabeverzégerungszeit ignoriert (Ausgangskontakte 13-14 und 23-24 geschlossen). Auch
direkt nach Ablauf der Anlaufiberbriickungszeit wird die Freigabeverzégerungszeit nicht mehr
gestartet.

8.9 Anlauf-Toleranz np

Die Anlauf-Toleranz lauft nach dem Einschalten der Hilfsspannung des Gerates ab, sobald der
Ruckflhrkreis RF geschlossen ist. Zusatzlich lauft die Anlauf-Toleranz nach einem Reset im
Betrieb Alarmspeicherung ab. Wahrend dieser Zeit erfolgt keine Drehrichtungsauswertung, die
LED ,t* blinkt und die Ausgangskontakte 13-14 und 23-24 bleiben solange geschlossen (in
Abhangigkeit der Frequenzauswertung). Durch die Anlauf-Toleranz kann z. B. eine Alarm-
meldung wahrend der Anlaufphase eines Generators oder Motors unterdriickt werden. Ist nach
einem Reset (im Betrieb Alarmspeicherung) der Riickflihrkreis nicht geschlossen, geht das Gerat
in einen sicheren Fehlerzustand.

8.10 Alarm-Toleranz ny

Die Alarm-Toleranz lauft ab, nachdem das Gerat erkannt hat, dass die Drehrichtung nicht der
eingestellten Vorgabe entspricht. Erst nach Ablauf der Alarm-Toleranz werden die Ausgangskon-
takte 13-14 und 23-24 ausgeschaltet. Geht die Frequenz wahrend des Ablaufes der Alarm-
Toleranz wieder in den Gutzustand, wird der Ablauf der Alarm-Toleranz gestoppt. Wahrend dem
Ablauf blinkt die LED ,t*.

8.11 Mindestfrequenz

Die Uberwachung der Drehrichtung erfolgt nur oberhalb der eingestellten Mindestfrequenz. Liegt
die Frequenz an einem der beiden Frequenz- Messeingange unterhalb dieser eingestellten
Mindestfrequenz, wird die Drehrichtung als richtig angesehen.

8.12 Diskrepanzzeit

Innerhalb der Diskrepanzzeit werden unterschiedliche Frequenzen an den beiden Messein-
gangen toleriert. Dauert die Diskrepanz zwischen den Frequenzen an den Messeingangen
langer als die eingestellte Diskrepanzzeit, geht das Gerat in einen sicheren Fehlerzustand.

8.13 Display

Im normalen Betriebsmodus kénnen durch Betatigen der ,Auf- oder ,Ab“ - Taste alle einge-
stellten Werte jederzeit kontrolliert werden. Zusatzlich wird die aktuelle Frequenz angezeigt.
Diese Frequenz entspricht jedoch nicht der Genauigkeit des Geréates und dient ausschlief3lich zu
Diagnosezwecken! Bei Verdrahtungs- und Systemfehlern werden diese am Display mit den
entsprechenden Diagnosemeldungen angezeigt.
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8.14 Parametrierung anhand des Displays

1. [Parametrierung

1.1 |Grenzen und Drehrichtung

Frequenzmodus 1

Uberwachungsfunktion 1 Uberfrequenz X
Unterfrequenz -
Fenster (innerhalb) -
Fenster (aulerhalb) -

f-Uberwachung aus -

f-Grenzen 1
Obere Grenze 1 400,0| Hz |2)
Untere Grenze 1 200,0| Hz |3)
Drehrichtung 1 Rechtslauf -
Linkslauf -
Drehrichtung aus X

Frequenzmodus 2
Uberwachungsfunktion 2 Uberfrequenz X
\Unterfrequenz -
Fenster (innerhalb) -
Fenster (auferhalb) -
f-Uberwachung aus -

f-Grenzen 2
Obere Grenze 2 400,0[ Hz[»
Untere Grenze 2 200.0| Hz |3)
Drehrichtung 2 Rechtslauf -
Linkslauf -
Drehrichtung aus X

Frequenzmodus 3
Uberwachungsfunktion 3 Uberfrequenz X
Unterfrequenz -
Fenster (innerhalb) -
Fenster (auferhalb) -

f-Uberwachung aus -

f-Grenzen 3
Obere Grenze 3 400,0| Hz |2)
Untere Grenze 3 200,0{ Hz |3)
Drehrichtung 3 Rechtslauf -
Linkslauf -
Drehrichtung aus X

Frequenzmodus 4
Uberwachungsfunktion 4 Uberfrequenz X
\Unterfrequenz -
Fenster (innerhalb) -
Fenster (auBerhalb) -
f-Uberwachung aus -

f-Grenzen 4
Obere Grenze 4 400,0[ Hz [»
Untere Grenze 4 200.0| Hz |3)
Drehrichtung 4 Rechtslauf -
Linkslauf -
Drehrichtung aus X
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1.2 |Hysterese

i

5[%
1.3 |Zeiten

Anlaufiiberbriickung

0,0[s
Freigabeverzégerung

00[s
Alarmverzégerung

0.1[s
Umschaltiiberbriickung

00[s

|

g

1.4 |Toleranz Drehrichtung

Anlauf-Toleranz

0|Periode(n)

Alarm-Toleranz

10[Periode(n)

Umschalt-Toleranz

0 | Periode(n)

1.6 |Mutingfunktion
Aktivieren

Alarmspeicherung X
Automatischer Reset -

OK
Deaktivieren X

1.7 |Erweiterte Einstellungen

Mindestfrequenz fur

Drehrichtungsiiberwachung |5 Hz

Diskrepanzzeit 300s
OK
OK
2.1 |Sprachen
X
2.2 |Kontrast
50[%
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2.3 |Beleuchtung
Aus -
10s X
1 min -
5 min -

e

2.4 |Betriebsanzeige

Manuell X

10s -

1 min -

5 min -
OK
OK

3. |Werkseinstellungen
Parameter

Displayeinstellungen

Parameter + Displayeinstellungen
4. |Anderungen

4.1 |Sperren

Aktivieren

4.2 |Verfolgen

Aktivieren

= o
OK

1) Nur in der Variante /_ _1 verfuigbar.

2) Nicht bei der Uberwachungsfunktion ,Unterfrequenz* verfiigbar.

3) Nicht bei der Uberwachungsfunktion ,Uberfrequenz* verfiigbar.

4) Kundenspezifische Varianten besitzen andere Werkseinstellungen.
Diese sind auf Anfrage erhaltlich.
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Um in den Parametriermodus des Gerates zu gelangen ist folgende Tastenkombination vorge-
sehen:

Als erstes muss die rechte Taste betéatigt werden und gedriickt bleiben. Zusatzlich muss nun die
linke Taste betatigt werden (siehe unten). Es folgt ein Displaytest, der bei korrektem Ablauf mit
der OK - Taste (rechte Taste) bestatigt werden muss. Im Anschluss kann die Parametrierung
geandert werden. Bevor das Geréat die geanderten Parameter Gbernimmt, missen diese zur
Sicherheit nochmals bestatigt werden.

aktuelle Frequenz
100Hz

—_—

M11261

8.15 Anderungsverfolgung der Einstellungen

Um unerlaubte Anderungen der Einstellungen im Nachhinein erkennen zu kénnen, ist der
Meniipunkt ,Anderungsverfolgung* vorgesehen. In diesem Punkt kann ein Zahler einmalig
aktiviert werden, der dann bei jeder libernommenen Anderung hochgezahlt wird. Nach der
Aktivierung ist es fir den Anwender nicht mehr moéglich den Zahler zuriickzusetzen oder zu
deaktivieren.
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8.16 Digitale Anwahl iiber Eingdnge SW1 bis SW4

Uber die digitalen Eingdnge SW1 bis SW4 lassen sich vier verschiedene Frequenzmodi mit
unterschiedlichen Ansprechwerten konfigurieren (siehe Tabelle). Die Versorgung der Eingange
muss zwischen DC 10 V bis DC 26,4 V zu GND betragen. Eine Umschaltung kann auch wéhrend
des Betriebs erfolgen. Wird im Betrieb der Frequenzmodus geandert, so lauft, vorausgesetzt die
Ausgangsrelais sind bei der Umschaltung durchgeschaltet und die Anlaufiiberbriickung (tA) ist
abgelaufen, die Umschaltzeit (tU) fur die Frequenzauswertung und die Umschalt-Toleranz (nU)
fur die Drehrichtungsauswertung ab. Wahrend der Umschaltzeit bzw. Umschalt-Toleranz erfolgt
keine Frequenzauswertung bzw. Drehrichtungsauswertung und die Ausgangsrelais bleiben
angezogen. Wird wahrend dem Ablauf der Umschaltzeit bzw. der Umschalt-Toleranz nochmals
der Frequenzmodus gewechselt, wird die Umschaltzeit bzw. die Umschalt-Toleranz nicht erneut

gestartet. Nach Ablauf der Umschaltzeit bzw. der Umschalt-Toleranz wird die Uberwachung mit
dem aktuell eingestellten Frequenzmodus fortgefuhrt. Durch die Umschaltzeit bzw. die Umschalt-
Toleranz kann z. B. eine Alarmmeldung wahrend der Hochlaufphase oder Bremsphase eines
Generators oder Motors unterdriickt werden.

SWi1 SW2 SW3 sw4 Modus
0 0 1 1 Frequenzmodus 1
0 1 1 0 Frequenzmodus 2
1 0 0 1 Frequenzmodus 3
1 1 0 0 Frequenzmodus 4

Achtung

Ein dauerhaftes Hin- und Herschalten der Frequenzmodi (immer sofort nach

Ablauf der Umschaltzeit) kann dazu fuhren, dass sich das Gerat wie bei der
Mutingfunktion verhalt, d. h. die Frequenziberwachung ist tiberbriickt und
die Ausgangsrelais sind dauerhaft durchgeschaltet.
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9. Gerite- und Funktionsbeschreibung

9.1 Funktionsdiagramm

fe
- Schwelle
Uberfrequenz Hysterese [-= =~
Unterfrequenz Hysterese - /

<

Schwelle

u
u 4
(A1/A2)

Alarmspeicherung

Uberwachungsfkt. T T t T t
“Uberfrequenz” A ~1—| FII «—V—| -—-F-F
%< Uberwachungsfkt. T : ;
SRS « " A V, d
5T Unterfrequenz <——I
= Ub hungsfk
erwachungsfkt. i T [ T t t
“Fensteriberwachung A <—V—| FII <—V—| - Flr
innerhalb”
M10822_f
ta = Anlaufiberbriickung, t = Alarmverzogerung, tr = Freigabeverzogerung
*Abhéngig von der Drehrichtungstberwachung
) falsch
Drehrichtung
richtig
U
Uy
(A1/A2)

Alarmspeicherung

Ausgangsrelais Ny

Ny

K1/K2 *

Ny

n, = Anlauf-Toleranz, n, = Alarm-Toleranz

* Abhdngig von der Frequenziiberwachung

M12555
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9.2 Mutingfunktion

Anhand des Displays und einer entsprechender Ansteuerung der digitalen Eingange SW1-SW4
lasst sich die Frequenziberwachung bzw. Drehrichtungsiiberwachung Uberbriicken. Hierfir
muss bei der Parametrierung im Display die Mutingfunktion aktiviert werden. Ist diese Funktion
aktiviert, so ist es weiterhin mdglich zwischen den Frequenzmodi 1-3 wie oben beschrieben
umzuschalten. Wird tber die SW Eingénge Frequenzmodus 4 (Muting) ausgewahlt, findet keine
Frequenziberwachung bzw. Drehrichtungstiberwachung mehr statt, die Ausgangsrelais sind
dauerhaft durchgeschaltet und die Anlaufiiberbriickung (tA), Umschaltzeit (tU), Freigabeverzo-
gerung (tF), Alarmverzégerung (tV), Anlauf-Toleranz (nA), Umschalt-Toleranz (nU) und Alarm-
Toleranz (nV) werden zuriickgesetzt.

9.3 Analogausgang A+ und A GND

Der Analogausgang mit 2-10 V, dient zur Ausgabe der aktuell gemessenen Frequenz. Der
Maximalwert des Analogausgangs (10 V) entspricht der eingestellten oberen Grenze (Frequenz-
schwelle). Der Minimalwert des Analogausgangs (2 V) entspricht der eingestellten unteren
Grenze. Die Skalierung ist frequenzlinear.

In der Uberwachungsfunktion "Unterfrequenz" entspricht der Maximalwert des Analogausgangs
dem maximal einstellbaren Ansprechwert des Gerates.

In der Uberwachungsfunktion "Ueberfrequenz" entspricht der Minimalwert des Analogausgangs
0 Hz.

Ist die Mutingfunktion ausgewahlt oder sind die Frequenziiberwachung und die Drehrichtungsu-
berwachung deaktiviert, so entspricht der Maximalwert des Analogausgangs dem maximal
einstellbaren Ansprechwert des Gerates und der Minimalwert entspricht 0 Hz.

Im Fehlerfall wird am Analogausgang 0 V ausgegeben.

Der Analogausgang ist nicht sicherheitsgerichtet und kann fir Diagnosezwecke verwendet
werden.

9.4 Umschaltzeit ty

Die Umschaltzeit lauft ab, wenn die Frequenzmodi anhand der digitalen Eingdnge SW1-SW4 im
Betrieb gedndert werden, die Ausgangskontakte geschlossen sind, keine Anlaufiiberbriickung
lauft und tU nicht bereits gestartet wurde bzw. am Ablaufen ist. Wahrend dieser Zeit erfolgt keine
Frequenzauswertung und die Ausgangskontakte sind durchgeschaltet (in Abhangigkeit der
Drehrichtungsauswertung).

10. Technische Daten

10.1 Frequenz-Messeingang
Spannungsbereich

E1a-E2L, E1b-E3L: AC8...280V

E1a-E2H, E1b-E3H: AC 16 ... 600 V

(Abhangig von der Frequenz siehe Kennlinie)

Eingangsfrequenz: < 700Hz

Galvanische Trennung: Frequenz-Messeingang zu Hilfsspannung

und Ausgangskontakten
Ansprechwert
(Frequenzschwelle): einstellbar von 1 Hz ... 600 Hz




20

VersiSafe Speed

Taktfrequenz
Frequenzumrichter
Messgenauigkeit:

< 700Hz

Stabilitat der eingestellten
Schwelle bei Variation der
Hilfsspannung und
Temperatur:

Hysterese:

Reaktionszeit der
Frequenziiberwachung:

Reaktionszeit der

Drehrichtungsiiberwachung:

Alarmverzégerung ty:

Anlaufiiberbriickungszeit t:

Freigabeverzégerung tg:
Umschaltzeit t:
Alarm-Toleranz ny;:
Anlauf-Toleranz np:
Umschalt-Toleranz ny:
Mindestfrequenz

Drehrichtungsiiberwachung:

Diskrepanzzeit tp:
Genauigkeit der
einstellbaren Zeiten:

Zeit vom Einschalten der
Hilfsspannung bis zur
Messbereitschaft:

10.2 Hilfskreis (A1-A2)

Hilfsspannung Uy
(zum Messeingang
galvanisch getrennt):

Spannungsbereich:
Nennverbrauch:
Absicherung des Gerites:
Uberspannungsschutz:

Einschaltdauer Reset-Taster:

10.3 Ausgang

Kontaktbestiickung:
Kontaktart:
Thermischer Strom Iy,

=>1 kHz

<+0,5%

<t1%
einstellbar von 2 ... 10% vom eingestellten Ansprechwert

1 Periodendauer (Kehrwert der eingestellten Frequenzschwelle)
+ 10 ms + eingestellte Alarmverzégerung

1 Periodendauer (Kehrwert der anliegenden Frequenz)
+ 10 ms + eingestellte Alarm-Toleranz
einstellbar von 0,1 ... 100 s

einstellbar von 0 ... 100 s
einstellbar von 0 ... 100 s
einstellbar von 0 ... 100 s

Einstellbar von 5 ... 60000 Perioden
Einstellbar von 0 ... 60000 Perioden
Einstellbar von 0 ... 60000 Perioden

Einstellbar von 1 ... 100 Hz
Einstellbar von 1 ... 250 s

<*5%

ca. 1,5 s (bei Einstellung der Anlaufiiberbriickungszeit auf 0)

DC 24V

Das Netzteil muss die Anforderungen von SELV / PELYV erfiillen
0,8...1,1Uy

typ. 3,2 W

Intern mit PTC

Intern durch VDR

>12s

2 Schliefyer
Relais, zwangsgefihrt
8 A (siehe Summenstromgrenzkurve)
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Schaltvermégen

nach AC 15:

nach DC 13:

in Anlehnung an DC 13:
Elektrische Lebensdauer

bei 5 A, AC 230 V cos phi = 1:

Kurzschlussfestigkeit
max. Schmelzsicherung:

Mechanische Lebensdauer:

Halbleiter Meldeausgénge:
Analogausgang:

10.4 Aligemeine Daten

Nennbetriebsart:
Temperaturbereich
Betrieb:

Lagerung:

Betriebshohe:

Luft- und Kriechstrecken
BemessungsstolRspannung /
Verschmutzungsgrad:

Messeingang zum Rest:
Ausgang zum Rest:
EMV

Funkentstérung:
Schutzart:

Gehause:

Klemmen:

Gehause:
Ruttelfestigkeit

Klimafestigkeit:
Klemmenbezeichnung:
Leiteranschliisse:
Anschlussquerschnitt:

oder

Abisolierung der Leiter
bzw. Hiilsenlange:
Leiterbefestigung:
Schnellbefestigung:
Nettogewicht:

3A/AC 230V
2A/DC 24V
4A/DC24Vbei0,1Hz

IEC/EN 60 947-5-1
IEC/EN 60 947-5-1

> 2,2 x 10° Schaltsp. IEC/EN 60 947-5-1

10AgL IEC/EN 60 947-5-1

20 x 108 Schaltspiele
DC 24V, 50 mA, plusschaltend
2...10V, max. 10 mA

Dauerbetrieb

-20 ... + 60°C (siehe Summenstromgrenzkurve) Ab einer
Betriebshéhe >2000 m reduziert sich die maximal zulassige
Temperatur um 0,5 °C /100 m

-20..+70°C

IEC 60664-1

<=2000 m > 2000 m bis <= 4000 m
6kV /2 4kV /2

4kV /2 2,5kV /2

EN 61800-3, IEC/EN 61326-3-1

Grenzwert Klasse B EN 55 011

IP 40 IEC/EN 60 529
IP 20 IEC/EN 60 529

Thermoplast mit VO-Verhalten nach UL Subjekt 94
Amplitude 0,35 mm
Frequenz 10 ... 55 Hz
20/060/04

IEC/EN 60 068-2-6
IEC/EN 60 068-1

EN 50 005

DIN 46 228-1/-2/-3/-4
1x0,25 ... 2,5 mm?2 massiv oder

Litze mit Hilse und Kunststoffkragen

2x0,25 ... 1,0 mm? massiv oder
Litze mit Hulse und Kunststoffkragen

7mm

unverlierbare Schlitzschraube
Hutschiene

ca. 320g

EC/EN 60 715
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10.5 Sicherheitstechnische Kenndaten der Frequenziiberwachung:

EN ISO 13849-1: Betriebshohe Betriebshohe

<=2000 m > 2000 m bis

<=4000m

Kategorie: 4 4
PL: e e
MTTF: 139,6 120,1 a (year)
DCavg 99,0 99,0 %
dop: 365 365 d/a (days/year)
hop: 24 24 h/d (hours/day)
teycle! 3600 3600 s/cycle

= = /h (hour)
EN IEC 62061
EN 61508
EN 61511:
maximum SIL: 3 3 EN IEC 62061
SIL: 3 3 EN 61508

EN 61511

HFT*): 1 1
DC: 99,0 99,0 %
PFHp: 1,9E-10 2,2E-10 hT
PFHavG: 8,2E-05 8,5E-05 (Low Demand Mode)
Tq: 20 20 a (year)

*) HFT = Hardware-Fehlertoleranz

10.6 Sicherheitstechnische Kenndaten der Drehrichtungsiiberwachung:

EN I1SO 13849-1: Betriebshdhe Betriebsh6he

<=2000 m > 2000 m bis

<=4000m

Kategorie: 2 2
PL: d d
MTTF: 128,6 111,8 a (year)
DCavg! 98,9 98,9 %
dop* 365 365 d/a (dayslyear)
hop: 24 24 h/d (hours/day)
teycle 3600 3600 s/cycle

=1

=1

/h (hour)
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EN IEC 62061
EN 61508
EN 61511:
maximum SIL: 2 2 EN IEC 62061
SIL: 2 2 EN 61508

EN 61511

HFT*): 0 0
DC: 99,0 99,0 %
PFHp: 3,1E-09 3,2E-09 h
PFHavG: 3,4E-04 3,4E-04 (Low Demand Mode)
Ty 20 20 a (year)

*) HFT = Hardware-Fehlertoleranz

Anforderung seitens der Sicherheitsfunktion
an das Gerat im High Demand Mode

Intervall fiir zyklische Uberpriifung
der Sicherheitsfunktion

Nach EN ISO 13849-1

PL e with Cat. 3
or Cat. 4

einmal pro Monat

PL d with Cat. 3

einmal pro Jahr

Nach
EN IEC 62061,
EN IEC 61508

maximum SIL 3,
SIL3
with HFT = 1

einmal pro Monat

maximum SIL 2,
SIL 2
with HFT = 1

einmal pro Jahr

Hinweis

A

Sie auf Anfrage.
Die sicherheitstechnischen Kenndaten der kompletten Anlage missen vom
Anwender bestimmt werden.

Die angefiihrten Kenndaten gelten fiir die Standardtype.
Sicherheitstechnische Kenndaten flir andere Gerateausfihrungen erhalten

Bei langeren Stillstandszeiten wird eine Uberpriifung der
Sicherheitsfunktion empfohlen.
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10.7 Geriateabmessungen

versi safe speed
b
[ o o
Einbaumalle a b c
VersiSafe Speed 45mm 107mm 121mm
Standardtype
VersiSafe Speed
Artikelnummer: 27810.69000
* Ausgang: 2 Schliel3er

+ Hilfsspannung Uy: DC 24V
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10.8 Kennlinien
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T I T I 7(0)
0 10 20 30 40 50 60

Gerat freistehend 12010
Max. Strom bei 60°C (< =2000m) bzw. 50°C (4000m) iber

2 Kontaktreihen = 8A £ 2x8°A’ = 128A°

Gerdt angereiht, mit Fremderwarmung

= = = durch Gerate gleicher Last
Max. zuldssiger Strom bei 60°C (< =2000m) bzw. 50°C (4000m) (iber
2 Kontaktreihen = 4A £ 2x4°A° = 32/’

2_ )2 2
P=F+ I
|1, |2 - Strom in den Kontaktpfaden
Summenstromgrenzkurve

Ab einer Betriebshohe > 2000 m entsprechende Anpassung
derKurve um - 0,5 °C / 100 m (siehe Beispiel fiir 4000m).
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11. Fehleriiberwachung

11.1 Vorgehen bei Stérungen

Fehler mdogliche Ursache

LED ,ON* leuchtet nicht - Versorgungsspannung A1+/A2
nicht angeschlossen

LED ,ON* blinkt rot - Parametrierfehler (genaue Fehlerbeschrei-
bung siehe Display)

LED ,ERR* blinkt rot - externer Fehler (genaue Fehlerbeschreibung
siehe Display)

LED ,ERR" leuchtet dauerhaft - Geratefehler (wenn nach Neustart immer

noch anliegt, Gerat austauschen)

11.2 Fehlerbehandlung

Werden am bzw. im Geréat Fehler erkannt, so werden diese am Display mit der entsprechenden
Meldung angezeigt. Ist aufgrund des Fehlers ein Reset des Gerates erforderlich, so muss
zunachst der Fehler- und die dazugehdrige Diagnosemeldung quittiert werden. AnschlieRend
muss die linke Taste ca. 3 Sekunden gedriickt werden, um einen Reset des Gerates auszuldsen.

aktuelle Frequenz
100Hz

(letzte Messung
vor dem Fehler)

©c 00

M11253

Wird ein Systemfehler nach dem Reset erneut erkannt, muss das Gerat an den Hersteller zurlick-
gesendet werden.

11.3 Wartung und Instandsetzung

- Das Gerat enthalt keine Teile, die einer Wartung bedurfen.

- Bei vorliegenden Fehlern das Gerat nicht 6ffnen, sondern an den Hersteller zur Reparatur-
schicken.
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12. Anschlusspldne

12.1 mit 1-phasigem Motor

K4 Safety SPS (PLC)

ks 4

! SW1..SW4
L
¢ AGND

UH6937

O -0
48 GND

M10828 e

FU Uberwachung, 1-phasig;
Frequenziiberwachung: Geeignet bis SIL3, Performance Level e, Kat.4
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12.2 mit 3-phasigem Motor

F:E L1 L2 L3

i

| ‘

1

i \T-j--j Motorschiitz

1

i

i

H FU L

2 REesEI' | Ka
i

g K5
2 M+ |13 23 RES L T2 RF

; eta [ [
i EZLd) |
E2H% i
; E1b<") UH6937 I
g I
i 1
i O ===
: 38 48 GND

L_< M10824 ¢

FU Uberwachung, 3-phasig,
Frequenziiberwachung: Geeignet bis SIL3, Performance Level e, Kat. 4
Drehrichtungsiiberwachung: Geeignet bis SIL2, Performance Level d, Kat. 2
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