












































































































































































































































Anschlussklemmen des Steuerkreises

Entfernen des Klemmenblocks
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Leistungsschalter Leistungsschalter, Sicherungen und Leitungslangen

I 8 Leistungsschalter, Sicherungen und Leitungslangen

8.1 Leistungsschalter

Gemal UL-Standard UL 508, Paragraf 45.8.4, Teil a.

Der Nennstrom des Leistungsschalters sollte 1,6—-2,6 Mal héher sein, als der maximale Ein-

3-phasig, 460 V

Empfohlener

gangsnennstrom des Frequenzumrichters.

3-phasig, 230 V

Empfohlener

Strom fiir Leis-
tungsschalter

Strom fiir Leis-
tungsschalter

VD i 075-23C2-A 15 VD i 075-43C2-A/E 5
VD i 150-23C2-A 20 VD i 150-43C2-A/E 10
VD i 220-23C2-A 30 VD i 220-43C2-A/E 15
VD i 370-23C2-A 40 VD i 400-43C2-A/E 20
VD i 550-23C2-A 50 VD i 370-43C2-A/E 20
VD i 750-23C2-A 60 VD i 550-43C2-A/E 30
VD i 1100-23C2-A 100 VD i 750-43C2-A/E 40
VD i 1500-23C2-A 125 VD i 1100-43C2-A/E 50
VD i 1850-23C2-A 150 VD i 1500-43C2-A/E 60
VD i 2200-23C2-A 200 VD i 1850-43C2-A/E 75
VD i 3000-23C2-A/E 225 VD i 2200-43C2-A/E 100
VD i 3700-23C2-A/E 250 VD i 3000-43C2-A/E 125
VD i 4500-23C2-A/E 300 VD i 3700-43C2-S/U 150
VD i 5500-23C2-A/E 400 VD i 4500-43C2-S/U 175
VD i 7500-23C2-A/E 450 VD i 5500-43C2-A/E 250
VD i 9000-23C2-A/E 600 VD i 7500-43C2-A/E 300
VD i 9000-43C2-A/E 300
VD i 11000-43C2-A/E 400

Tab. 8-1: Nennstrom flr Leistungsschalter (Modelle fiir 230 V und 460 V)
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Leistungsschalter, Sicherungen und Leitungslangen Daten fur Sicherungen

8.2

HINWEISE

Daten flir Sicherungen

B Der Einsatz von Sicherungen mit einem geringerem Stromwert, als in den folgenden
Tabellen angegeben, ist zulassig.

B Bei einer Installation in den Vereinigten Staaten muss der vorgeschaltete Sicherungs-
schutz dem ,National Electrical Code® (NEC) sowie allen anwendbaren Vorschriften vor
Ort entsprechen. Setzen Sie zur Erflillung dieser Anforderung nur UL-zertifizierte
Sicherungen ein.

B Bei einer Installation in Kanada muss der vorgeschaltete Sicherungsschutz dem ,Cana-
dian Electrical Code“ sowie allen anwendbaren Vorschriften vor Ort entsprechen. Setzen
Sie zur Erfullung dieser Anforderung nur UL-zertifizierte Sicherungen ein.

Eingangsstrom | [A] Netzsicherung
230-V-Modelle
Schwere Last Normale Last m Bussmann P/N
6,1 6,4 15

VD i 075-23C2-A JIN-15/J4JS-15

VD i 150-23C2-A 1 12 25 JIN-25/JJS-25
VD i 220-23C2-A 15 16 35 JJN-35/JJS-35
VD i 370-23C2-A 18,5 20 45 JIN-45/ JJS-45
VD i 550-23C2-A 26 28 60 JJN-60/ JJS-60
VD i 750-23C2-A 34 36 80 JJN-80/ JJS-80
VD i 1100-23C2-A 50 52 110 JJIN-110/JJS-110
VD i 1500-23C2-A 68 72 150 JJIN-150/ JJS-150
VD i 1850-23C2-A 78 83 175 JIN-175/ JJS-175
VD i 2200-23C2-A 95 99 225 JIN-225 / JJS-225
VD i 3000-23C2-A/E 118 124 250 JJIN-250/ JJS-250
VD i 3700-23C2-A/E 136 143 300 JJN-300 / JJS-300
VD i 4500-23C2-A/E 162 171 400 JJIN-400 / JJS-400
VD i 5500-23C2-A/E 196 206 450 JJIN-450/ JJS-450
VD i 7500-23C2-A/E 233 245 500 JJN-500 / JJS-500
VD i 9000-23C2-A/E 315 331 700 JJIN-700/ JJS-700

Tab. 8-2: Netzsicherungen fur Frequenzumrichter mit 230 V Anschlussspannung
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Daten fur Sicherungen

Leistungsschalter, Sicherungen und Leitungslangen

460-V-Modelle

VD i 075-43C2-A/E
VD i 150-43C2-A/E
VD i 220-43C2-A/E
VD i 370-43C2-A/E
VD i 400-43C2-A/E
VD i 550-43C2-A/E
VD i 750-43C2-A/E
VD i 1100-43C2-A/E
VD i 1500-43C2-A/E
VD i 1850-43C2-A/E
VD i 2200-43C2-A/E
VD i 3000-43C2-A/E
VD i 3700-43C2-S/U
VD i 4500-43C2-S/U
VD i 56500-43C2-A/E
VD i 7500-43C2-A/E
VD i 9000-43C2-A/E
VD i 11000-43C2-A/E

Tab. 8-3:

4,1
5,6
8,3
13
145
16
19
25
33
38
45
60
70
9
108
149
159
197

43
5,9
8,7
14
15,5
17
20
26
35
40
47
63
74
101
114
157
167
207

10
15
20
30
35
40
45
60
80
90
110
150
175
225
250
350
350
450

JJS-10
JJS-15
JJS-20
JJS-30
JJS-35
JJS-40
JJS-45
JJS-60
JJS-80
JJS-90
JJS-110
JJS-150
JJS-175
JJS-225
JJS-250
JJS-350
JJIN-350
JJS-450

Netzsicherungen fiir Frequenzumrichter mit 460 V Anschlussspannung

Eingangsstrom | [A] Netzsicherung
Schwere Last Normale Last m Bussmann P/N

Serie C2
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Lange der Motorleitung

8.3

Lange der Motorleitung

B Beeinflussung des Motors durch Leckstrom und MaRnahmen dagegen

Ist die Leitung zu lang, kann sich die parasitare Streukapazitat zwischen den Leitungen
erhohen und dadurch erhdhte Leckstrome verursachen. Dies fiihrt zur Ausldosung des
Uberstromschutzes und ein erhéhter Leckstrom kann eine verfalschte Stromanzeige verur-
sachen. Im schlimmsten Fall kommt es zu einer Beschadigung des Frequenzumrichters.

Sind am Frequenzumrichter mehr als ein Motor angeschlossen, gilt fir die gesamte
Leitungsléange die Summe aller Leitungen, mit denen jeder Motor am Frequenzumrichter
angeschlossen ist.

Wenn bei den Modellen fir 460 V zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor ein
Uberlastschalter zum Schutz vor Motoriiberhitzung installiert ist, muss die Verbindungslei-
tung kiirzer als 50 m sein. Trotzdem kann eine Fehlfunktion des Uberlastschalters auftreten.
Um dies zu verhindern, installieren Sie ein Ausgangsfilter (optional) oder verringern Sie die
Taktfrequenz (Pr. 00-17).

Beeinflussung des Motors durch Uberspannung und Manahmen dagegen

Wenn die Ansteuerung des Motors vom Frequenzumrichter Gber eine Pulsweitenmodulati-
on (PWM) erfolgt, entsteht an den Motorklemmen aufgrund der schnellen Schaltvorgange
(dv/dt) von Leistungstransistoren im Frequenzumrichter sowie der Kapazitaten der An-
schlussleitung Uberspannung. Ist die Motorleitung sehr lang, was besonders fiir die Modelle
fir 460 V zutrifft, kdnnen solche Uberspannungen (dv/dt) die Qualitat der Isolation beein-
trachtigen. Um dies zu vermeiden, beachten Sie die folgenden Regeln:

— Setzen Sie einen fur den Betrieb am Frequenzumrichter geeigneten Motor mit verstarkter
Isolation ein.

— SchlielRen Sie am Ausgang des Frequenzumrichters ein Ausgangsfilter (optional) an

— Reduzieren Sie die Motorleitungslange auf den empfohlenen Wert.

Die nachfolgend empfohlenen Motorleitungslangen erfiillen die IEC 60034-17, die fiir Motoren
mit einer Nennspannung unter 500 V AC und einer Isolationsfestigkeit ab 1,35 kV Spitze-Spitze
anwendbar ist.

Ohne Ausgangsfllter Mit Ausgangsfllter

Nennstrom

230-V-Modelle (Norﬂale i—ast) Abgeschirmte N's‘;w,f',ﬁf’ee' Abgeschirmte ”;‘;*:,‘.f‘,ﬁ?ee'
rms. Leitung [m] | | ditung [m] | LeftungIml | | citung [m]

VD i 075-23C2-A 75 115
VD i 150-23C2-A 50 75 75 115
VD i 220-23C2-A 1 50 75 75 115
VD i 370-23C2-A 17 50 75 75 115
VD i 550-23C2-A 25 50 75 75 115
VD i 750-23C2-A 33 100 150 150 225
VD i 1100-23C2-A 49 100 150 150 225
VD i 1500-23C2-A 65 100 150 150 225
VD i 1850-23C2-A 75 100 150 150 225
VD i 2200-23C2-A 90 100 150 150 225
VD i 3000-23C2-A/E 120 100 150 150 225
VD i 3700-23C2-A/E 146 100 150 150 225
VD i 4500-23C2-A/E 180 150 225 225 325
VD i 5500-23C2-A/E 215 150 225 225 325
VD i 7500-23C2-A/E 255 150 225 225 325
VD i 9000-23C2-A/E 346 150 225 225 325

Tab. 8-4: Leitungslangen fir die Motoren bei den 230-V-Modellen
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Ohne Ausgangsfilter Mit Ausgangsfilter

Nennstrom
460-V-Modelle (NornAaIe Last) Abgeschirmte le(é:?ltil?r:)l?ee- Abgeschirmte lec;t;‘tifrg?ee-
[Armsl Leitung [m] Leitung [m] Leitung [m] Leitung [m]

VD i 075-43C2-A 3 50 75 75 115
VD i 150-43C2-A 4 50 75 75 115
VD i 220-43C2-A 6 50 75 75 115
VD i 370-43C2-A 9 50 75 75 115
VD i400-43C2-A 10,5 50 75 75 115
VD i 550-43C2-A 12 50 75 75 115
VD i 750-43C2-A 18 100 150 150 225
VD i 1100-43C2-A 24 100 150 150 225
VD i 1500-43C2-A 32 100 150 150 225
VD i 1850-43C2-A 38 100 150 150 225
VD i 2200-43C2-A 45 100 150 150 225
VD i 3000-43C2-A 60 100 150 150 225
VD i 3700-43C2-S/U 73 100 150 150 225
VD i 4500-43C2-S/U 91 150 225 225 325
VD i 5500-43C2-A/E 110 150 225 225 325
VD i 7500-43C2-A/E 150 150 225 225 325
VD i 9000-43C2-A/E 180 150 225 225 325
VD i 11000-43C2-A/E 220 150 225 225 325

Tab. 8-5: Leitungslangen fir die Motoren bei den 460-V-Modellen

Ohne Ausgangsfilter Mit Ausgangsfilter
Nennstrom

460-V-Modelle mit i - i 5
eingebautem EMV-Filter (Norﬂale i.ast) Abgeschirmte lei:?lti:r:tgee Abgeschirmte le(:;l;,tifrg?ee
rms Leitung [m] Leitung [m] Leitung [m] Leitung [m]

30 30

VD i 075-43C2-E 3 75 115
VD i 150-43C2-E 4 30 75 30 115
VD i 220-43C2-E 6 30 75 30 115
VD i 370-43C2-E 9 30 75 30 115
VD i400-43C2-E 10,5 30 75 30 115
VD i 550-43C2-E 12 30 75 30 115
VD i 750-43C2-E 18 50 150 50 225
VD i 1100-43C2-E 24 50 150 50 225
VD i 1500-43C2-E 32 50 150 50 225
VD i 1850-43C2-E 38 50 150 50 225
VD i 2200-43C2-E 45 50 150 50 225
VD i 3000-43C2-E 60 50 150 50 225

Tab. 8-6: Leitungslangen fur die Motoren bei den 460-V-Modellen mit eingebautem EMV-Filter
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230-V-Serie Technische Daten

I 9 Technische Daten

9.1 230-V-Serie
gt 1 A L s | o | o | _E_

Modell VD i 023C2-_ 075 1100 1500 1850 2200 3000 3700 4500 5500 7500

Ausgangsnenn-
leistung [KVA] 20 32 44 68 10 13 20 26 30 36 48 58 72 86 102

ﬁgﬁgg‘{:gf;w 5 8 M 17 25 33 49 65 75 90 120 146 180 215 255

Motornenn-

% leistung [KW] 075 15 22 37 55 75 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75
— Motornenn-

© Jeistung [HP] 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30 40 5 60 75 100
% Uberlastfahig- 120% des Nennstroms alle 5 Minuten fiir 1 Minute;

Z keit 160% des Nennstroms alle 30 Sekunden fiir 3 Sekunden

Max. Aus-

gangsfrequenz 0,00-599,00

[HZ]
e [Tlf,_'j;f]’eq“enz 2-15 (Voreinst.: 8) 2-10 (Voreinst.: 6) 2-9 (Voreinst.: 4)
=
8 Ausgangs-
% nennleistung 19 28 40 64 96 12 19 25 28 34 45 55 68 81 96
< [kVA]

ﬁgﬁﬁgggﬁ;w 48 71 10 16 24 31 47 62 71 8 114 139 171 204 242
.. Motornenn-

8 leistung [cW] 04 075 15 22 37 55 75 11 15 19 22 30 37 45 55
%I’\é'gtﬁrr:‘;ﬂjpl o5 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30 40 50 60 75
2

é Ub_erlastféhig- 150% des Nennstroms alle 5 Minuten fir 1 Minute;

keit 180% des Nennstroms alle 30 Sekunden fir 3 Sekunden

Max. Aus-

gangsfrequenz 0,00-300,00

[Hz]

[Tlf,_'g]req“enz 2-15 (Voreinst.: 2) 2-10 (Voreinst.: 2) 2-9 (Voreinst.: 2)
Ein- Normale ¢, 12 16 20 28 36 52 72 83 99 124 143 171 206 245

gangs-  Last
nennstro  gchwere

o m [A] L 6,1 1 15 185 26 34 50 68 78 95 118 136 162 196 233
(o]
,UEJ’ ’:Sﬁg?;‘:::ﬁgig Dreiphasig 200-240 V AC (-15—+10%), 50/60 Hz
nungsbereich 170264V AC
Frequenzbereich 47-63 Hz
Wirkungsgrad [%] 97,8 98,2
Leistungsfaktor >0,98
Gewicht [Kg] 26+0,3 54 %1 9,378 £1,5 38,6+1,5 64,8 £1,5
Selbst-
Kuhlung kiih- Geblasekuhlung
lung
Brems-Chopper BaugréfRe A-C: Integriert Baugrofie D—F: Optional
Zwischenkreisdrossel Baugréfe A-C: Optional Baugrofie D—F: Integriert
EMV-Filter Baugréfe A—F: Optional
EMC-COP01 @ Baugrofe A—F: Optional
Tab. 9-1: Geratedaten der 230-V-Serie
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Technische Daten

230-V-Serie

HINWEISE

®: Die Werkseinstellung ist normale Last.
@ CANopen®-Kommunikationskarte

Der angegebene Wert fur die Taktfrequenz entspricht der Werkseinstellung. Um die
Taktfrequenz zu erhdhen, muss der Strom verringert werden. Bitte beachten Sie die in
Abs. 9.5.1 angegebene Belastbarkeit in Abhangigkeit von der Umgebungstemperatur.

Bei der sensorlosen Vektorregelung (FOC) eines Drehstromasynchronmotors, der
Drehmomentregelung mit Encoder (TQC + PG), der sensorlose Drehmomentregelung
(TQC), der Regelung eines PM-Motors mit Encoder (PM+PG) und der sensorlose
Vektorregelung eines PM-Motors muss der Strom reduziert werden. Bitte beachten Sie
die Beschreibung des Parameters Pr. 06-55.

Wenn Belastungen ruckweise oder stoRartig auftreten, sollte ein Frequenzumrichter mit
hdherer Leistung verwendet werden.

Der Eingangsnennstrom wird nicht nur durch einen Leistungstransformator und ange-
schlossenen Netzdrosseln am Eingang beeinflusst, sondern schwankt auch mit der
Impedanz des Netzanschlusses.

Ist bei den BaugréRen ab D der letzte Buchstabe des Produktschlissels ein ,A% ist die
Schutzart IP20, die Klemmleisten haben jedoch die Schutzart IP00. Ist der letzte
Buchstabe des Produktschlissels ein ,E, ist die Schutzart IP20/NEMA1/UL TYP 1.
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460-V-Serie

Technische Daten

9.2

460-V-Serie

T A S SR

Modell VD i 043C2-_ 150 1100 1500 1850 2200 3000
Ausgangsnennleistung [kVA] 2,4 3,2 4.8 7,2 8,4 10 14 19 25 30 36 48
Ausgangsnennstrom [A] 3,0 4,0 6,0 9,0 10,5 12 18 24 32 38 45 60

+ Motornennleistung [kW] 0,75 1,5 2,2 3,7 4,0 55 7.5 11 15 18,5 22 30
% Motornennleistung [HP] 1 2 3 5 5 7,5 10 15 20 25 30 40
g Uberlastfahigkeit 120% des Nennstroms alle 5 Minuten fo 1 Minutes;
Zo 160% des Nennstroms alle 30 Sekunden fiir 3 Sekunden
m?]( Ausgangsfrequenz 0,00-599,00
@g, Taktfrequenz [kHz] 2-15 (Voreinst.: 8) 2—-10 (Voreinst.: 6)
% ["\(‘\’/jgga”gsne””'eismng 23 30 45 65 76 96 14 18 24 29 34 45
= Ausgangsnennstrom [A] 29 3,8 57 8,1 9,5 11 17 23 30 36 43 57
z Motornennleistung [kW] 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22
; Motornennleistung [HP] 0,5 1 2 3 5 5 7,5 10 15 20 25 30
;32 Uberlastfahigkeit 150% des Nennstroms alle 5 Minuten fi.].r 1 Minute;
®» 180% des Nennstroms alle 30 Sekunden flr 3 Sekunden
m?]( Ausgangsfrequenz 0,00-300,00
Taktfrequenz [kHz] 2-15 (Voreinst.: 2) 2—-10 (Voreinst.: 2)
Eingangs- Normale Last 4,3 59 8,7 14 15,5 17 20 26 35 40 47 63
nennstrom

2 Al Schwere Last 4.1 5,6 8,3 13 14,5 16 19 25 33 38 45 60

2 Anschlussspannung/Frequenz Dreiphasig 380-480 V AC (-15—+10%), 50/60 Hz

i Betriebsspannungsbereich 323-528VAC

Frequenzbereich 47-63Hz

Wirkungsgrad [%] 97,8

Leistungsfaktor >0,98

Gewicht [Kg] 26+0,3 54+1 98+1,5

Kihlung Selbstkiihlung Geblasekuhlung

Brems-Chopper Baugrofie A—C: Integriert

Zwischenkreisdrossel Baugrofie A—C: Optional

EMV-Filter VD i (X)XXX-43C2-A: Optional; Baugréfie A—C VD i (X)XXX-43C2-E: Integriert

EMC-COP01 @ VD i (X)XXX-43C2-A: Optional; VD i (X)XXX-43C2-E: Integriert

Tab. 9-2: Geratedaten der 460-V-Serie (Baugrolie A bis C)
Serie C2 9-3
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460-V-Serie

HINWEISE

®: Die Werkseinstellung ist normale Last.
@ CANopen®-Kommunikationskarte

Der angegebene Wert fur die Taktfrequenz entspricht der Werkseinstellung. Um die
Taktfrequenz zu erhdhen, muss der Strom verringert werden. Bitte beachten Sie die in
Abs. 9.5.1 angegebene Belastbarkeit in Abhangigkeit von der Umgebungstemperatur.

Bei der sensorlosen Vektorregelung (FOC) eines Drehstromasynchronmotors, der
Drehmomentregelung mit Encoder (TQC + PG), der sensorlose Drehmomentregelung
(TQC), der Regelung eines PM-Motors mit Encoder (PM+PG) und der sensorlose
Vektorregelung eines PM-Motors muss der Strom reduziert werden. Bitte beachten Sie
die Beschreibung des Parameters Pr. 06-55.

Wenn Belastungen ruckweise oder stoRartig auftreten, sollte ein Frequenzumrichter mit
hdherer Leistung verwendet werden.

Der Eingangsnennstrom wird nicht nur durch einen Leistungstransformator und ange-
schlossenen Netzdrosseln am Eingang beeinflusst, sondern schwankt auch mit der
Impedanz des Netzanschlusses.

Die Gerate VD i (X)XXX-43C2-A, BaugroRe A, B und C, haben die Schutzart IP20/
NEMA1/UL TYP1.

Ist bei den BaugréRen ab D der letzte Buchstabe des Produkischlissels ein ,A%, ist die
Schutzart IP20, die Klemmleisten haben jedoch die Schutzart IP00. Ist der letzte
Buchstabe des Produktschlissels ein ,E®, ist die Schutzart IP20/NEMA1/UL TYP 1.
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460-V-Serie

Technische Daten

T N R

Model VD i (043C2-_

Ausgangsnennleistung
[kVA]

Ausgangsnennstrom [A]
Motornennleistung [kW]

Motornennleistung [HP]

Uberlastfahigkeit

Normale Last

Max. Ausgangsfrequenz
[Hz]

Taktfrequenz [kHz]

Ausgangsnennleistung
[KVA]

Ausgangsnennstrom [A]

Ausgang ®

Motornennleistung [kW]
Motornennleistung [HP]

Uberlastfahigkeit

Schwere Last

Max. Ausgangsfrequenz
[HZ]

Taktfrequenz [kHz]

Eingangs- Normale Last
nennstrom
[A] Schwere Last

Anschlussspannung/
Frequenz

Betriebsspannungsbereich
Frequenzbereich
Wirkungsgrad [%]
Leistungsfaktor
Gewicht [Kg]
Kuhlung
Brems-Chopper
Zwischenkreisdrossel
EMV-Filter

EMC-COP01 @

Eingang

3700 4500 5500 7500 9000 11000
58 73 88 120 143 175
73 91 110 150 180 220
37 45 55 75 90 110
50 60 75 100 125 150

120% des Nennstroms alle 5 Minuten flir 1 Minute;
160% des Nennstroms alle 30 Sekunden fir 3 Sekunden
0,00-599,00
2-10 (Voreinst.: 6) 2-9 (Voreinst.: 4)
55 69 84 114 136 167
69 86 105 143 171 209
30 37 45 55 75 90
40 53 60 75 100 125
150% des Nennstroms alle 5 Minuten fiir 1 Minute;
180% des Nennstroms alle 30 Sekunden flir 3 Sekunden
0,00-300,00
2—-10 (Voreinst.: 2) 2-9 (Voreinst.: 2)

74 101 114 157 167 207
70 96 108 149 159 197
Dreiphasig 380—480 V AC (-15—+10%), 50/60 Hz
323-528VAC
47-63Hz

97,8 98,2
>0,98
27+1,5 385+15 64,8+ 1,5
Geblasekuhlung

Baugréfe DO-E: Optional
BaugréRe DO-E: Integriert
Baugréfe DO-E: Optional
VD i (X)XXX-43C2-A: Optional; VD i (X)XXX-43C2-E: Integriert

Tab. 9-3: Geratedaten der 460-V-Serie (Baugréfe DO bis E)
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460-V-Serie

HINWEISE

®: Die Werkseinstellung ist normale Last.
@ CANopen®-Kommunikationskarte

Der angegebene Wert fur die Taktfrequenz entspricht der Werkseinstellung. Um die
Taktfrequenz zu erhdhen, muss der Strom verringert werden. Bitte beachten Sie die in
Abs. 9.5.1 angegebene Belastbarkeit in Abhangigkeit von der Umgebungstemperatur.

Bei der sensorlosen Vektorregelung (FOC) eines Drehstromasynchronmotors, der
Drehmomentregelung mit Encoder (TQC + PG), der sensorlose Drehmomentregelung
(TQC), der Regelung eines PM-Motors mit Encoder (PM+PG) und der sensorlose
Vektorregelung eines PM-Motors muss der Strom reduziert werden. Bitte beachten Sie
die Beschreibung des Parameters Pr. 06-55.

Wenn Belastungen ruckweise oder stoRartig auftreten, sollte ein Frequenzumrichter mit
hdherer Leistung verwendet werden.

Der Eingangsnennstrom wird nicht nur durch einen Leistungstransformator und ange-
schlossenen Netzdrosseln am Eingang beeinflusst, sondern schwankt auch mit der
Impedanz des Netzanschlusses.

Die Gerate VD i (X)XXX-43C2-A, BaugroRe A, B und C, haben die Schutzart IP20/
NEMA1/UL TYP1.

Ist bei den BaugréRen ab D der letzte Buchstabe des Produkischlissels ein ,A%, ist die
Schutzart IP20, die Klemmleisten haben jedoch die Schutzart IP00. Ist der letzte
Buchstabe des Produktschlissels ein ,E®, ist die Schutzart IP20/NEMA1/UL TYP 1.
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460-V-Serie

Technische Daten

9.2.1

Allgemeine technische Daten

Steuerungseigenschaften

Schutzfunktionen

Steuerverfahren

Anlaufdrehmoment

Spannungs-/Frequenzkennlinie

Ansprechverhalten

Drehmomentbegrenzung

Genauigkeit des Drehmoments

Max. Ausgangsfrequenz (Hz)
Frequenzgenauigkeit

Auflésung bei der Einstellung
der Frequenz

Uberlastfahigkeit

Vorgabe der Frequenzsollwerte
Beschleunigungs-/Bremszeit

Betriebsfunktionen

Steuerung des Kihlgeblases

Motorschutz

Schutz vor Uberstrom

Schutz vor Uberspannungen

Schutz vor Ubertemperaturen
Motorstrombegrenzung

Wiederanlauf nach kurzzeiti-
gem Netzausfall

Schutz vor Erdableitstrémen
Kurzschlussstrombelastung

(Short-circuit Current Rating
(SCCR))

Zertifizierungen

Tab. 9-4:

1: VIF, 2: SVC, 3: VF+PG, 4: FOC+PG, 5: TQC+PG, 6: PM+PG, 7: sensor-
lose FOC, 8: sensorlose TQC, 9: sensorlose PM

Asynchronmotor: Erreicht bis zu 150% bei 1/50 der Nenndrehzahl
PM-Motor: Erreicht bis zu 150% bei 1/100 der Nenndrehzahl

Einstellbare 4-Punkt-V/f-Kennlinie und quadratische Kennlinie

Offener Regelkreis: 5 Hz
Geschlossener Regelkreis: Max. 40 Hz beim Asynchronmotor und
Max. 100 Hz beim PM-Motor

Normale Last: max. 160% des Drehmomentstroms

Schwere Last: max. 180% des Drehmomentstroms

TQC + PG: 5%

Sensorlose TQC: £15%

Normale Last: 0,01-599,00Hz; Schwere Last: 0,00-300,00 Hz

Digitaleingang: £0,01 %, -10—+40 °C; Analogeingang: +0,1%, 25 10 °C

Digitaleingang: 0,1 Hz, Analogeingang: 0,05% x max. Ausgangsfrequenz

(Pr.01-00) / 11 Bit

Normale Last: 120% des Nennstroms kann alle 5 Min. fiir 1 Min. andauern.
160% des Nennstroms kann alle 30 Sek. fiir 3 Sek. andauern.

Schwere Last: 150% des Nennstroms kann alle 5 Min. fiir 1 Min. andauern.
180% des Nennstroms kann alle 30 Sek. fiir 3 Sek. andauern.

-10—+10V, 0—+10V, 4-20 mA, 0—20 mA, Impulseingang
0,00-600,00/0,0-6000,0 Sekunden

Drehmomentregelung, Umschaltung Drehzahl-/Drehmomentregelung, Vor-
wartsschubregelung, Regelung auf Stillstandsdrehzahl, Fortsetzung des
Betriebs nach einem kurzzeitigen Netzausfall, Drehzahlerfassung, Erken-
nung eines zu hohen Drehmoments, Drehmomentbegrenzung, Drehzahlvor-
wahl (max. 16 Stufen), umschaltbare Beschleunigungs-/Bremszeit, S-
férmige Beschleunigung/Bremsung, 3-Drahtsteuerung, Selbsteinstellung der
Motordaten (bei rotierendem oder stehendem Motor), Wartezeit, Schlupf-
kompensation, Drehmomentkompensation, JOG-Frequenz, Oberer/unterer
Grenzwert der Frequenz einstellbar, Bremsenansteuerung beim Starten/
Stoppen, Bremsen mit hohem Schlupf, PID-Regelung (mit Ruhefunktion),
Energiesparfunktionen, MODBUS-Kommunikation (RS485-Schnittstelle mit
RJ45-Buchse, max. 115,2 kBit/s), Wiederanlauf nach einem Fehler, Kopier-
funktion fir Parameter

230-V-Modell: Modelle ab VD i 1500-23C2-A haben PWM-Steuerung
Modelle bis VD i 1100-23C2-A haben EIN/AUS-
Schaltersteuerung

Modelle ab VD i 1850-43C2-A haben PWM-Steuerung
Modelle bis VD i 1500-43C2-A haben EIN/AUS-
Schaltersteuerung

Elektronischer Thermoschutzschalter

Uberstromschutz:  240% des Nennstroms bei normaler Last
250% des Nennstroms bei schwerer Last
Strombegrenzung: Normale Last: 170-175%
Schwere Last: 175-180%

230-V-Modell: Wenn die Zwischenkreisspannung 410 V uberschreitet,
stoppt der Frequenzumrichter.

460-V-Modell: Wenn die Zwischenkreisspannung 820 V Uberschreitet,
stoppt der Frequenzumrichter.

Durch integrierten Temperaturfihler

Voneinander unabhangiger Motorstrombegrenzung wahrend Beschleuni-

gung, Bremsen und Betrieb

460-V-Modell:

Durch Parameter bis zu 20 Sekunden einstellbar

Wenn der Ableitstrom 50% des Geratenennstroms Uberschreitet.

Gemal UL 508C muss der Frequenzumrichter fiir den Einsatz an einem
Netzanschluss geeignet sein, der nicht mehr als 100kA symmetrischen
Strom (rms) liefert, wenn dieser durch die in der Sicherungstabelle angege-
ben Netzsicherungen geschitzt ist.
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Technische Daten

Umgebungen fiir Betrieb, Lagerung und Transport

HINWEIS

9.3

Die maximal einstellbare Ausgangsfrequenz variiert mit der Einstellung der Taktfrequenz
und der Regelungsart, siehe Beschreibung des Parameters 01-00 und 06-55.

Umgebungen fur Betrieb, Lagerung und Transport

Setzen Sie den Frequenzumrichter KEINEN schadlichen Umgebungsbedingungen aus, wie etwa Staub, direktem
Sonnenlicht, atzenden oder entziindlichen Gasen, hoher Luftfeuchtigkeit, Flissigkeiten und starken Vibrationen.
Der Salzgehalt der Luft muss geringer sein als 0,01 mg/cm2 pro Jahr.

Umgebung

Fallhéhe der
verpackten
Gerate

Vibrationen

Schock

Betriebs-
position

Tab. 9-5:

Montageort

Umgebungstem-
peratur (°C)

Zulassige relative
Luftfeuchtigkeit

Luftdruck (kPa)

Verschmutzungs-

grad

Aufstellnbhe

Lagerung

Transport

IEC60364-1 / IEC60664-1 Verschmutzungsgrad 2, nur fir Innenrdume

Lagerung/

Transport =

Keine Kondensatbildung, keine Eisbildung im Gerat
Betrieb Max. 95%

Lagerung/ ®

Transport Max. 95%

Kein Kondenswasser
Betrieb/Lagerung 86-106

Transport 70-106

IEC 60721-3-3

Betrieb Klasse 3C3; Klasse 3S2
Lagerung Klasse 1C2; Klasse 1S2
Transport Klasse 2C2; Klasse 2S2

Wenn der Frequenzumrichter in einer rauen Umgebung mit hohem Verschmut-
zungsgrad (z. B. Tau, Wasser, Staub) betrieben werden sollen, stellen Sie
sicher, dass das Gerat in einer Umgebung montiert wird, die die Schutzklasse
IP54 erfiillt, beispielsweise in einem Schaltschrank.

Wenn der Frequenzumrichter in einer Héhe von 0—-1000 m
Uber NN installiert wird, gelten die normalen Einschran-
kungen fiir den Betrieb. Wird der Frequenzumrichter in

Betrieb einer Hohe von 1000—2000 m Uber NN installiert, reduzie-
ren Sie den Nennstrom um 1% oder senken die Tempera-
tur um 0,5 °C pro 100 m Aufstellhéhe tber 1000 m. Die
maximale Aufstellh6he ist 2000 m.

Entspricht ISTA Prozedur 1A (abhangig vom Gewicht) IEC 60068-2-31

1,0 mm Spitze-zu-Spitze-Wert im Bereich von 2 Hz bis 13,2 Hz; 0,7—-1,0 G im Bereich von 13,2 Hz
bis 55 Hz; 1,0 G im Bereich von 55 Hz bis 512 Hz. Entspricht IEC 60068-2-6

IEC / EN 60068-2-27

rechten (normale Montageposition)

Max. +10° Abweichung von der Senk- 1 _’%{T_'] e

Umgebungsbedingungen
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Betriebstemperaturen und Schutzarten Technische Daten

9.4 Betriebstemperaturen und Schutzarten
= Ab- Anschluss- Betriebs-
BaugréRe A—C Q‘r?gsr“;ﬁ““g Sl - IP20/UL offenes Gerat -10-50 °C
230 V: 0,75-22 kW platte mit
460 V: 0,75-30 kW g%?]?i‘;krtmg Kabelkanlen |P20/UL Typ 1/NEMA1 -10-40 °C
IP0O
IP20/UL offenes Gerat
VD i (x)xxx-xxC2-A
VD i (x)xxx-xxC2-S 5 50 DF
augréRe D— . .
2D VEZ 22 Y y;(;fr:jtgbar xﬁlsncilussbox Nur der -10-50°C
460 V: = 30 kW Nur der
roten Kreis
ist IP0O, der
Rest ist
1P20
Abdeckung . o
Baugrofie A-C i ;t:t?:?;ﬁ- IP20/UL offenes Gerat -10-50 °C
460 V: 0,75-30 kW )
e reeoaey 160 V: 0.75-30 Abdeckiing  Kabelkanlen IP20/UL Typ 1NEMAT 1040 °C
VD i (x)xxx-xxC2-U = e
augrole D ) i
230 V: = 22 kW N"r’_r'?.t ) Sta”ﬂ?rd box 'P20ULTyp 1NEMA1  -10-40°C
460 V: = 30 KW vertugbar anschlussbox

Tab. 9-6: Schutzarten und Betriebstemperaturen der Frequenzumrichter
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Technische Daten Belastbarkeit in Abhéngigkeit von Umgebungstemperatur und Aufstellhdhe

9.5 Belastbarkeit in Abhangigkeit von Umgebungstempe-
ratur und Aufstellhohe

Schutzart Betriebsbedingungen

Wird der Frequenzumrichter mit dem Geratenennstrom betrieben, darf die
Umgebungstemperatur zwischen -10 °C und 40 °C liegen. Bei Umgebungs-

UL Typ I/IP20 temperaturen uber 40 °C muss fur jede Erhéhung der Temperatur um 1 °C der
Strom um 2% des Geratenennstroms reduziert werden. Die maximal zulassige
Temperatur ist 60 °C.

Wird der Frequenzumrichter mit dem Geratenennstrom betrieben, darf die
Umgebungstemperatur zwischen -10 °C und +50 °C liegen. Bei Umgebungs-
UL offenes Gerat/IP20 temperaturen uber 50 °C muss flr jede Erhéhung der Temperatur um 1 °C der
Strom um 2% des Geratenennstroms reduziert werden. Die maximal zuldssige
Temperatur ist 60 °C.
Wenn der Frequenzumrichter in einer Ho6he von 0—1000 m tber NN installiert
wird, gelten die normalen Einschrankungen fir den Betrieb. Wird der Fre-
quenzumrichter in einer Héhe von 1000-2000 m tber NN installiert, reduzieren
. Sie die Leistung um 1% pro 100 m Aufstellhohe Giber 1000 m oder senken die
Gl Al Temperatur um 0,5 °C pro 100 m Aufstellhdhe {iber 1000 m. Die maximale Auf-
stellhdhe ist 2000 m. Falls Sie einen Frequenzumrichter (iber einer Héhe von
2000 m betreiben méchten, setzen Sie sich bitte mit Peter Electronic in
Verbindung.

Tab. 9-7:  Betriebsbedingungen

9.5.1 Belastbarkeit in Abhangigkeit von der Umgebungstemperatur

230 V/460 V: Belastbarkeit in Abhdngigkeit von der Temperatur bei normaler Regelung

100

80 -

80 -

10 -

= L offenes Gerat
60 -

Ausgangsstrombelastung (%)

- UL offenes Gerat bei Montage nebeneinander
50 oder UL Typ |

40 T T T T
30 35 40 45 50 55 60

Umgebungstemperatur (°C)

image_8-1

Abb. 9-1:  Belastbarkeit in Abhangigkeit von der Umgebungstemperatur (normale Regelung)
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Belastbarkeit in Abhangigkeit von Umgebungstemperatur und Aufstellhdhe Technische Daten

230 V/460 V: Belastbarkeit in Abhdngigkeit von der Temperatur bei erweiterter Regelung

100

20 |

80

— BaugréRe A-B
(UL offenes Gerat)

70

== Baugrofle A-B (UL Typ | oder UL offenes Gerat bei Montage nebeneinander)
Baugrofe C-E (UL offenes Gerat, UL Typ | oder UL offenes Gerat bei Montage
60 | nebeneinander)

Ausgangsstrombelastung (%)

50 L L L L L
30 35 40 45 50 55 60

Umgebungstemperatur (°C)

image_8-2

Abb. 9-2: Belastbarkeit in Abhangigkeit von der Umgebungstemperatur (erweiterte Regelung)

9.5.2 Strombelastbarkeit in Abhangigkeit von der Aufstellhohe
105.00%
EX 100.00%
%,g 95.00%
&2 90.00%
e
2: % 85.00%
80.00%
0 500 1000 1500 2000 2500
Hoéhe Uber NN (Meter)
image_8-3
Abb. 9-3: Strombelastbarkeit bei grol3en Aufstellhéhen
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Technische Daten

Belastbarkeit in Abhangigkeit von Umgebungstemperatur und Aufstellhdhe

9.5.3 Belastbarkeit in Abhangigkeit von der Taktfrequenz
230 V/460 V
Belastbarkeit bei allgemeiner Regelung (Pr. 00-10 = 1 und Pr.00-11 = 0-3)
Bei normaler Last (Pr. 00-16 = 0)
460 V 230V
Einstellung 1 Einstellung 1
Einstellung 0 oder 2 (50 °C: UL offener Typ) Einstellung 0 oder 2 (50 °C: UL offener Typ)
Einstellung 0 oder 2 (40 °C:UL Typ 1 oder Einstellung 0 oder 2 (40 °C:UL Typ 1 oder
offenes Gerat bei Montage nebeneinander) offenes Gerat bei Montage nebeneinander)
110 110
VD i 075-1500-43C2-A/E e \/D i 075-1100-23C2-A/E
100 === V\/D i 1850-5500-43C2-A/E ===\/D i 1500-3700-23C2-A/E
R \\—VD i 1850-5500-43C2-A/E __100 VD i 4500-9000-23C2-A/E
X X
2% \ \ \ 2 \\
= £ 2w
2w ) £ \\
8 N N g
70
60 — — 70 — e
4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Fc (kHz) Fc (kHz)
image_8-4.1 image_8-4.2
Abb. 9-4:  Belastbarkeit bei normaler Last — allgemeine Regelung
Bei schwerer Last (Pr. 00-16 = 1)
460 V 230V
Einstellung 1 Einstellung 1
Einstellung 0 oder 2 (50 °C: UL offener Typ) Einstellung 0 oder 2 (50 °C: UL offener Typ)
Einstellung 0 oder 2 (40 °C:UL Typ 1 oder Einstellung 0 oder 2 (40 °C:UL Typ 1 oder
offenes Gerat bei Montage nebeneinander) offenes Gerat bei Montage nebeneinander)
110 10
e \/D i 075-1500-43C2-A/E =—VD i 075-1100-23C2-A/E
100 —— VD i 1850-5500-43C2-A/E 100 ——— VD 1500-3700-23C2-A/E
—~ 9 \\ —— VD i 1850-5500-43C2-A/E —~ 0 \\ — VD i4500-9000-23C2-AE
X X
@ 80 \ \\ @ 80 \\\
IS IS
- NN N\ - \‘ S~
< <
: NN N\ : ~.
> 6 \ \ \ > 60 ~
50 50
40““‘\l 40
2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Fc (kHz) Fc (kHz)
image_8-5.1 image_8-5.2
Abb. 9-5:  Belastbarkeit bei schwerer Last — allgemeine Regelung
9-12
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Belastbarkeit in Abhangigkeit von Umgebungstemperatur und Aufstellhdhe Technische Daten

Belastbarkeit bei erweiterter Regelung (Pr. 00-10 = 1 und Pr. 00-11 = 4-7 oder
Pr. 00-10 = 3 und Pr. 00-13 = 1-3)

Bei normaler Last (Pr. 00-16 = 0)

460 V

(50 °C: UL offener Typ, Baugréfte A-B)
(40 °C: UL Typ 1 oder offenes Gerat bei Montage nebeneinander, Baugréfie A-B)
(40 °C: UL offener Typ, UL type 1 oder offenes Gerat bei Montage nebeneinander, BaugroRe C-E)

110
———VDi075-1500-43C2-A/E — =VDi 1850-5500-43C2-A/E
100
o | ~===VDi7500-9000-43C2-A/E
—_~ ~ \
Q\o \\\‘ \
@ O
I=
T | o
o
>
80 |
50 | \I
40 I : : :
4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Fc (kHz)
image_8-6
Abb. 9-6:  Belastbarkeit bei normaler Last — erweiterte Regelung (460 V)
230V
(50 °C: UL offener Typ, Baugrélie A-B)
(40 °C: UL Typ 1 oder offenes Gerat bei Montage nebeneinander, Baugréle A-B)
(40 °C: UL offener Typ, UL type 1 oder offenes Gerat bei Montage nebeneinander, BaugrolRe C-E)
110
—— VDi075-1100-23C2-A/E — = VD i 1500-3700-23C2-A/E
100
= === VDi4500-9000-23C2-A/E
90 o ~
® g0 | =
S
e
E 70 | o I
> H |
)
)
80 |
P
50 i I
i I
; I
40 ‘ - : ‘ ‘ ‘ ‘
4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Fc (kHz)
image_8-7

Abb. 9-7:  Belastbarkeit bei normaler Last — erweiterte Regelung (230 V)
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Belastbarkeit in Abhangigkeit von Umgebungstemperatur und Aufstellhdhe

Bei schwerer Last (Pr. 00-16 = 1)

460 V
(50 °C: UL offener Typ, Baugréfte A-B)
(40 °C: UL Typ 1 oder offenes Gerat bei Montage nebeneinander, Baugréfie A-B)
(40 °C: UL offener Typ, UL Typ 1 oder offenes Gerat bei Montage nebeneinander, Baugréfie C-E)
110
— VDi075-1500-43C2-A/E = = VD i 1850-5500-43C2-A/E
100
90 Po. ———- VDi7500-9000-43C2-A/E
3 S~ ~
é ‘\\ ~
8o | RN
I=
R ~
% 70 |
>
60 |
50 | »
]
]
]
0 | : | | |
4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Fc (kHz)
image_8-8
Abb. 9-8:  Belastbarkeit bei schwerer Last — erweiterte Regelung (460 V)
230V
(50 °C: UL offener Typ, Baugréle A-B)
(40 °C: UL Typ 1 oder offenes Gerat bei Montage nebeneinander, Baugréfle A-B)
(40 °C: UL offener Typ, UL Typ 1 oder offenes Gerat bei Montage nebeneinander, BaugréRe C-E)
110
—— VDi075-1100-23C2-A/E = = VD i 1500-3700-23C2-A/E
100
==== VD i4500-9000-23C2-A/E
9 | e
é <
n 80
=
@ "
£ 70 1 |
Q ]
> ' [
]
60 |
i I
50 E I
i I
- I
40 : - ‘ : :
4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Fc (kHz)
image_8-9

Abb. 9-9:  Belastbarkeit bei schwerer Last — erweiterte Regelung (230 V)
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Wirkungsgrad

Technische Daten

9.6 Wirkungsgrad
100,00%
97,5%
—~  950% - —
o 92,5%
g 90,0% 7
c
3 87,5% /
= 850% V4
82,5% Vd VD i 075-23C2-A-VD i 3700-23C2-A ——
VD i 075-43C2-A-VD i 7500-43C2-A
80,0% . .
0% 20% 40% 60% 80% 100% 120%
Drehzahl (%)
e VOLLLAST ——— 75%-LAST 50%-LAST e 25%-LAST
imag_8-10
Abb. 9-10: Gerateabhangiger Wirkungsgrad bei unterschiedlicher Belastung
100,00%
97,5% - -
L o
—~ 95,0%
X
s 92,5%
o
g 90,0% ~ ___
2 87.5% ]
= 85,0% /
- _
82,5% VD i 4500-23C2-A-VD i 9000-23C2-A
VD i 9000-43C2-A
80,0% ' '
0% 20% 40% 60% 80% 100% 120%
Drehzahl (%)
e VOLLLAST =~ e 75%-LAST 50%-LAST = e 25%-LAST
imag_8-10
Abb. 9-11:  Gerateabhangiger Wirkungsgrad bei unterschiedlicher Belastung
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Wirkungsgrad
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Beschreibung der Bedieneinheit Bedieneinheit

I 10  Bedieneinheit

10.1 Beschreibung der Bedieneinheit

Beim VersiDrive i C2 ist das standardmaflige Kommunikationsformat ist ASCII 9600, 7, N, 2.
Aber das Kommunikationsformatist RTU 19200, 8, N, 2. Um die Kommunikation zwischen dem
VersiDrive i C2 und der Bedieneinheit Versi-KP-LCD zu erméglichen, missen Sie zuerst die
Kommunikationsparameter vom VersiDrive i C2 einstellen, bevor die Verbindung zur Bedien-
einheit (Versi-KP-LCD) zustande kommt.

Befolgen Sie den folgenden Einstellablauf:

B Stellen Sie Pr. 09-00 auf 1 ein (Kommunikationadresse).
B Stellen Pr. 09-01 auf 19,2 kBit/s ein (COM1-Ubertragungsgeschwindigkeit).
B Stellen Sie Pr. 09-04 auf 13 (8, N, 2; RTU) ein (COM1-Kommunikationsprotokoll).

Versi-KP-LCD

image_9-1

Abb. 10-1:  Bedieneinheit Versi-KP-LCD mit RS485-Schnittstelle (RJ45-Steckverbindung)

Montagemaoglichkeiten:

(@ Die Bedieneinheit ist im Frequenzumrichter integriert, kann aber heraus genommen und
auf einer Schaltschrankwand montiert werden. Die Vorderseite ist wasserdicht.

Zur Wand- oder eingelassenen Montage verwenden Sie das Montage Set 29000.2D116. Dieses
hat die Schutzart IP66.

@
(® Die Verbindungsleitung mit einem RJ45-Stecker kann eine Lange von bis zu 5 m (16 ft) haben.
@

Diese Bedieneinheit kann nur fur die Frequenzumrichter VersiDrive i C2 von Peter electronic
verwendet werden.

Serie C2 10-1



Bedieneinheit Beschreibung der Bedieneinheit

10.1.1 Beschreibung der Tasten der Bedieneinheit

Taste zum Starten des Frequenzumrichters
— Diese Taste ist nur gliltig, wenn die Bedienung iber die Bedieneinheit freigegeben

ist.
O — Mit dieser Taste wird der Frequenzumrichter seinen Einstellungen entsprechend
L J gestartet und die RUN-LED leuchtet.
— Nach einem Stopp kann mit dieser Taste der Betrieb wieder fortgesetzt werden.

Stopp-Taste

— Bei einer Betatigung dieser Taste fiihrt der Frequenzumrichter, unabhangig von
der Betriebsart, ein STOP-Kommando aus.

— ,RESET*kann verwendet werden, um den Frequenzumrichter nach einer Stérung
zuruickzusetzen.

— Ursachen, warum der Fehler nicht zuriickgesetzt werden kann:
a. Die Ursache, wodurch der Fehler aufgetreten ist, wurde nicht behoben. Nach

Behebung der Ursache, kann der Fehler zuriickgesetzt werden.

b. Die Fehlerstatuskontrolle erfolgt erst beim Einschalten.
Nach Behebung der Fehlerursache und Wiedereinschalten kann der Fehler
zuriickgesetzt werden.

Taste zur Auswahl der Drehrichtung

— Diese Taste wahlt nur die Drehrichtung und aktiviert NICHT den Frequenzumrichter.
FWD: Vorwartslauf, REV: Rickwartslauf.
— Weitere Informationen finden Sie in der Beschreibung der LEDs.

ENTER-Taste

— Nach einer Betatigung der ENTER-Taste gelangen Sie in die nachste Ebene. In
der untersten Ebene wird nach dem Betéatigen der ENTER-Taste das Kommando

ausgefihrt.

ESC-Taste

— Mit ESC verlassen Sie das aktuelle Menl und kehren zum letzten Meni zurlick.
Mit der ESC-Taste kann auch ein Untermeni verlassen werden.

Mit der MENU-Taste kehren Sie in das Hauptmenii zuriick. Ubersicht der Meniis:

1. Parameter einstellen 7. Sprachauswahl
2. Schnellstart 8. Uhrzeit/Datum einstellen
3. Anwendungsauswahl 9. Bedieneinheit sperren
4. Anderungsliste 10.SPS-Funktion
5. Parameter kopieren 11.SPS kopieren
6. Fehlerspeicher 12.Anzeige einstellen
. Richtung: Links/Rechts/Hoch/Runter
ﬁLﬁJi — Bei der Eingabe von numerischen Werten kann mit den Pfeiltasten der Cursor
(Lﬁ }l) bewegt sowie der numerischen Wert verandert werden.
2 — Bei der Auswahl von Mens oder Text wird mit den Pfeiltasten ein Objekt gewahlt.
Funktionstasten

— Die Funktionstasten sind im Werk voreingestellt, ihnre Funktionen kénnen aber
durch den Anwender festgelegt werden. Beispielsweise hat F1 die JOG-Funktion
und F4 dient zur Einstellung der Geschwindigkeit beim Hinzufiigen oder Léschen

3 4 von anwenderdefinierten Parametern.

— Andere Funktionen mussen zuerst mithilfe der Software TPEditor festgelegt werden
(Setzen Sie eine Version ab 1.60 ein).

HAND-Taste

— Bei entsprechender Parametereinstellung kann die Vorgabe der Hauptfrequenz
und der Betriebsanweisung tiber die Taste HAND erfolgen. In der Werkseinstellung

ist die Bedieneinheit als Quelle ausgewahlt.

— Wird die HAND-Taste im Stopp-Zustand betatigt, konnen Vorgaben im Handbetrieb
gemacht werden. Wird die HAND-Taste wahrend des Betriebs betatigt, wird der
Frequenzumrichter zuerst gestoppt (es wird eine AHSP-Warnung angezeigt), und
danach kénnen Vorgaben im Handbetrieb gemacht werden.

— Die Bedieneinheit Versi-KP-LCD zeigt den Handbetrieb auf dem Bildschirm an.

Tab. 10-1:  Beschreibung der Tasten der Bedieneinheit (1)
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Beschreibung der Bedieneinheit Bedieneinheit

AUTO-Taste
— Der Automatikbetrieb lauft entsprechend der Parametereinstellungen fiir Vorgabe
der Hauptfrequenz (AUTO) und Vorgabe der Betriebsanweisung (AUTO). In der
Werkseinstellung erfolgt die Vorgabe iber den externen Eingang 4-20 mA.
— Wird die AUTO-Taste im Stopp-Zustand betatigt, kénnen Vorgaben im Automatik-
betrieb gemacht werden. Wird die AUTO-Taste wahrend des Betriebs betatigt, wird
der Frequenzumrichter zuerst gestoppt (es wird eine AHSP-Warnung angezeigt)

und danach kénnen Vorgaben im Automatikbetrieb gemacht werden.
— Die Bedieneinheit Versi-KP-LCD zeigt den AUTO-Modus auf dem Bildschirm an.

Tab. 10-1:  Beschreibung der Tasten der Bedieneinheit (2)

Beschreibung

EIN: Betriebsanzeige des Frequenzumrichters, einschliellich DC-Bremsung, Dreh-
zahl = 0, Bereitschaft, Wiederanlauf nach Fehler und Drehzahlerfassung

Blinkt: Frequenzumrichter wird zum Stoppen abgebremst oder der Ausgang ist abge-
schaltet

AUS: Der Frequenzumrichter fuhrt keine Betriebsanweisung aus.

EIN: STOPP-Anzeige des Frequenzumrichters

Blinkt: Der Frequenzumrichter ist in Bereitschaft
AUS: Der Frequenzumrichter fiihrt keine STOP-Anweisung aus.

Drehrichtungsanzeige
— Leuchtet griin, wenn sich der Frequenzumrichter im Vorwartslauf befindet
(Drehung entgegen Uhrzeigersinn)
— Leuchtet rot, wenn sich der Frequenzumrichter Rickwartslauf befindet
(Drehung im Uhrzeigersinn)
— Blinkt, wenn der Frequenzumrichter die Drehrichtung andert
Drehrichtungsanzeige bei Drehmomentregelung
— Leuchtet griin, wenn die Drehmomentvorgabe 2 0 ist und der Motor vorwarts lauft

— Leuchtet rot, wenn die Drehmomentvorgabe < 0 ist und der Motor riickwarts 1auft
— Blinkt, wenn die Drehmomentvorgabe < 0 ist und der Motor vorwarts lauft

Tab. 10-2:  Funktionsbeschreibung der LEDs
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Bedieneinheit Beschreibung der Bedieneinheit

Zustand der LED CANopen®-Zustand

- AUS Initialisierung

:15‘)-:2 Blinkt gleichmaRig Betriebsvorbereitung (siehe folgende Abbildung @)
=)

g'I: Ein kurzer Blinkimpuls Gestoppt (siehe folgende Abbildung @)

EIN In Betrieb (siehe folgende Abbildung @)
Tab. 10-3: Zustande der LED CANopen® RUN

EIN
o 200 |, 200
ms | ms

y

AUS
EIN —
(2] 200 | 200 | 1000 -
« ms hl ms « ms »
AUS
3 ERR @mw-CAN o RUN
image_9-2.4
Abb. 10-2: Blinksignale der LEDs CAN RUN und CAN ERR
Zustand der LED CANopen®-Zustand
AUS Kein Fehler
e Ein kurzer Blinkimpuls Eine Nachricht konnte nicht tibertragen werden (siehe folgende Abbildung @).
Q
g% Zwei kurze Blinkimpulse  Guarding- oder Heartbeat-Fehler (siehe folgende Abbildung @)
2:) *  Drei kurze Blinkimpulse Synchronisation (SYNC) ist fehlgeschlagen (siehe folgende Abbildung @)

EIN Bus ist abgeschaltet (siehe folgende Abbildung @)
Tab. 10-4: Zustande der LED CANopen® ERR

EIN
(1) 200 1000
ms ms
AUS

\ 4

y
A

EIN _
o 200 | 200 | 200 | 1000 -
~ ms N ms ms g ms >
AUS
EIN —
e 200 | 200 200 | 200 200 Sl 1000 N
" ms | ms ms | ms ms | ms i
AUS
(4] ERR amm-CAN oum RUN
image_9-2.5
Abb. 10-3: Blinksignale der LEDs CAN RUN und CAN ERR
PETER =~
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD Bedieneinheit

10.2

HINWEISE

Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

Einschalten der Spannungsversorgung

v

1. Der voreingestellte Startbildschirm zeigt das Peter Electronic-Logo (Default 1 und 2).

2. Der Anwender kann seinen Startbildschirm selbst gestalten
(Hierzu ist zusatzliche Software erforderlich.)

——» Die oberste Zeile des LC-Displays zeigt den Frequenzumrichterstatus.

Nach der Auswahl des Hauptmens wird der Startbildschirm im von Anwender
definierten Format angezeigt. Der links abgebildete Bildschirm zeigt die
Werkseinstellung von Peter Electronic.

—» Die unterste Zeile des LC-Displays zeigt die Uhrzeit und JOG-Daten

Betatigen L/ einmal Betatigen S|e ¥ noch einmal Betatigen Sie (V noch einmal
Sie
Betatlgen

Sie

MENU

1: Parameter einstellen 6: Fehlerspeicher 11: SPS kopieren

2: Schnellstart 7: Sprachauswahl 12: Anzeige einstellen
3: Anwendungsauswahl 8: Uhrzeit/Datum einstellen

4: Anderungsliste 9: Bedieneinheit sperren

5: Parameter kopieren 10: SPS-Funktion

image_9-2

Abb. 10-4:  Startbildschirm und Aufruf des Hauptmenis

B Der Startbildschirm kann nur statische Bilder und keine dynamischen Objekte darstellen.

B Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung wird erst der Startbildschirm und
anschlieRend der Hauptbildschirm angezeigt. Der Hauptbildschirm zeigt die durch Peter
Electronic vorgenommene Voreinstellung F/H/A/U (Frequenz-Sollwert/Ausgangsfre-
quenz/Ausgangsstrom/anwenderdefinierte Anzeige). Die Reihenfolge wird durch die
Einstellung des Parameters Pr. 00-03 (Auswahl der Startanzeige) bestimmt.

Wenn die anwenderdefinierte Anzeige (,U“) dargestellt wird, kann mit der rechten oder
linken Pfeiltaste zwischen den einzelnen Objekten umgeschaltet werden. Die Reihen-
folge wird mit Parameter Pr. 00-04 (Multifunktionsanzeige) eingestellt.

Serie C2
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Bedieneinheit Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

Symbole der Anzeige

@ : Aktuelle Einstellung

: Beim Herunterscrollen stehen weitere Optionen zur Verfiigung
L:] Betatigen Sie diese Tasten flr
LVJ weitere Optionen.

» : Weiterer Text verfligbar
(i} i\ Betéatigen Sie diese Tasten, um
/2 die vollstandige Information
anzuzeigen.

<

Hauptmenii
MENU

1: Parameter einstellen 6: Fehlerspeicher 11: SPS kopieren
2: Schnellstart 7: Sprachauswahl 12: Anzeige einstellen
3: Anwendungsauswahl 8: Uhrzeit/Datum einstellen
4: Anderungsliste 9: Bedieneinheit sperren
1

5: Parameter kopieren 0: SPS-Funktion

image_9-3

Abb. 10-5: Symbole der Anzeige und Punkte des Hauptmenis

10.2.1 Parameter einstellen (Pr setup)

Beispiel: Quelle fiir Vorgabe der Hauptfrequenz wahlen

- Inder Gruppe 00 (Antriebsparameter) wahlen
~ Siemitden Pfeiltasten A / ¥ bitte Parameter 20:
Vorgabe der Hauptfrequenz (AUTO)

~ Wenn dieser Parameter angezeigt wird,
. betatigen Sie die ENTER-Taste, damit der
Parameter eingestellt werden kann.

—
Mit <@ auswahlen.
.-

Mit !} Parametergruppe wahlen

~ Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ eine
Einstellung.

Wahlen Sie beispielsweise ,2 Analog input*
(Externer analoger Eingang) und betatigen Sie
dann die ENTER-Taste.

. Nach der Betatigung der ENTER-Taste wird
LEND*" angezeigt. Dies bedeutet, dass der
Parameter eingestellt worden ist.

Nach Auswahl der Parametergruppe

.
mit in diese Gruppe gehen.

HINWEIS:

Wenn der Schreibschutz fir Parameter
aktiviert ist, erscheint in der rechten oberen
Ecke der Anzeige ,Pr lock”. Der Parameter
kann nicht eingestellt werden oder ist in
diesem Fall mit einem Passwort geschitzt.

image_9-4.1

Abb. 10-6: Einstellen von Parametern

10-6 PETER B~
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD Bedieneinheit

10.2.2 Schnellstart (Quick Start)

Beschreibung:

1. VF-Modus Parameterauswahl

1. Eingabe des Passwortes zum Schreibschutz fiir
Parameter (Pr. 00-07)

2. Passwort fiir Schreibschutz (Pr. 00-08)
Betatigen Sie zur Auswahl Z geg:lu;?sartl(Pr. (()2'18()) "
R . Drehzahlregelung (Pr. 00-
die ‘@] “Taste 5. Auswahl der Last (Pr. 00-16)
01: Passworteingabe 6. Taktfrequenz (Pr. 00-17)
Schnellstart 7. Vorgabe der Hauptfrequenz (AUTO) (Pr. 00-20)
1. VJ/F Mode 8. EIF(’);gOaéJ_Zs)er Betriebsanweisung (AUTO)
(U/f-Regelung)
2 VFPG Mode 9. Stoppmethode (Pr. 00-22)
(Urf-Regelung mit Encoder) 10. Stoppfunktion der digitalen Bedieneinheit (Pr.00-32)
3. SVC Mode 11. Maximale Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-00)
(sensorlose Vektorregelung) 12. Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-01)
4. FOCPG Mode 13. Ausgangsspannung fiir Motor 1 (Pr. 01-02)
(Vektorregelung mit Encoder) 14. Zwischenpunktfrequenz 1 fiir Motor 1 (Pr. 01-03)
5. TQCPG Mode ) 15. Zwischenpunktspannung 1 fiir Motor 1 (Pr. 01-04)
(Drehmomentregelung mit Encoder) 16. Zwischenpunktfrequenz 2 fir Motor 1 (Pr. 01-05)
6. My Mode

17. Zwischenpunktspannung 2 fir Motor 1 (Pr. 01-06)
18. Minimale Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-07)
19. Minimale Ausgangsspannung fiir Motor 1 (Pr. 01-08)
20. Maximaler Frequenzwert (Pr. 01-10)
21. Minimaler Frequenzwert (Pr. 01-11)
22. Beschleunigungszeit 1 (Pr. 01-12)
23. Bremszeit 1 (Pr. 01-13)
24. Uberspannung fiir Strombegrenzung (Pr. 06-01)
25. Schutz vor Leistungsabfall (Pr. 06-55)
26. Ansprechspannung der DC-Bremsung (Pr. 07-00)
27. Drehzahlerfassung beim Start (Pr. 07-12)
28. NOT-HALT (EF) oder Zwangsstopp (Pr. 07-20)
29. Filterzeitkonstante der Drehmomentvorgabe
(Pr. 07-24)

30. Filterzeitkonstante der Schlupfkompensation

(Pr. 07-25)
. Verstarkung der Drehmomentkompensation

(Pr. 07-26)
32. Verstarkung der Schlupfkompensation (Pr. 07-27)

(Anwenderdefinierter Modus)

W N = O

0 N o O

3

=

image_9-5.1

Abb. 10-7:  Schnellstart (VF-Modus)
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Bedieneinheit Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

2. VFPG-Modus Parameterauswahl:

1. Eingabe des Passwortes zum Schreibschutz fiir
Parameter (Pr. 00-07)

2. Passwort fiir Schreibschutz (Pr. 00-08)
3. Regelungsart (Pr. 00-10)

4. Drehzahlregelung (Pr. 00-11)

5. Auswahl der Last (Pr. 00-16)
6
7
8

01: Passworteingabe . Vorgabe der Hauptfrequenz (AUTO) (Pr. 00-20)
. Vorgabe der Betriebsanweisung (AUTO) (Pr. 00-21)
. Stoppmethode (Pr. 00-22)
9. Stoppfunktion der digitalen Bedieneinheit (Pr.00-32)
10. Maximale Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-00)
11. Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-01)
12. Ausgangsspannung fir Motor 1 (Pr. 01-02)
13. Minimale Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-07)
14. Minimale Ausgangsspannung fiir Motor 1 (Pr. 01-08)
15. Maximaler Frequenzwert (Pr. 01-10)
16. Minimaler Frequenzwert (Pr. 01-11)
17. Beschleunigungszeit 1 (Pr. 01-12)
18. Bremszeit 1 (Pr. 01-13)
19. Uberspannung fiir Strombegrenzung (Pr. 06-01)
20. Ansprechspannung der DC-Bremsung (Pr. 07-00)

. Filterzeitkonstante der Drehmomentvorgabe
(Pr. 07-24)

22. Filterzeitkonstante der Schlupfkompensation
(Pr. 07-25)

23. Verstarkung der Schlupfkompensation (Pr. 07-27)
24. Auswahl Encoder-Typ (Pr. 10-00)

25. Encoder-Impulse pro Umdrehung (Pr. 10-01)

26. Auswahl Eingangstyp vom Encoder (Pr. 10-02)

27. ASR1-Verstarkung (Pr. 11-06)

28. ASR1-Integrationszeit (Pr. 11-07)

29. ASR2-Verstarkung (Pr. 11-08)

30. ASR2-Integrationszeit (Pr. 11-09)

31. ASR-Verstarkung der Stillstandsdrehzahl (Pr. 11-10)

32. ASR1-Integrationszeit der Stillstandsdrehzahl
(Pr. 11-11)

N
=

=

image_9-5.1

Abb. 10-8: Schnellstart (VFPG-Modus)
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD Bedieneinheit

3. SVC-Modus Parameterauswahl:

1. Eingabe des Passwortes zum Schreibschutz fiir
Parameter (Pr. 00-07)

Passwort fiir Schreibschutz (Pr. 00-08)
Regelungsart (Pr. 00-10)

Drehzahlregelung (Pr. 00-11)

Auswahl der Last (Pr. 00-16)

Taktfrequenz (Pr. 00-17)

Vorgabe der Hauptfrequenz (AUTO) (Pr. 00-20)
Vorgabe der Betriebsanweisung (AUTO) (Pr. 00-21)
Stoppmethode (Pr. 00-22)

10. Stoppfunktion der digitalen Bedieneinheit (Pr.00-32)
11. Maximale Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-00)
12. Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-01)

13. Ausgangsspannung fir Motor 1 (Pr. 01-02)

14. Minimale Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-07)
15. Minimale Ausgangsspannung fiir Motor 1 (Pr. 01-08)
16. Maximaler Frequenzwert (Pr. 01-10)

17. Minimaler Frequenzwert (Pr. 01-11)

18. Beschleunigungszeit 1 (Pr. 01-12)

19. Bremszeit 1 (Pr. 01-13)

20. Strom des Drehstromasynchronmotors 1 (A) bei
Volllast (Pr. 05-01)

. Nennleistung des Drehstromasynchronmotors 1
(Pr. 05-02)

22. Nenndrehzahl des Drehstromasynchronmotors 1
(Pr. 05-03)

23. Anzahl der Motorpole des
Drehstromasynchronmotors 1 (Pr. 05-04)

24. Strom des Drehstromasynchronmotors 1 ohne Last
(Pr. 05-05)

25. Uberspannung fiir Strombegrenzung (Pr. 06-01)

26. Strombegrenzung durch Uberstrom bei
Beschleunigung (Pr. 06-03)

27. Schutz vor Leistungsabfall (Pr. 06-55)
28. Ansprechspannung der DC-Bremsung (Pr. 07-00)
29. NOT-HALT (EF) oder Zwangsstopp (Pr. 07-20)

30. Filterzeitkonstante der Drehmomentvorgabe
(Pr. 07-24)

. Filterzeitkonstante der Schlupfkompensation
(Pr. 07-25)

32. Verstarkung der Schlupfkompensation (Pr. 07-27)

01: Passworteingabe

® NGO wDN

©

2

=

3

=

image_9-5.3

Abb. 10-9: Schnellstart (SVC-Modus)
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Bedieneinheit Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

4. FOCPG-Modus Parameterauswahl:

1. Eingabe des Passwortes zum Schreibschutz fiir
Parameter (Pr. 00-07)

Passwort fiir Schreibschutz (Pr. 00-08)
Regelungsart (Pr. 00-10)

Drehzahlregelung (Pr. 00-11)

Vorgabe der Hauptfrequenz (AUTO) (Pr. 00-20)
Vorgabe der Betriebsanweisung (AUTO) (Pr. 00-21)
Stoppmethode (Pr. 00-22)

Maximale Ausgangsfrequenz fiir Motor 1
(Pr. 01-00)

9. Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-01)
10. Ausgangsspannung fir Motor 1 (Pr. 01-02)
11. Maximaler Frequenzwert (Pr. 01-10)

12. Minimaler Frequenzwert (Pr. 01-11)

13. Beschleunigungszeit 1 (Pr. 01-12)

14. Bremszeit 1 (Pr. 01-13)

15. Strom des Drehstromasynchronmotors 1 (A) bei
Volllast (Pr. 05-01)

16. Nennleistung des Drehstromasynchronmotors 1
(Pr. 05-02)

17. Nenndrehzahl des Drehstromasynchronmotors 1
(Pr. 05-03)

18. Anzahl der Motorpole des
Drehstromasynchronmotors 1 (Pr. 05-04)

19. Strom des Drehstromasynchronmotors 1 ohne Last
(Pr. 05-05)

20. Uberspannung fiir Strombegrenzung (Pr. 06-01)

21. Strombegrenzung durch Uberstrom bei
Beschleunigung (Pr. 06-03)

22. Schutz vor Leistungsabfall (Pr. 06-55)

23. Ansprechspannung der DC-Bremsung (Pr. 07-00)
24. NOT-HALT (EF) oder Zwangsstopp (Pr. 07-20)
25. Auswahl Encoder-Typ (Pr. 10-00)

26. Encoder-Impulse pro Umdrehung (Pr. 10-01)

27. Auswahl Eingangstyp vom Encoder (Pr. 10-02)
28. Systembetrieb (Pr. 11-00)

29. Per-Unit-System des Massentragheitsmoments
(Pr. 11-01)

30. Bandbreite im niedrigen Drehzahlbereich ASR1
(Pr. 11-03)

. Bandbreite im hohen Drehzahlbereich ASR2
(Pr. 11-04)

32. Bandbreite Stillstandsdrehzahl (Pr. 11-05)

01: Passworteingabe

® NGO wDN

=

3

=

image_9-5.4

Abb. 10-10: Schnellstart (FOCPG-Modus)
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD Bedieneinheit

5. TQCPG-Modus Parameterauswahl:

1. Eingabe des Passwortes zum Schreibschutz fiir
Parameter (Pr. 00-07)

Password Setting (Pr. 00-08)

Regelungsart (Pr. 00-10)

Drehzahlregelung (Pr. 00-11)

Vorgabe der Hauptfrequenz (AUTO) (Pr. 00-20)
Vorgabe der Betriebsanweisung (AUTO) (Pr. 00-21)
Maximale Ausgangsfrequenz fiir Motor 1 (Pr. 01-00)
Ausgangsfrequenz fir Motor 1 (Pr. 01-01)
Ausgangsspannung fiir Motor 1 (Pr. 01-02)

0. Strom des Drehstromasynchronmotors 1 (A) bei
Volllast (Pr. 05-01)

11. Nennleistung des Drehstromasynchronmotors 1
(Pr. 05-02)

12. Nenndrehzahl des Drehstromasynchronmotors 1
(Pr. 05-03)

13. Anzahl der Motorpole des
Drehstromasynchronmotors 1 (Pr. 05-04)

14. Strom des Drehstromasynchronmotors 1 ohne Last
(Pr. 05-05)

15. Uberspannung fiir Strombegrenzung (Pr. 06-01)
16. Ansprechspannung der DC-Bremsung (Pr. 07-00)
17. Auswahl Encoder-Typ (Pr. 10-00)

18. Encoder-Impulse pro Umdrehung (Pr. 10-01)

19. Auswahl Eingangstyp vom Encoder (Pr. 10-02)
20. Systembetrieb (Pr. 11-00)

21. Per-Unit-System des Massentragheitsmoments
(Pr. 11-01)

22. Bandbreite im niedrigen Drehzahlbereich ASR1
(Pr. 11-03)

23. Bandbreite im hohen Drehzahlbereich ASR2
(Pr. 11-04)

24. Bandbreite Stillstandsdrehzahl (Pr. 11-05)

25. Maximale Drehmomentgrenze (Pr. 11-27)

26. Vorgabe des Drehmoment-Offsets (Pr. 11-28)

27. Drehmoment-Offset (Pr. 11-29)

28. Vorgabe des Drehmoment-Sollwerts (Pr. 11-33)

29. Drehmoment-Sollwert (Pr. 11-34)

30. Vorgabe der Drehzahlbegrenzung (Pr. 11-36)

31. Drehzahlbegrenzung fir Vorwartslauf
(Drehmomentregelung) (Pr. 11-37)

32. Drehzahlbegrenzung fir Riickwartslauf
(Drehmomentregelung) (Pr. 11-38)

01: Passworteingabe

T OCPNO O N LN

=

=

image_9-5.3

Abb. 10-11: Schnellstart (TQCPG-Modus)
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Bedieneinheit

Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

6. My Mode (Anwenderdefinierter Modus)

Wird bei der Einstellung
eines Parameters die
Funktionstaste F4
betatigt, wird der
entsprechende
Parameter fiir diesen
anwenderdefinierten
Modus gespeichert.

Um den Parameter zu
|6schen oder zu
korrigieren, wird der
Parameter aufgerufen
und dann in der unteren
rechten Ecke ,DEL"
betatigt.

Beim anwenderdefinierten Modus kénnen 1-32
Parametersatze (Pr.) gespeichert werden.

Vorgehensweise:

(@ Gehen Sie in das Menii zur Einstellung der
Parameter.
Wahlen Sie mit der ENTER-Taste den Para-
meter, der in den anwenderdefinierten Modus
Ubernommen werden soll. Unten rechts auf
der Anzeige wird ,ADD" dargestellt. Wenn Sie
nun die Funktionstaste F4 betatigen, wird die-
ser Parameter in ,My mode" tbernommen.

(@ Der Parameter (Pr) wird im anwenderdefinier-
ten Modus (,My mode*) angezeigt, wenn er
korrekt gespeichert wurde. Betétigen Sie
L,DEL®, um diesen Parameter zu korrigieren
oder zu entfernen.

® Um einen Parameter aus dem anwenderde-
finierten Modus zu entfernen, gehen Sie in
,My mode”“ und wahlen den entsprechenden
Parameter.
Betatigen Sie die ENTER-Taste. Dadurch 6ff-
net sich das Fenster zur Einstellung des Pa-
rameters. Unten rechts auf der Anzeige wird
L,DEL" dargestellt. Betatigen Sie die Funkti-
onstaste F4, um diesen Parameter aus ,My
Mode* zu entfernen.

@ Nachdem der Parameter <01 Control Mode>
entfernt worden ist, ersetzt der Parameter
<02 Maximum Operating Frequency> auto-
matisch den Parameter <01 Control Mode>.

image_9-5.6

Abb. 10-12: Schnellstart (My Mode)

10-12
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

Bedieneinheit

10.2.3

Anwendungsauswahl (Application Selection List)

Mit dieser Funktion kann eine Anwendung mit dem zugehdrigen Parametersatz ausgewahlt

werden.
Beispiel:

Wabhlen Sie ,3 App Sel List" aus.

Betatigen Sie die ENTER-Taste um in den Auswahlbildschirm zu
gelangen, die ausgewahlte Anwendung ist ,Fan“ (LUfter).

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, umin die Anwendungsauswahl
zu gelangen.

-

Wahlen Sie die
Anwendung

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um in den
Einstellbildschirm fir die Lifteranwendung zu
gelangen.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ den
Parameter aus.

Abhéngig von den Anforderungen wéhlen Sie 0 fiir ,Normal Duty” (normale
Last) oder 1 fiir ,Heavy Duty* (schwere Last) aus und betatigen dann die

ENTER-Taste.

image_9-6.1, image_9-6.2

Abb. 10-13: Auswahl einer vordefinierten Anwendung
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Bedieneinheit Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

10.2.4 Anderungsliste (Changed List)

Diese Funktion zeigt die Parameter an, die der Anwender eingestellt hat.

Beispiel:
Stellen Sie Pr. 13—00 = 3 ein (Auswahl der Anwendung ,Fan* (Lifter))

-

Rufen Sie den Bildschirm ,Changed List* (Anderungsliste) auf.
L,List PrNum=026“ bedeutet, dass 26 Parameter gedndert wurden.

Betétigen Sie die ENTER-Taste, um in den
Bildschirm mit der Anderungsliste zu gelangen.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ den
Parameter aus, der gepruft oder gedndert
werden soll.

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameter zu editieren.

image_9-7.1

Abb. 10-14: Liste der gednderten Parameter
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD Bedieneinheit

10.2.5 Parameter kopieren (Copy Parameter)

Vier Kopiermdglichkeiten werden bereitgestellt.
Die Vorgehensweise wird im nachfolgenden Beispiel gezeigt.

Beispiel: Speichern im Frequenzumrichter

(@ Wahlen Sie ,Copy parameter”.

(@ Wahlen Sie die Parametergruppe, die kopiert
werden soll und betétigen Sie die ENTER-

Taste.
Betatigen Sie die ENTER-Taste, um zu

001-004 zu gelangen:

Speicherort @ Wahlen Sie 1:

Im Frequenzumrichter (VFD) speichern.

(@ Zum Speichern im VFD betétigen Sie die
ENTER-Taste.

Die Parameter werden kopiert.

Nach dem Kopieren wird automatisch wieder die
Auswabhlliste angezeigt.

Beispiel: Speichern in der Bedieneinheit

(@ Wahlen Sie ,Copy parameter”.

(@ Wahlen Sie die Parametergruppe, die kopiert
werden soll und betatigen Sie die ENTER-
Taste.

Zum Speichern in der Bedieneinheit (Keypad)
betatigen Sie die ENTER-Taste.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ ein Symbol.

Mit den Pfeiltasten <€/ » bewegen Sie den Cursor
innerhalb des Dateinamens.

Zeichentabelle:

1" #ES%& () x+0—- /0123456789 ::<=>77@
ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ [\J ~_ °
abcdfghijklmnopgrstuvwxyz {| ]}~

Wenn der Dateiname eingegeben ist, betatigen
Sie bitte die ENTER-Taste.

Die Parameter werden kopiert.

Nach dem Kopieren wird automatisch wieder die
Auswabhlliste angezeigt.

Wird die Pfeiltaste B betatigt, wird angezeigt, an
welchem Datum die Daten kopiert wurden.

Wird die Pfeiltaste P betatigt, wird angezeigt, zu
welcher Uhrzeit die Daten kopiert wurden.

image_9-8.1, image 9-8.2

Abb. 10-15: Kopieren von Parametern
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Bedieneinheit

Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

10.2.6

HINWEIS

Fehlerspeicher (Fault Record)

Betatigen Sie zur Auswahl

Ny
die ‘@] -Taste -

Bedieneinheiten bis Version V1.02 speichern max. 6 Fehlercodes.
Bedieneinheiten ab Version VV1.20 speichern max. 30 Fehlercodes.

Der aktuelle Fehler wird als erster Eintrag angezeigt. Nach Auswahl eines
Fehlers werden Details, wie Datum, Uhrzeit, Frequenz, Strom, Spannung
und Zwischenkreisspannung angezeigt.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ einen
Fehlercode. Betatigen Sie dann die ENTER-
Taste, damit weitere Informationen zum Fehler
angezeigt werden.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ detaillierte
Informationen zum Fehler, wie z.B. Datum,
Uhrzeit, Frequenz, Strom, Spannung und
Zwischenkreisspannung.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ einen
Fehlercode. Betatigen Sie dann die ENTER-
Taste, damit weitere Informationen zum Fehler
angezeigt werden.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ detaillierte
Informationen zum Fehler, wie z.B. Datum,
Uhrzeit, Frequenz, Strom, Spannung und
Zwischenkreisspannung.

image_9-9.1, image 9-9

Abb. 10-16: Fehlerspeicher

Fehlermeldungen des Frequenzumrichters werden erfasst und in der Bedieneinheit Versi-

KP-LCD gespeichert.

Wird die Bedieneinheit Versi-KP-LCD vom Frequenzumrichter entfernt und an einen ande-
ren Frequenzumrichter angeschlossen, werden die vorher gespeicherten Fehlermeldun-
gen nicht geléscht. Neue Fehler, die im aktuell angeschlossenen Frequenzumrichter

auftreten, werden in der Bedieneinheit Versi-KP-LCD akkumulierend gespeichert.

10-16
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

Bedieneinheit

10.2.7 Sprachauswahl (Language Setup)
Die Sprachauswahl wird in der vom Anwender gewahlten Sprache
angezeigt.
Die folgenden Sprachen stehen zur Verfligung:
1. Englisch 5. Pycckuii
2. FEEPX 6. Spanisch
3. fEfRF 7. Portugiesisch
Wahlen Sie die Sprache mit 4. Turkisch 8. Franzosisch
den Tasten A und ¥ und
betatigen Sie dann die
ENTER-Taste.
image_9-10
Abb. 10-17: Sprachauswahl
10.2.8 Uhrzeit einstellen (Time Setup)
) /( - Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ das Jahr.
LAY
Wahlen Sie mit den Tasten </» Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ den
den einzustellenden Wert (Jahr, Monat
Monat, Tag, Stunde, Minute oder ’
Sekunde). ! |
Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A /¥ den
Tag
Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ die
Stunde.
Wabhlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ die
Minute.
Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ die
Sekunde.
Betatigen Sie nach der Einstellung die
ENTER-Taste, damit die Anderungen
{ibernommen werden.
image_9-11.1, image 9-11.2
Abb. 10-18: Uhrzeit einstellen
HINWEIS Einschrankung: Der Ladevorgang fir den Superkondensator dauert ca. 6 Minuten. Wenn
die Bedieneinheit danach vom Frequenzumrichter entfernt wird, lauft die interne Uhr
im Bereitschaftsmodus fiir 7 Tage weiter. Nach dieser Zeit missen Datum und Uhrzeit
neu eingestellt werden.
Serie C2
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Bedieneinheit Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

10.2.9 Bedieneinheit sperren (Keypad Locked)

Bedieneinheit sperren

Mit dieser Funktion kann die Bedieneinheit gesperrt werden. Diese Sperre wird auf
dem Hauptbildschirm nicht angezeigt. Sobald aber eine beliebige Taste betatigt wird,
erscheint aber die Meldung ,bitte betatigen Sie die ESC-und dann die ENTER-Taste,
um die Bedieneinheit zu entsperren®.

s B Wenn die Bedieneinheit gesperrt ist, wird dies nicht auf
Betétigen Sie die 1@-Taste, dem Hauptbildschirm angezeigt.

) i
um das Bedienfeld zu verriegeln.

Sobald eine Taste betatigt wird, erscheint
die links abgebildete Meldung.

Wird die ESC-Taste nicht betatigt, wird
automatisch wieder der Hauptbildschirm
angezeigt.

Die Bedieneinheit bleibt gesperrt. Sobald
eine Taste betatigt wird, erscheint die
links abgebildete Meldung.

Betéatigen Sie die ESC-Taste drei
Sekunden lang. Danach wird wieder der
Hauptbildschirm angezeigt, und die
Bedienung Uber das Bedienfeld ist
freigegeben.

Nach den zuvor genannten Schritten wird die Bedieneinheit nicht gesperrt, wenn
die Spannungsversorgung aus- und wieder eingeschaltet wird.

image_9-21.1

Abb. 10-19: Bedieneinheit sperren
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD Bedieneinheit

10.2.10

10.2.11

SPS-Funktion (PLC Function)

Wird die SPS aktiviert oder gestoppt, wird der SPS-Status entsprechend den von Peter
Electronic vorgenommenen Einstellungen auf dem Hauptbildschirm angezeigt

Option 2: SPS-Funktion freigeben

Wabhlen Sie mit den
Pfeiltasten A / ¥ eine
Funktion der SPS.

Betatigen Sie dann die
ENTER-Taste.

Per Werkseinstellung wird der Zustand
der SPS (,PLC/RUN") in der Statuszeile
angezeigt.

Option 3: SPS-Funktion stoppen

Per Werkseinstellung wird der Zustand
der SPS (,PLC/STOP*)inder Statuszeile
angezeigt.

Falls kein SPS-Programm zur Verfiigung
steht, wird bei Auswahl der Optionen 2
oder 3 die Warnung PLFF angezeigt.

Wahlen Sie in diesem Fall die Option 1:
,Disable“ (keine SPS-Funktion), um die
PLFF-Warnung zu l&schen.

image_9-13.1

Abb. 10-20: SPS-Funktion

SPS-Programm kopieren (Copy PLC)

Vier Kopierméglichkeiten werden bereitgestellt.

Die einzelnen Schritte werden im folgenden Beispiel gezeigt.
Beispiel: Speichern im Frequenzumrichter

(@ Wahlen Sie ,Copy PLC".

(@ Wahlen Sie eine Parametergruppe zum Kopieren und
betatigen Sie anschlieRend die ENTER-Taste.

@ Wahlen Sie 1: Im Frequenzumrichter (VFD) speichern
(2 Betitigen Sie die ENTER-Taste zur Bestétigung.

Die Daten werden kopiert.

Nach dem Kopieren wird automatisch wieder die
Auswahlliste angezeigt.

HINWEIS

Falls die Option 1 ,Im Frequenzumrichter speichern®
gewahlt wird, vergewissern Sie sich bitte, dass das SPS-
Programm in der Bedieneinheit Versi-KP-LCD gespeichert
ist. Ist bei Auswahl der Option 1 kein SPS-Programm in der
Bedieneinheit vorhanden, wird die Warnung ,ERR8: Typ
stimmt nicht Gberein* angezeigt.

Wird die Bedieneinheit wahrend des Kopierens des Programms
entfernt und wieder angeschlossen, wird eine CPLt-Warnung
angezeigt.

image_9-14.1

Abb. 10-21: SPS-Programm kopieren (1)

Serie C2
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Bedieneinheit

Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD

Beispiel: Speichern in der Bedieneinheit

@ Wahlen Sie ,Copy PLC".

@ Wahlen Sie eine Parametergruppe zum Kopieren und
betétigen Sie anschlieRend die ENTER-Taste.

Wahlen Sie 2: In Bedieneinheit (Keypad) speichern.
Betéatigen Sie die ENTER-Taste zur Bestatigung.

Falls der Editor ,WPLSoft" installiert und ein Passwort
eingerichtet ist, geben Sie bitte dieses Passwort ein, damit
die Datei in die Bedieneinheit gespeichert werden kann.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten A / ¥ ein Symbol.

Mit den Pfeiltasten </ » bewegen Sie den Cursor innerhalb
des Dateinamens.

Zeichentabelle:

" H#S%& () %+ —-,/0123456789::<=>?2@A
BCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ [N\]J~_ ‘ab
cdfghijklmnopgrstuvwxyz {|}~

Wenn der Dateiname eingegeben ist, betatigen Sie bitte die
ENTER-Taste.

Die Daten werden kopiert.

Nach dem Kopieren wird automatisch wieder die
Auswahlliste angezeigt.

Wird die Pfeiltaste P betatigt, wird angezeigt, an welchem
Datum die Parameter kopiert wurden.

Wird die Pfeiltaste P betatigt, wird angezeigt, zu welcher
Uhrzeit die Parameter kopiert wurden.

image_9-14.2

Abb. 10-22: SPS-Programm kopieren (2)
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Funktionen der Bedieneinheit Versi-KP-LCD Bedieneinheit

10.2.12 Anzeige einstellen (Display setup)

1. Kontrast

Der Wert kann mit den Pfeiltasten A / ¥ verandert
werden.

Betéatigen Sie die @-Taste

zum Einstellen des Menls

Nach der Einstellung (in diesem Beispiel auf ,+10%)
betéatigen Sie die ENTER-Taste, um die Anzeige mitdem
Kontrast +10 zu beurteilen.

Die Anzeige wird mit dem eingestellten Kontrastwert
dargestellt. Falls Ihnen der Kontrast nicht gefallt,
betatigen Sie bitte noch mal die ENTER-Taste.

Der Wert kann mit den Pfeiltasten A / ¥ verandert
werden.

Nach der Einstellung (in diesem Beispiel auf ,-10%)
betéatigen Sie die ENTER-Taste, um die Anzeige mit dem
Kontrast -10 zu beurteilen.

2. Hintergrundbeleuchtung

Betatigen Sie die ENTER-Taster zur Einstellung der
4Einschaltdauer der Hintergrundbeleuchtung*.

Der Wert kann mit den Pfeiltasten A / ¥ verandert
werden.

Bei einem Wert von 0 Min ist die
Hintergrundbeleuchtung standig eingeschaltet.

Ist der Einstellwert 10 Min, wird die
Hintergrundbeleuchtung nach 10 Minuten ausgeschaltet.

3. Textfarbe

Betatigen Sie die ENTER-Taster zur Einstellung
der ,Textfarbe".

Die Werkseinstellung ist ,weiler Text".

Der Wert kann mit den Pfeiltasten A / ¥ verandert

werden.
Displ Setup I
v1:Contrast Die Textfarbe &ndert sich auf ,Blau*.
2:Back-Light
3:Text Color

image_9-15.1, image_9-15.1.1

Abb. 10-23: Anzeige einstellen
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Bedieneinheit

Andere Anzeigen

10.3

Andere Anzeigen

Wenn ein Fehler auftritt, erscheint die folgende Anzeige:

(D Betatigen Sie die STOP / RESET-Taste, um den Fehler zuriickzusetzen. Falls keine Reaktion erfolgt, setzen Sie sich
bitte mit lhrem Vertriebspartner in Verbindung oder schicken das Gerat zur Reparatur ein. Um weitere Informationen

Uber den Fehler abzurufen, wie etwa Zwischenkreisspannung, Ausgangsstrom oder Ausgangsspannung, betatigen Sie
die Taste MENU und wahlen ,Fault Record*.

(@ Falls nach dem Riicksetzen der Hauptbildschirm erscheint und nach Betatigung der ESC-Taste kein Fehler mehr
angezeigt wird, ist der Fehler geldscht.

(® Bei einem Fehler oder einer Warnung blinkt die Hintergrundbeleuchtung, bis der Fehler oder die Warnung geléscht wird.

image_9-16

Abb. 10-24: Fehler- und Warnungsanzeige
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00: Antriebsparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

|11

HINWEIS

11.1

HINWEIS

Ubersicht der Parametereinstellungen

Dieses Kapitel enthalt eine Zusammenfassung der Parametereinstellungen (Pr.), aus der die
Einstellbereiche, die Werkseinstellungen und die eingestellten Parameter fir den Benutzer er-
sichtlich sind. Die Parameter kdnnen Uber die digitale Bedieneinheit eingestellt, gedndert und
zurlick gesetzt werden.

Parameter, die mit # gekennzeichnet sind, kdnnen wahrend des Betriebs eingestellt werden.
Eine detaillierte Beschreibung der Parameter finden Sie in der Bedienungsanleitung in

Kapitel 12 ,Beschreibung der Parametereinstellungen®.

00: Antriebsparameter

IM: Drehstromasynchronmotor
PM: Permanentmagnet-Motor

4:230V, 0,75 kW
5:460 V, 0,75 kW
6: 230V, 1,50 kW
7:460V, 1,50 kW
8:230V, 2,20 kW
9:460V, 2,20 kW

00-00

00-01

Tab. 11-1:

Kennzahl des Frequenzum-
richter

Nennstrom des Frequenzum-
richters

Antriebsparameter (1)

1230V, 3,70 kW
1460V, 3,70 kW
1230V, 5,50 kW
1460V, 5,50 kW
1230V, 7,50 kW
1460V, 7,50 kW
1230V, 11,0 kW
1460V, 11,0 kW
1230V, 15,0 kW
1460V, 15,0 kW
1230V, 18,5 kW
1460V, 18,5 kW
1230V, 22,0 kW
1460V, 22,0 kW
1230V, 30,0 kW
1460V, 30,0 kW
1230V, 37,0 kW
1460V, 37,0 kW
1230V, 45,0 kW
1460V, 45,0 kW
1230V, 55,0 kW
1460V, 55,0 kW
1230V, 75,0 kW
1460V, 75,0 kW
1230V, 90,0 kW
1460V, 90,0 kW
1460V, 110,0 kW
1460V, 132,0 kW
1460V, 160,0 kW
1460V, 185,0 kW
1460V, 220,0 kW
1460V, 280,0 kW
1460V, 315,0 kW
1460V, 355,0 kW
1460V, 450,0 kW
1460V, 4 kW

Abhangig vom Gerat

Nur lesen

Nur lesen

Serie MS3
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Ubersicht der Parametereinstellungen

00: Antriebsparameter

. . Werksein-
Beschreibung Einstellungen stellung

00-02 Parameter zurlicksetzen

N | 00-03 Auswahl der Startanzeige

Tab. 11-1:  Antriebsparameter (2)

Qa0

©ox

wh=2o

Keine Funktion

Schreibschutz flir Parameter
kWh-Anzeige auf 0 setzen

SPS zurlicksetzen

(inkl. CANopen®-Index (Master))
CANopen®-Index zurlicksetzen (Slave)
Alle Parameter auf Werkseinstellung
zurlicksetzen (Basisfrequenz = 50 Hz)

: Alle Parameter auf Werkseinstellung

zurlicksetzen (Basisfrequenz = 60 Hz)

F (Frequenz-Sollwert)

H (Ausgangsfrequenz)

U (Benutzerdefinierte Anzeige, siehe Pr. 00-04)
A (Ausgangsstrom)

11-2
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00: Antriebsparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

& 00-04

Tab. 11-1:

Multifunktionsanzeige
(benutzerdefiniert)

Antriebsparameter (3)

aghroN=2O

Coplc)

10:
11:

12:

33:
34:
35:
36:

38:
39.

Ausgangsstrom (A) (Einheit: Ampere)
Zahlerwert (c) (Einheit: CNT)

Aktuelle Ausgangsfrequenz (H.) (Einheit: Hz)
Zwischenkreisspannung (v) (Einheit: V DC)
Ausgangsspannung (E) (Einheit: V AC)
Phasenwinkel der Ausgangsleistung

(Einheit: Grad)

Ausgangsleistung in kW (P) (Einheit: kW)
Drehzahl-Istwert (r) (Einheit: U/min)

Anzeige des vom Frequenzumrichter
berechneten Ausgangsdrehmoments % (t)
(Einheit: %).

Anzahl der Impulse des Encoders (G) (siehe
Pr. 10-00, 10-01) (Einheit: PLS)

PID-Istwert (b) (Einheit: %)

Signalwert analoge Eingangsklemme AVI (1.)
(Einheit: %)

Signalwert analoge Eingangsklemme ACI (2.)
(Einheit: %)

: Signalwert analoge Eingangsklemme AUI (3.)

(Einheit: %)

: IGBT-Temperatur (i.) (Einheit: °C)
: Anzeige der Kondensatortemperatur in °C (c.)

(Einheit: °C)

: Zustand der digitalen Eingange (EIN/AUS) (i)

: Zustand der digitalen Ausgange (EIN/AUS) (o)
: Ausgefliihrte Drehzahlvorwahl (S)

: Zustand des CPU-Pins am zugeordneten

digitalen Eingang (d)

: Zustand des CPU-Pins am zugeordneten

digitalen Ausgang (0.)

: Aktuelle Motorposition (PG1 der PG-Karte) (P.)

Die maximale Anzeigeauflosung ist 32 Bit

: Frequenz Impulseingang (PG1 der PG-Karte) (S.)
: Position Impulseingang (PG1 der PG-Karte) (q.)

Die maximale Anzeigeauflésung ist 32 Bit

: Schleppfehler Positionierung (E.) 3
: Uberlast (0,00-100,00 %) (0.) (Einheit: %)

: Erdschluss GFF (G.) (Einheit: %)

: Welligkeit der Zwischenkreisspannung (r.)

(Einheit: V DC)

: SPS-Daten im Register D1043 (C)
: Anzeige der Motorpole des PM-Motors (bei

Anschluss der EMC-PGO01U) (4.)

: Benutzerdefinierten Anzeige (U)
: Pr. 00-05 Verstarkungsfaktor (K)
: Anzahl der aktuellen Motorumdrehungen im

Betrieb (mit PG-Karte und Z-Phasen-
Eingangssignal) (Z.)

Aktuelle Motorposition im Betrieb

(mit PG-Karte) (q)

Drehzahl des Kihlventilators (F.) (Einheit: %)
Anzeige der Regelungsart:

0 = Drehzahlregelung (SPD)

1 = Drehmomentregelung (TQR) (t.)

Aktuelle Taktfrequenz des Frequenzumrichters
(J.) (Einheit: Hz)

Frequenzumrichterstatus (6.)

Anzeige des vom Frequenzumrichter
berechneten positiven/negativen
Ausgangsdrehmoments, t 0.0 bedeutet positives
Drehmoment und - 0.0 bedeutet negatives
Drehmoment (C.) (Einheit: Nt-m)

: Drehmoment-Sollwert (L.) (Einheit: %)

: kWh (J) (Einheit: kWh)

: PID-Sollwert (h.) (Einheit: %)

: PID-Offset (0.) (Einheit: %)

: PID-Ausgangsfrequenz (b.) (Einheit: Hz)

: Hardware-ID

: Motortemperatur (PTC, PT100, KTY84-130)
: PMSVC Drehmoment-Offset

: Al10%

:Al11%

Serie MS3
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Ubersicht der Parametereinstellungen

00: Antriebsparameter

& 00-05
00-06
& 00-07

A~ 00-08

A 00-10

00-11

00-12

00-13

00-16

00-17

00-19

Tab. 11-1:

Verstarkungsfaktor in der
aktuellen Ausgangsfrequenz

Software-Version

Eingabe des Passwortes zum
Schreibschutz fiir Parameter

Passwort fiir Schreibschutz

Regelungsart

Drehzahlregelung

Punkt-zu-Punkt-
Positionierung

Drehmomentregelung

Auswahl der Last

Taktfrequenz

SPS-Befehlsmaske

Antriebsparameter (4)

0,00-160,00

Nur lesen

0-65535

0—4 (Anzahl der zugelassenen Passworteingaben)

0—65535
Kein Passwortschutz/Passwort ist korrekt
eingegeben (Pr. 00-07))

1: Es wurde ein Passwort eingegeben.

0: Drehzahlregelung

1:  Punkt-zu-Punkt-Positionierung

2: Drehmomentregelung

3: Referenzpunktfahrt

0: IMVF (IM U/f-Regelung)

1: IMVFPG (IM U/f-Regelung + Encoder)

2: IM/PM SVC (IM/PM sensorlose Vektorregelung)

3: IMFOCPG (IM feldorientierte Regelung mit
Encoder)

4: PMFOCPG (PM feldorientierte Regelung mit
Encoder)

5: IMFOC sensorlos (IM sensorlose feldorientierte
Regelung)

6: PMFOC sensorlos PM sensorlose feldorientierte
Regelung)

7: IPM sensorlos(IPM sensorlose feldorientierte
Regelung)

0: Relative Positionierung

0:
1:

Absolute Positionierung

IMTQCPG (IM Drehmomentregelung mit
Encoder)

PM TQCPG (PM Drehmomentregelung mit
Encoder)

IM TQC sensorlos (IM sensorlose
Drehmomentregelung)

Normale Last
Schwere Last

Normale Last

VF, VFPG,
SVC, PMFOCPG, PMFOC, IMFOC,
IMFOCPG, PMTQCPG  IPMFOC IMTQC
IMTQCPG
0,754 kwW/
1-15 HP 2-15 kHz 4-15 kHz 4-10 kHz 4-14 kHz
15-37 kW/
20-50 HP 2-10 kHz 4-10 kHz 4-10 kHz 4-10 kHz
45-90 kW/
60-125 HP 2-9 kHz 4-9 kHz 4-9 kHz 4-9 kHz

Schwere Last

VF, VFPG,
SVC, = PMFOCPG, PMFOC,  IMFOC,
IMFOCPG, PMTQCPG  IPMFOC IMTQC
IMTQCPG
0,754 kW/
e P, 2-15KHz  4-15kHz  4-10kHz  4-14kHz
15-37 kW/
Dotongp  2-10kHz  4-10kHz  4-10kHz  4-10KHz
45-90 KW/
G025 hp  2-9KHz  4-9kHz = 4-9kHz  4-9KHz

Bit 0: Der Steuerbefehl wird zwangsweise von der

SPS gesteuert.

Bit 1: Der Frequenz-Sollwert wird zwangsweise von

der SPS gesteuert.

Bit 2: Positions-Sollwert wird zwangsweise von der

SPS gesteuert.

Bit 3: Der Drehmoment-Sollwert wird zwangsweise

von der SPS gesteuert.

Nur lesen

0

Nur lesen
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00: Antriebsparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

Vorgabe der Hauptfrequenz
00-20 (AUTO)
Vorgabe des PID-Sollwerts

Vorgabe der

ez Betriebsanweisung (AUTO)

N 0022 Stoppmethode

M  00-23 Reversierverbot

Speichern des eingegebe-
00-24  nen Frequenz-Sollwerts
(an der Bedieneinheit)

Benutzerdefinierte

A | 0025 Eigenschaften

Tab. 11-1:  Antriebsparameter (5)

H» wh=20o

awn=2o

N2 =2

Digitale Bedieneinheit

Serielle RS485-Kommunikation

Externer analoger Eingang (siehe Pr. 03-00)
Digitales Motorpotenziometer (programmierbare
Eingangsklemme)

Impulseingabe ohne Richtungsvorgabe

(siehe Pr. 10-16 ohne Drehrichtung), 0
Verwendung mit PG-Karte

Impulseingabe mit Richtungsvorgabe

(siehe Pr. 10-16), Verwendung mit PG-Karte
CANopen®-Kommunikationskarte
Kommunikationskarte

(CANopen®-Karte nicht enthalten)

Digitale Bedieneinheit

Externe Klemmen

Serielle RS485-Kommunikation
CANopen®-Kommunikationskarte
Kommunikationskarte

(CANopen®-Karte nicht enthalten)
Abbremsen bis zum Stillstand

Austrudeln bis zum Stillstand

Vorwarts- und Ruckwartsdrehung moglich
Riickwartsdrehung nicht maéglich 0
Vorwartsdrehung nicht méglich

Nur lesen Nur lesen

Bit 0—3: Benutzerdefinierte Nachkommastellen

0000b: Keine Nachkommastelle
0001b: Eine Nachkommastelle

0010b: Zwei Nachkommastellen
0011b: Drei Nachkommastellen

Bit 4—15: Benutzerdefinierte Einheit

000xh:
001xh:
002xh:
003xh:
004xh:
005xh:
006xh:
007xh:
008xh:
009xh:

00AXxh:
00Bxh:
00Cxh:
00Dxh:
00Exh:

00Fxh:
010xh:
011xh:
012xh:
013xh:
014xh:
015xh:
016xh:
017xh:
018xh:
019xh:

01Axh:
01Bxh:
01Cxh:
01Dxh:
01Exh:

01Fxh:
020xh:
021xh:
022xh:
023xh:
024xh:

Hz
rpm
%

kg
m/s
kW
HP
ppm
1/m
kgls
kg/m
kg/h
Ib/s
Ib/m
Ib/h
ft/s
ft/m
m

ft

°C

°F
mbar
bar
Pa
kPa
mWG
inWG
ftwG
Psi
Atm
L/s
L/m
L/h
m3/s
m3/h
GPM
CFM

xxxxh: Hz

Serie MS3
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Ubersicht der Parametereinstellungen 00: Antriebsparameter

O.

: Deaktiviert

0-65535 (wenn Pr. 00-25 auf keine

Nachkommastelle eingestellt ist)
- 0,0-6553,5  (wenn Pr. 00-25 auf 1
00-26 Eﬂzr;(tijr;z:ll\'gs:tlmerter Nachkommastelle eingestellt ist) 0

0,00-655,35 (wenn Pr. 00-25 auf 2
Nachkommastellen eingestellt ist)

0,000-65,535 (wenn Pr. 00-25 auf 3
Nachkommastellen eingestellt ist)

00-27 Benutzerdefinierter Wert Nur lesen Nur lesen

0: Standard-HOA-Funktion
1: Bei einer Umschaltung zwischen lokal/dezentral
stoppt der Frequenzumrichter.
2: Bei einer Umschaltung zwischen lokal/dezentral
wird der Frequenzumrichter in Bezug auf die
Frequenz und den Betriebszustand
DEZENTRAL gesteuert.
Auswahl 3: Bei einer Umschaltung zwischen lokal/dezentral 0
LOKAL/DEZENTRAL wird der Frequenzumrichter in Bezug auf die
Frequenz und den Betriebszustand LOKAL
gesteuert.
4: Bei einer Umschaltung zwischen lokal/dezentral
wird der Frequenzumrichter in Bezug auf die
Frequenz und den Betriebszustand bei der
Einstellung lokal LOKAL gesteuert und bei der
Einstellung dezentral DEZENTRAL gesteuert.

Digitale Bedieneinheit

Serielle RS485-Kommunikation
Externer analoger Eingang (siehe Pr. 03-00)
Digitales Motorpotenziometer
Impulseingabe ohne Richtungsvorgabe
Vorgabe der Hauptfrequenz (siehe Pr. 10-16 ohne Drehrichtung)
(HAND) Impulseingabe mit Richtungsvorgabe
(siehe Pr. 10-16)
CANopen®-Kommunikationskarte
Dreheinsteller der Bedieneinheit
Kommunikationskarte
(CANopen®-Karte nicht enthalten)

Digitale Bedieneinheit

Externe Klemmen

Serielle RS485-Kommunikation
CANopen®-Kommunikationskarte
Kommunikationskarte
(CANopen®-Karte nicht enthalten)

STOP-Taste gesperrt
STOP-Taste freigegeben

00-29

hoN=2O

00-30

o

® N

Vorgabe der

UL Betriebsanweisung (HAND)

QW= O

Stoppfunktion der digitalen
A 0032 Bedieneinheit

Tab. 11-1:  Antriebsparameter (6)

- O
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00: Antriebsparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

N

X X X X

Tab

00-40

00-41
00-42
00-48

00-49
00-50
C11-1:

Ausfihrung der Referenz-
punktfahrt

Frequenz 1 fur die Referenz-
punktfahrt

Frequenz 2 fiir die Referenz-
punktfahrt

Filterzeitkonstante der
Anzeige (Strom)

Filterzeitkonstante der
Anzeige (Bedieneinheit)

Software-Version (Datum)

Antriebsparameter (7)

Z|Y|X )

Ausfuhrung der
\—V Referenzpunktfahrt
——P» FEinstellung Z-Impuls
L p» Referenzpunkigrenze

Hinweis: Vorwartslauf = entgegen den Uhrzei-
gersinn (CCW)
Rickwartslauf = im Uhrzeigersinn
(Cw)

0: Referenzpunkt mit Vorwartslauf anfahren
Die positive Flanke PL des Grenzschalters
wird als Triggerpunkt definiert.

1: Referenzpunkt mit Rickwartslauf (CW)
anfahren
Die negative Flanke NL des Grenzschalters
(CWL) wird als Triggerpunkt definiert.

2: Referenzpunkt mit Vorwartslauf anfahren
Als Triggerpunkt ORG: AUS -> EIN definieren

X 3: Referenzpunkt mit Ruckwartslauf anfahren
Als Triggerpunkt ORG: AUS -> EIN definieren

4: Vorwartslauf und Suche nach dem Z-Impuls
als Triggerpunkt

5: Riickwartslauf und Suche nach dem Z-
Impuls als Triggerpunkt

6: Referenzpunkt mit Vorwartslauf anfahren
Als Triggerpunkt ORG: EIN -> AUS definieren

7: Referenzpunkt mit Rickwartslauf anfahren
Als Triggerpunkt ORG: EIN -> AUS definieren

8: Aktuelle Position als Referenzpunkt definieren

Zuerst X auf 0, 1, 2, 3, 6, 7 einstellen
0: Rechtslauf bis Z-Impuls

Y 1:Linkslauf bis Z-Impuls weiter ausfiihren
2: Z-lmpuls ignorieren

Wenn Bereichsgrenze erreicht ist, zuerst X
auf 2, 3, 4, 5, 6, 7 einstellen

Z  0: Fehler anzeigen
1: Richtung umkehren

0,00-599,00 Hz
0,00-599,00 Hz
0,001-65,535 s

0,001-65,535 s

Nur lesen

0000h

8,00

2.00

0,100

0.100

Nur lesen

Serie MS3
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Ubersicht der Parametereinstellungen

01: Basisparameter

11.2 01: Basisparameter
. . Werksein-
n Beschreibung Einstellungen stellung
) Maximale Ausgangsfrequenz . 60,00/
& 01-00 fiir Motor 1 0,00-599,00 Hz 50,00
) Ausgangsfrequenz fir . 60,00/
01-01 Motor 1 0,00-599,00 Hz 50,00
01-02 Ausgangsspannung fir 230-V-Serie: 0,0-255,0 V 200,0
Motor 1 460-V-Serie: 0,0-510,0 V 400,0
Zwischenpunktfrequenz 1 fur
01-03 Motor 1 0,00-599,00 Hz 3,00
01-04 Zwischenpunktspannung 1 230-V-Serie: 0,0-240,0 V 11,0
4 fir Motor 1 460-V-Serie: 0,0-480,0 V 22,0
Zwischenpunktfrequenz 2 fir
01-05 Motor 1 0,00-599,00 Hz 1,50
Zwischenpunktspannung 2 230-V-Serie: 0,0-240,0 V 5,0
01-06
4 far Motor 1 460-V-Serie: 0,0-480,0 V 10,0
Minimale Ausgangsfrequenz
01-07 fiir Motor 1 0,00-599,00 Hz 0,50
01-08 Minimale Ausgangsspan- 230-V-Serie: 0,0-240,0 V 1,0
» nung fur Motor 1 460-V-Serie: 0,0-480,0 V 2,0
01-09  Startfrequenz 0,00-599,00 Hz 0,50
»  01-10 Maximaler Frequenzwert 0,00-599,00 Hz 599,00
»  01-11  Minimaler Frequenzwert 0,00-599,00 Hz 0
»  01-12  Beschleunigungszeit 1
N  01-13 Bremszeit 1
x  01-14  Beschleunigungszeit 2
N  01-15  Bremszeit 2
Pr. 01-45 = 0: 0,00-600,00 s 10,00
~  01-16  Beschleunigungszeit 3 Pr. 01-45 = 1: 0,00-6000,0 s 10,0
w [ROEIEE Bremszeit 3 Werkseinstellung fur Frequenzumrichter ab 22 kW/30 HP: 60,00
»  01-18  Beschleunigungszeit 4 60,0
N  01-19  Bremszeit 4
) Beschleunigungszeit im Tipp-
| betrieb
&  01-21  Bremszeit im Tippbetrieb
01-22  Tippfrequenz (JOG 0,00-599,00 Hz 6,00
N
o 0123 /4 Beschleunigungs-/ 0,00-599,00 Hz 0,00
Bremsfrequenz ’ ’ ’
Anlaufzeit 1 der Beschleuni-
N  01-24  gung fur S-férmige Beschleu-
nigungs-/Bremskennlinie
Auslaufzeit 2 der Beschleuni-
- gung fir S-férmige Beschleu-
N 0125 fur S-férmige Beschl
nigungs-/Bremskennlinie Pr .01-45=0: 0,00-25,00 s 0,20
Anlaufzeit 1 der Bremsung fiir  Pr. 01-45=1: 0,0-250,0 s 0,2
w 01-26  S-férmige Beschleunigungs-/
Bremskennlinie
Auslaufzeit 2 der Bremsung
N 0127 flr S-férmige Beschleuni-
gungs-/Bremskennlinie
Tab. 11-2:  Basisparameter (1)
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01: Basisparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

Frequenzsprung 1

ez (obere Grenze)
Frequenzsprung 1
g (untere Grenze)
or0 oo
0,00-599,00 Hz 0,00
01-31 Frequenzsprung 2
(untere Grenze)
) Frequenzsprung 3
ez (obere Grenze)
Frequenzsprung 3
s (untere Grenze)
Regelung der 0: Ausgang im Wartemodus
01-34 A 1: Regelung der Stillstandsdrehzahl 0
SlBE el 2. Minimale Frequenz (siehe Pr. 01-07 und Pr. 01-41)
Ausgangsfrequenz fur o 60,00/
01-35 Motor 2 0,00-599,00 Hz 50,00
01-36 Ausgangsspannung fiir 230-V-Serie: 0,0-255,0 V 200,0
Motor 2 460-V-Serie: 0,0-510,0 V 400,0
01-37 Zwischenpunktfrequenz 1 fur 0,00-599,00 Hz 3.00
Motor 2
01-3g  Zwischenpunktspannung 1 230-V-Serie: 0,0-240,0 V 11,0
» fiir Motor 2 460-V-Serie: 0,0-480,0 V 22,0
Zwischenpunktfrequenz 2 fir
01-39 Motor 2 0,00-599,00 Hz 1,50
01-40 Zwischenpunktspannung 2 230-V-Serie: 0,0-240,0 V 5,0
4 fiir Motor 2 460-V-Serie: 0,0-480,0 V 10,0
01-41 Minimale Ausgangsfrequenz 0,00-599,00 Hz 0,50
fur Motor 2
01-42 Minimale Ausgangsspan- 230-V-Serie: 0,0-240,0 V 1,0
4 nung fir Motor 2 460-V-Serie: 0,0-480,0 V 2,0
0: U/f-Kennlinie wie in Pr. 01-00 bis Pr. 01-08
festgelegt
1: Leistungskennlinie proportional zur 1,5-fachen
Potenz
2: Quadratische Leistungskennlinie
3: 60 Hz, maximale Ausgangsspannung bei 50 Hz
4: 72 Hz, maximale Ausgangsspannung bei 60 Hz
5: 50 Hz, schrittweise Abnahme in dritter Potenz
- 6: 50 Hz, schrittweise quadratische Abnahme
o |l elr LR T 7: 60 Hz, schrittweise Abnahme in dritter Potenz v
8: 60 Hz, schrittweise quadratische Abnahme
9: 50 Hz, mittleres Startmoment
10: 50 Hz, hohes Startmoment
11: 60 Hz, mittleres Startmoment
12: 60 Hz, hohes Startmoment
13: 90 Hz, maximale Ausgangsspannung bei 60 Hz
14: 120 Hz, maximale Ausgangsspannung bei 60 Hz
15: 180 Hz, maximale Ausgangsspannung bei 60 Hz
0: Lineare Beschleunigung/Bremsung
1:  Autom. Beschleunigung; lineare Bremsung
AT, Besa G ENRa! 2: Lineare Beschleunigung; autom. Bremsung
N 01-44 B : gung 3: Autom. Beschleunigung/Bremsung 0
remsung o
4: Linear, Strombegrenzung durch autom.
Beschleunigung/Bremsung (Grenze einstellbar
mit Pr. 01-12 bis Pr. 01-21)
Zeiteinheit fir Beschleuni- R o
01-45  gung/Bremsung und S-formige Oj E!nhe!t: 001s 0
. 1: Einheit: 0,1 s
Beschleunigung/Bremsung
Schnellstoppzeit fur Pr. 01-45 = 0: 0,00-600,00 s
A 01-46 CANopenC'g Pr. 01-45 = 1: 0.0-6000.0 s R
0: Normale Bremsung
01-49 Bremsmethode 1: Bremsung mit Ubererregung 0
2: Antriebsenergieregelung
Tab. 11-2:  Basisparameter (2)
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Ubersicht der Parametereinstellungen

02: Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange

11.3

02: Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange

n Beschreibung Einstellungen
0:

02-00

02-01

02-02

02-03

02-04

02-05

02-06

02-07

02-08

02-26

02-27

02-28

02-29

02-30

02-31

Tab. 11-3:

2-/3-Drahtsteuerung

Programmierbarer Eingang 1
(MI1)

Programmierbarer Eingang 2
(MI2)

Programmierbarer Eingang 3
(MI3)

Programmierbarer Eingang 4
(MI4)

Programmierbarer Eingang 5
(MI5)

Programmierbarer Eingang 6
(MI6)

Programmierbarer Eingang 7
(MI7)

Programmierbarer Eingang 8
(MI8)

Eingangsklemme der E/A-
Erweiterungskarte (MI10)

Eingangsklemme der E/A-
Erweiterungskarte (M111)

Eingangsklemme der E/A-
Erweiterungskarte (MI12)

Eingangsklemme der E/A-
Erweiterungskarte (M113)

Eingangsklemme der E/A-
Erweiterungskarte (MI14)

Eingangsklemme der E/A-
Erweiterungskarte (M115)

QahwN 2O

2-Drahtsteuerung: Modus 1, Spannung EIN zur
Ansteuerung

2-Drahtsteuerung: Modus 2, Spannung EIN zur
Ansteuerung

3-Drahtsteuerung, Spannung EIN zur
Ansteuerung

Keine Funktion

Drehzahlvorwahl 1/Positionsvorwahl 1
Drehzahlvorwahl 2/Positionsvorwahl 2
Drehzahlvorwahl 3/Positionsvorwahl 3
Drehzahlvorwahl 4/Positionsvorwahl 4

Reset

Tippbetrieb (liber Versi-KP-LCD oder externe
Steuerung)

Beschleunigungs-/Bremsvorgang unterbrechen
Beschleunigungs-/Bremszeiten 1 und 2
Beschleunigungs-/Bremszeiten 3 und 4

: EF-Eingang (Pr. 07-20) (EF: Externer Fehler)
: Externes B.B-Signal (B.B.: Base Block) liegt an

(Ausgang abschalten)

: Ausgang abschalten (Pause)

: Automat. Beschleunigung/Bremsung l6schen

: Zwischen Motor 1 und Motor 2 umschalten

: Drehzahl-Sollwertvorgabe Uber AVI

: Drehzahl-Sollwertvorgabe (iber ACI

: Drehzahl-Sollwertvorgabe tber AUI

: NOT-HALT (Pr. 07-20)

: Beschleunigen digitales Motorpotenziometer

: Bremsen digitales Motorpotenziometer

: Deaktivieren der PID-Regelung

: Zahler l16schen

: Zahlerwert eingeben (MI6)

: Tippbetrieb vorwarts (FWD JOG)

: Tippbetrieb riickwarts (REV JOG)

: Regelungsauswahl TQC/FOC

: Auswahl ASR1/ASR2

: NOT-HALT (EF1)

: Bestatigungssignal fir Sternschaltung

: Bestatigungssignal fiir Dreieckschaltung

: Sollwert-Offset fur hohes Drehmoment (Pr. 11-30)
. Sollwert-Offset fiir mittleres Drehmoment (Pr. 11-31)
: Sollwert-Offset fur niedriges Drehmoment (Pr. 11-32)
: Umschaltung zwischen mehrstufiger

Positionierung und Drehzahlvorwahl

: Einzelpunktpositionierung freigeben
: Lernfunktion fur mehrstufige Positionierung

freigeben (im Stillstand aktiv)

: Freigabe des Eingangs zur Vorgabe des

Positionierimpulses

: Schreiben in EEPROM sperren
: Richtung des Drehmoment-Sollwerts
: Erzwungenes Austrudeln des Motors bis zum

Stillstand
Schalter HAND

: Schalter AUTO

: Freigabe der Auflésungsumschaltung (Pr. 02-48)
: Referenzpunktfahrt mit Rickwartslauf (NL)

: Referenzpunktfahrt mit Vorwartslauf (PL)

: Referenzpunktfahrt (ORG)

: Referenzpunktfahrt freigegeben

: Ubersetzungsumschaltung mechanisches Getriebe
: Freigabe des Frequenzumrichters

: Verhalten des Slaves bei dEb-Fehler

: Auswahl der SPS-Betriebsart Bit 0

: Auswahl der SPS-Betriebsart Bit 1

: CANopen®-Schnellstopp ausfiihren

Signal Bremse geoffnet

: Auswahl Lokal/Dezentral

Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange (1)

Werksein-
stellung

11-10
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02: Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange Ubersicht der Parametereinstellungen

. . Werksein-
Beschreibung Einstellungen stellung

Funktion der UP/DOWN- 0: Beschleunigen/Bremsen mit der

N 02-09 Tasten Beschleunigungs-/Bremszeit 0
1: Lineare Beschleunigung/Bremsung (Pr. 02-10)
Anderung der Beschleuni-
_ gung/Bremsung fur UP-/ _
N 02-10 DOWN-Tasten mit linearem 0,001-1,000 Hz/ms 0,001
Verlauf
w0211 é{%‘gﬁ;gze't derdigitalen 4 00-30,000 s 0,005

N 0212 tzall‘;ag?ns;gﬂsgtg"ung derdigi-  4000h—FFFFh (0: SchiieRer (N.O.); 1: Offner (N.C.))  0000h

Tab. 11-3:  Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange (2)
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Ubersicht der Parametereinstellungen

02: Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange

0:
) Programmierbarer Ausgang 1 {.
w0213 RivY) 0
3
4
) Programmierbarer Ausgang 2  5:
Mo 0214 ooy 6:
7:
Programmierbarer Ausgang 3 8
» 02-16 (MO1) 9:
10
11
12
) Programmierbarer Ausgang 4 13
N 0217 (MO2)

14
15
Ausgangsklemme der E/A- 1673

N  02-36 Erweiterungskarte (MO10)
oder (RA10) 18

Ausgangsklemme der E/A- 19

w  02-37  Erweiterungskarte (MO11) 20:
oder (RA11) 21
22
Ausgangsklemme der E/A: 23
- - - 24
a Erweiterungskarte (RA12) 25
26
27
Ausgangsklemme der E/A- 28:
M 0239 £ diterungskarte (RA13) 29
30
31
Ausgangsklemme der E/A- 32
a Erweiterungskarte (RA14) gi
Ausgangsklemme der E/A 3
= : 36
w0241 Erweiterungskarte (RA15) 37
38
39
Ausgangsklemme der E/A- 40
N 02-42  Erweiterungskarte (virtuelle 41
Klemme MO16)
42
43
Ausgangsklemme der E/A- 44
N  02-43  Erweiterungskarte (virtuelle
Klemme MO17) 45
Ausgangsklemme der E/A- 46
N 02-44  Erweiterungskarte (virtuelle ~ 47:
Klemme MO18) 49
50
Ausgangsklemme der E/A- el
N  02-45  Erweiterungskarte (virtuelle 52
Klemme MO19)
65
66
Ausgangsklemme der E/A- 67
w  02-46  Erweiterungskarte (virtuelle 68
Klemme MO20) 70
Zustandseinstellung der
a digitalen Ausgénge
Zahlerwert der Klemme
02-19  erreicht (wird auf O zurtickge-
N
setzt)
Tab. 11-3:

Keine Funktion

Betriebszustand

Drehzahl-Sollwert erreicht
Frequenzschwellwert 1 erreicht (Pr. 02-22)
Frequenzschwellwert 2 erreicht (Pr. 02-24)
Stillstandsdrehzahl (Frequenz-Sollwert)
Stillstandsdrehzahl, inklusive Stopp (Frequenz-
Sollwert)

Drehmomentiberlast 1 (Pr. 06-06—-06-08)
Drehmomentuberlast 2 (Pr. 06-09-06-11)
Frequenzumrichter betriebsbereit

: Warnung Unterspannung (Lv) (Pr. 06-00)

: Anzeige Fehlfunktion

: Mechanische Bremse geoffnet (Pr. 02-32)

: Uberhitzung (Pr. 06-15)

: Bremswiderstand eingeschaltet (Pr. 07-00)

: Fehler PID-Istwertsignal (Pr. 08-13, Pr. 08-14)
: Schlupffehler (oSL)

: Zahlerwert erreicht, kein Zurlicksetzen auf 0

(Pr. 02-20)

. Zahlerwert erreicht, Zurlicksetzen auf O

(Pr. 02-19)

: Ausgang abgeschaltet (B.B.) (Base Block)
: Ausgabe einer Warnung

: Uberspannung

: Motor-Kippschutz durch Uberstrom

: Motor-Kippschutz durch Uberspannung

: Betriebsvorgabe

: Befehl Vorwartsdrehung

: Befehl Ruckwartsdrehung

: Ausgabe, wenn Strom = Pr.02-33

Ausgabe, wenn Strom < Pr. 02-33

: Ausgabe, wenn Frequenz = Pr. 02-34

: Ausgabe, wenn Frequenz < Pr. 02-34

: Sternschaltung fiir die Motorwicklung

: Dreieckschaltung fur die Motorwicklung

: Stillstandsdrehzahl (aktuelle Ausgangsfrequenz)
. Stillstandsdrehzahl inklusive Stopp

(aktuelle Ausgangsfrequenz)

: Ausgabe 1 bei Fehler (Pr. 06-23)

: Ausgabe 2 bei Fehler (Pr. 06-24)

: Ausgabe 3 bei Fehler (Pr. 06-25)

: Ausgabe 4 bei Fehler (Pr. 06-26)

: Position erreicht (Pr. 10-19)

: Drehzahl erreicht (inklusive Stillstandsdrehzahl)
: Mehrfachposition erreicht

: Kranfunktion

: Aktuell ausgegebene Motordrehzahl > Pr. 02-47
: Ausgabe Strom zu niedrig

(verwendbar mit Pr. 06-71-06-73)

: Schaltschitz an Ausgangen UVW ein-/

ausschalten

: Signalausgabe Master-dEb-Fehler

Ausgabe bei geschlossener Bremse

: Referenzpunktfahrt abgeschlossen
: Steuerung iiber CANopen® aktiv
: Steuerung Analogausgabe Uber RS485-

Schnittstelle (InnerCOM/Modbus®)

: Steuerung lber Kommunlkatlonskarten aktiv
: Ausgang fiir CANopen®- & RS485-Steuerung
: Schaltlogik A des SO-Ausgangs

: Schwellwert des analogen Eingangs erreicht
: Schaltlogik B des SO-Ausgangs

: Ventilatorwarnung

0000h—FFFFh (0: SchlieRer (N.O.); 1: Offner (N.C.))

0-65500

Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange (3)

1

66

0000h

11-12
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02: Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange

Ubersicht der Parametereinstellungen

n Beschreibung

Voreingestellter Zahlerwert

] Werksein-
Einstellungen stellung

N 02-20  erreicht (wird nicht auf O 0-65500 0
zurilickgesetzt)
) Verstarkung Digitalausgang _
N 0221 (DFM) 1-166 1
Frequenzschwellwert 1 60,00/
N 02-22 erreicht 0,00-599,00 Hz 50,00
Toleranzband des Frequenz-
N 0228 schwellwertes 1 erreicht 0,00-599,00 Hz 2,00
Frequenzschwellwert 2 60,00/
N 02-24 erreicht 0,00-599,00 Hz 50,00
Toleranzband des Frequenz-
N 0225 o ellwertes 2 erreicht UE=gEe e 2
02-32 Bremszglt bis zum Offnen der 0,000-65,000 s 0.000
mechanischen Bremse
Schwellwert des Ausgangs-
o 02:33 stroms.zum Schalten der pro- 0-100% 0
grammierbaren
Ausgangsklemmen
Schwellwert der Ausgangs-
02-34 frequenz zum Schalten der 0,00-599,00 Hz 3.00
» programmierbaren Aus- (Motordrehzahl bei Einsatz der PG-Karte) ’
gangsklemmen
. 0: Deaktiviert
N 02-35 2E:£?§r3r?0h Reset und 1. Frequenzumrichter startet, wenn nach dem 0
9 Reset oder dem Neustart ein Startsignal anliegt.
Schwellwert fur Stillstands- .
N 02-47 drehzahl 0-65535 U/min 0
» [ V2ximale Frequenz zur 0,00-599,00 Hz 60,00
Auflésungsumschaltung
Umschaltzeit der maximalen
N 0249 Ausgangsfrequenz 0-65,000 s 0,000
02-50 Zusta.nd fier programmierba-  Zeigt die Zustande der programmierbaren Eingange Nur lesen
ren Eingange an
02-51 Zustand c_j_er programmierba- Z?lgt die Zustande der programmierbaren Aus- NP lEeEs
ren Ausgange gange an
Anzeige der durch die SPS Yy . N
02-52 belegten Eingéinge Zeigt die durch die SPS belegten Eingange an Nur lesen
02-53 PIEEELE du"rch CE P Zeigt die durch die SPS belegten Ausgange an Nur lesen
belegten Ausgange
Anzeige des Frequenz-Soll-
02-54  werts an den externen 0,00-599,00 Hz (Nur lesen) Nur lesen
Klemmen
0256 Zeitfur Prfsignal Bremse 6 500_65,000 s 0,000
geoffnet
Programmierbare Ausgangs-
N 0257 klemme: Funktion 42: Brems- 0-100% 0
stromkontrollpunkt
Programmierbare Ausgangs-
N 02-58 klemme: Funktion 42: Brems- 0,00-599,00 Hz 0,00
frequenzkontrollpunkt
02-63 Amplitude zur_Erfassung von 0,00-599,00 Hz 0,00
Frequenz erreicht
Tab. 11-3:  Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange (4)
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Ubersicht der Parametereinstellungen 02: Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange

. . Werksein-
Beschreibung Einstellungen stellung

1: EMC-BPS01
4: EMC-D611A
02-70  E/A-Optionskartentyp 5: EMC-D42A Nur lesen
6: EMC-R6AA
11: EMC-A22A
0: Frequenz bei Drehzahlregelung am digitalen
Frequenzausgang (DFM) verwenden
02-71  Auswahl DFM-Ausgabe 1: Frequenz bei Systembeschleunigung/- 0
bremsung am digitalen Frequenzausgang
(DFM) verwenden
Auswahl interne/externe
02-74  programmierbare Eingangs-  0000—FFFFh 0000h
klemmen
Auswahl interne/externe
02-75 programmierbare Ausgangs- 0000-FFFFh 0000h
klemmen

Tab. 11-3:  Parameter zur Einstellung der digitalen Ein-/Ausgange (5)
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03: Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgange

Ubersicht der Parametereinstellungen

11.4 03: Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgange

Programmierbarer analoger

Keine Funktion
Frequenz-Sollwert (Drehzahlbegrenzung bei

»  03-00 Drehmomentregelung) 1
ST () 2: Drehmoment-Sollwert (Drehmomentbegrenzung
bei Drehzahlregelung)
3: Vorgabe Drehmomentkompensation
] 4: PID-Sollwertvorgabe
» 0301 Programmlerbarer analoger 5: PID-Istwertsignal 0
Eingang (ACI) 6: Thermofiihlereingang (PTC/KTY-84)
7: Positive Drehmomentgrenze
8: Negative Drehmomentgrenze
9: Drehmomentgrenze im generatorischen
; Betrieb
Programmierbarer analoger
»  03-02 Eingang (AUI) 2 10: Positive/negative Drehmomentgrenze 0
11: PT100-Thermofiihlereingang
13: PID-Kompensationswert
¥ 03-03 &f{ff)’t Al BT EngEr) -100,0-100,0% 0,0
¥ 0304 aﬁcsl‘“)‘t analoger Eingang -100,0-100,0% 0,0
¥ 0305 g{jf)’t ghaleesiilany -100,0-100,0% 0,0
Positiver/negativer Offset-
w0307 podus (AVI) 0: Kein Offset
1: Kleiner oder gleich dem Offset
03-08 Positiver/negativer Offset- 2: GroRer oder gleich dem Offset 0
» Modus (ACI) 3: Absolutwert der Offset-Spannung und Funktion
als Mittelachse
Positiver/negativer Offset- 4: Offset als Mittelachse
w0309 odus (AU
0: Negative Frequenzen sind gesperrt.
Die Drehrichtung wird uber die Bedieneinheit
oder die externen Klemmen gesteuert.
Ruckwartsdrehung bei 1: Negative Frequenzen sind freigegeben.
»  03-10  negativer Frequenz als ana- Positive Frequenzen = Vorwartsdrehung; 0
loges Eingangssignal negative Frequenzen = Ruckwartsdrehung.
Die Drehrichtung kann nicht Giber die
Bedieneinheit oder externe Klemmen
umgeschaltet werden.
Verstarkung analoger o
»  03-11 Eingang (AVI) -500,0-500,0% 100,0
” 0312 \éﬁr;;anrg‘zg%f‘)”ak’ger -500,0-500,0% 100,0
Positive Verstarkung analo- .
» 0313 ger Eingang (AUI) -500,0-500,0% 100,0
Negative Verstarkung analo- " 0
» 0314 ger Eingang (AUI) 500,0-500,0% 100,0
Filterzeitkonstante analoger
» 0315 Eingang (AVI) 0,00-20,00 s 0,01
Filterzeitkonstante analoger
» 03-16 Eingang (ACI) 0,00-20,00 s 0,01
Filterzeitkonstante analoger
» 0317 Eingang (AUI) 0,00-20,00 s 0,01
03-18 Additionsfunktion des 0: Gesperrt (AVI, ACI, AUI) 0
” anlogen Eingangs 1: Freigegeben
0: Deaktiviert
03-19 Stromsollwertverlust am 1: Betrieb mit letztem Frequenzwert fortsetzen 0
analogen Eingang 4-20 mA 2: Bis zum Stillstand abbremsen
3: Sofort stoppen und ,ACE" anzeigen
Tab. 11-4:  Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgange (1)
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Ubersicht der Parametereinstellungen 03: Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgénge

0: Ausgangsfrequenz (Hz)
1: Frequenz-Sollwert (Hz)
2: Motordrehzahl (Hz)
3: Ausgangsstrom(rms)
. 4: Ausgangsspannung
& 03-20 ELZQI:rTn:I?XJ:I\r/ﬂ) 5: Zwischenkreisspannung 0
gang 6: Leistungsfaktor
7: Leistung
8: Ausgangsdrehmoment
9: AVI
10: ACI
11 AUI
12: |g-Stromsollwert
13: Ig-Stromistwert
14: 1d-Strom
15: 1d-Stromistwert
. 18: Drehmoment-Sollwert
» [ Frogrammierbarer 19: PG2-Frequenzsoliwert 0

P L) 2 (AN 20: Analoger Ausgang CANopen®

21: Analoger Ausgang RS485

22: Analoger Ausgang Kommunikationskarte
23: Konstantsgannungsausgang

25: CANopen™ und analoger Ausgang RS485

~ 0321 Verstarkung analoger

L o
Ausgang 1 (AFM1) 0-500,0% 100.0

0: Absolutwert der Ausgangsspannung
1: Ruckwartsausgabe 0 V;

Vorwartsausgabe 0-10 V 0
2: Ruckwartsausgabe 50 V;

Vorwartsausgabe 5-10 V

_ Analoger Ausgang 1 bei
A 08225 oiciwartslauf (AFM1)

Verstarkung analoger

_ __| 0,
»  03-24 Ausgang 2 (AFM2) 0-500,0% 100,0
0: Absolutwert der Ausgangsspannung
. 1: Ruickwartsausgabe 0 V;
¥ 0325 Qﬂifﬁggtg;‘j?f‘:gﬁse' Vorwirtsausgabe 0-10'V 0
2: Ruckwartsausgabe 5-0 V;
Vorwartsausgabe 5-10 V
& 03-27  Offset Ausgang AFM2 -100,00-100,00% 0,00
. 0: 0-10V
w0328 |ostiedung Eingangsdaten .o 20 ma 0
2: 0-20 mA
. 0: 4-20 mA
w0329 [ostlequnaEingangsdaten 4 g qgy 0
2: 0-20 mA
Anzeige der von der SPS -
¥ 0330 genutzten analogen Aus- Uberwachung des Status der analogen Ausgangs- N IEsET
klemmen der SPS
gangsklemmen
0: 0-20 mA Ausgabe
~  03-31 Auswahl Ausgang AFM2 1. 4-20 mA Ausgabe 0
DC-Schwellwert des 0
A 03-32 Ausgangs AFM1 0,00-100,00% 0,00
DC-Schwellwert des 0
&  03-33 Ausgangs AFM2 0,00-100,00% 0,00
~  03-35 Filterzeitkonstante Ausgang 0,00-20,00 s 0,01
AFMA1
Filterzeitkonstante Ausgang
~  03-36 AFM2 0,00-20,00 s 0,01
MO-Ausgabe durch Schwell- 0: AVI
03-44  wert am analogen Eingang 1: ACI 0
Al 2: AUI
N 0345 Oberer Grenzwert Al -100,00-100,00 % 50,00
A  03-46  Unterer Grenzwert Al -100,00-100,00% 10,00

Tab. 11-4:  Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgange (2)
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03: Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgange

Ubersicht der Parametereinstellungen

0: Regulére Kennlinie
1: 3-Punkt-Kennlinie von AVI
2: 3-Punkt-Kennlinie von ACI
L . 3:  3-Punkt-Kennlinie von AVI & ACI
A 03-50 Kennlinie analoger Eingang 4 3-Punkt-Kennlinie von AUI 0
5:  3-Punkt-Kennlinie von AVI & AUI
6: 3-Punkt-Kennlinie von ACI & AUI
7: 3-Punkt-Kennlinie von AVI & ACI & AUI
Pr. 03-28 = 0, 0,00-10,00 V 0,00
X 03-51 Unterster Punkt fir AVI Pr. 03-28 = 1, 0,00-20,00 mA 0,00
Pr. 03-28 = 2, 0,00-20,00 mA 4,00
Proportionaler unterster
N 03-52 Punkt fiir AVI -100,00-100,00% 0,00
Pr. 03-28 = 0, 0,00-10,00 V 5,00
N 03-53 Mittlerer Punkt fir AVI Pr. 03-28 = 1, 0,00-20,00 mA 10,00
Pr. 03-28 = 2, 0,00-20,00 mA 12,00
Proportionaler mittlerer
N 03-54 Punkt fiir AVI -100,00-100,00% 50,00
Pr. 03-28 = 0, 0,00-10,00 V 10,00
4 03-55 Oberster Punkt flir AVI Pr. 03-28 = 1, 0,00-20,00 mA 20,00
Pr. 03-28 = 2, 0,00-20,00 mA 20,00
Proportionaler oberster
A 03-56 Punkt fiir AV -100,00-100,00 % 100.00
Pr. 03-29 = 0, 0,00-20,00 mA 4,00
N 03-57 Unterster Punkt fir ACI Pr. 03-29 = 1, 0,00-10,00 V 0,00
Pr. 03-29 = 2, 0.00-20,00 mA 0,00
Proportionaler unterster
» 03-58 Punkt fiir ACI -100,00-100,00 % 0,00
Pr. 03-29 = 0, 0,00-20,00 mA 12,00
» 03-59 Mittlerer Punkt fir ACI Pr. 03-29 = 1, 0,00-10,00 V 5,00
Pr. 03-29 = 2, 0.00-20,00 mA 10,00
Proportionaler mittlerer
V4 03-60 Punkt fiir ACI -100,00-100,00% 50,00
Pr. 03-29 = 0, 0,00-20,00 mA 20,00
» 03-61 Oberster Punkt fir ACI Pr. 03-29 = 1, 0,00-10,00 V 10,00
Pr. 03-29 = 2, 0.00-20,00 mA 20,00
Proportionaler oberster
» 03-62 Punkt fiir ACI -100,00-100,00% 100,00
Unterster Punkt fr positive
» 03-63 AUI-Spannung 0,00-10,00 V 0,00
Proportionaler unterster
» 03-64 Punkt fur positive AUI- -100,00-100,00% 0,00
Spannung
Mittlerer Punkt fir positive
» 03-65 AUI-Spannung 0,00-10,00 V 5,00
Proportionaler mittlerer
V4 03-66 Punkt flr positive AUI-Span-  -100,00-100,00% 50,00
nung
Hochster Punkt fir positive
» 03-67 AUI-Spannung 0,00-10,00 V 10,00
Proportionaler hochster
V4 03-68 Punkt fr positive AUI- -100,00-100,00% 100,00
Spannung
Hoéchster Punkt fur negative
» 03-69 AUI-Spannung -10,00 V-0,00 V 0,00
Proportionaler hochster
V4 03-70 Punkt fir negative AUI- -100,00%—100,00% 0,00
Spannung
Mittlerer Punkt fiir negative
» 03-71 AUI-Spannung -10,00 V-0,00 V -5,00
Proportionaler mittlerer
» 03-72 Punkt fur negative AUI- -100,00%-100,00% -50,00
Spannung
Tab. 11-4:  Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgange (3)
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Ubersicht der Parametereinstellungen 03: Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgénge

T iy

Unterster Punkt fur negative

03-73 AUI-Spannung -10,00-0,00 V -10,00
Proportionaler unterster
~  03-74  Punkt fur negative AUI- -100,00%-100,00% -100,00

Spannung

Tab. 11-4:  Parameter zur Einstellung der analogen Ein-/Ausgange (4)
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04: Drehzahl-Voreinstellungen

Ubersicht der Parametereinstellungen

11.5

04: Drehzahl-Voreinstellungen

»  04-00 1. Drehzahlvoreinstellung

»  04-01 2. Drehzahlvoreinstellung

N 04-02 3. Drehzahlvoreinstellung

»  04-03 4. Drehzahlvoreinstellung

»  04-04 5. Drehzahlvoreinstellung

»  04-05 6. Drehzahlvoreinstellung

»  04-06 7. Drehzahlvoreinstellung

»  04-07 8. Drehzahlvoreinstellung 0,00-599,00 Hz 0,00

»  04-08 9. Drehzahlvoreinstellung

»  04-09 10. Drehzahlvoreinstellung

»  04-10 11. Drehzahlvoreinstellung

N 04-11 12. Drehzahlvoreinstellung

» 0412 13. Drehzahlvoreinstellung

» 0413 14. Drehzahlvoreinstellung

»  04-14 15. Drehzahlvoreinstellung

»  04-15 Positionsbefehl 1 (Umdrehung) -30000-30000

N 04-16 Positionsbefehl 1 (Impuls) -32767-32767

N 04-17 Positionsbefehl 2 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-18 Positionsbefehl 2 (Impuls) -32767-32767

N 04-19 Positionsbefehl 3 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-20 Positionsbefehl 3 (Impuls) -32767-32767

» 0421 Positionsbefehl 4 (Umdrehung) -30000-30000

N 04-22 Positionsbefehl 4(Impuls) -32767-32767

N 04-23 Positionsbefehl 5 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-24 Positionsbefehl 5 (Impuls) -32767-32767

N 04-25 Positionsbefehl 6 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-26 Positionsbefehl 6 (Impuls) -32767-32767

» 0427 Positionsbefehl 7 (Umdrehung) -30000-30000

N 04-28 Positionsbefehl 7 (Impuls) -32767-32767 Q

V4 04-20 Positionsbefehl 8 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-30 Positionsbefehl 8 (Impuls) -32767-32767

N 04-31 Positionsbefehl 9 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-32 Positionsbefehl 9 (Impuls) -32767-32767

»  04-33 Positionsbefehl 10 (Umdrehung) -30000-30000

» 04-34 Positionsbefehl 10 (Impuls) -32767-32767

N 04-35 Positionsbefehl 11 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-36 Positionsbefehl 11 (Impuls) -32767-32767

N 04-37 Positionsbefehl 12 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-38 Positionsbefehl 12 (Impuls) -32767-32767

»  04-39 Positionsbefehl 13 (Umdrehung) -30000-30000

»  04-40 Positionsbefehl 13 (Impuls) -32767-32767

»  04-41 Positionsbefehl 14 (Umdrehung)  -30000-30000

»  04-42 Positionsbefehl 14 (Impuls) -32767-32767
Tab. 11-5:  Parameter zur Drehzahl-Voreinstellung (1)
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Ubersicht der Parametereinstellungen

04: Drehzahl-Voreinstellungen

XXX CX XXX T X XXX XXX XX XXX X XXX XXX XXX XX

Tab.

04-43
04-44
04-50
04-51
04-52
04-53
04-54
04-55
04-56
04-57
04-58
04-59
04-60
04-61
04-62
04-63
04-64
04-65
04-66
04-67
04-68
04-69
04-70
04-71
04-72
04-73
04-74
04-75
04-76
04-77
04-78
04-79
04-80
04-81
04-82
04-83
04-84
04-85
04-86
04-87
04-88
04-89
04-90
04-91
04-92
04-93

11-5:

Positionsbefehl 15 (Umdrehung)
Positionsbefehl 15 (Impuls)
SPS-Puffer 0

SPS-Puffer 1

SPS-Puffer 2

SPS-Puffer 3

SPS-Puffer 4

SPS-Puffer 5

SPS-Puffer 6

SPS-Puffer 7

SPS-Puffer 8

SPS-Puffer 9

SPS-Puffer 10

SPS-Puffer 11

SPS-Puffer 12

SPS-Puffer 13

SPS-Puffer 14

SPS-Puffer 15

SPS-Puffer 16

SPS-Puffer 17

SPS-Puffer 18

SPS-Puffer 19
SPS-Anwendungsparameter 0
SPS-Anwendungsparameter 1
SPS-Anwendungsparameter 2
SPS-Anwendungsparameter 3
SPS-Anwendungsparameter 4
SPS-Anwendungsparameter 5
SPS-Anwendungsparameter 6
SPS-Anwendungsparameter 7
SPS-Anwendungsparameter 8
SPS-Anwendungsparameter 9
SPS-Anwendungsparameter 10
SPS-Anwendungsparameter 11
SPS-Anwendungsparameter 12
SPS-Anwendungsparameter 13
SPS-Anwendungsparameter 14
SPS-Anwendungsparameter 15
SPS-Anwendungsparameter 16
SPS-Anwendungsparameter 17
SPS-Anwendungsparameter 18
SPS-Anwendungsparameter 19
SPS-Anwendungsparameter 20
SPS-Anwendungsparameter 21
SPS-Anwendungsparameter 22
SPS-Anwendungsparameter 23

-30000-30000
-32767-32767

0-65535 0

0-65535 0

Parameter zur Drehzahl-Voreinstellung (2)
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04: Drehzahl-Voreinstellungen Ubersicht der Parametereinstellungen

04-94 SPS-Anwendungsparameter 24
04-95 SPS-Anwendungsparameter 25
04-96 SPS-Anwendungsparameter 26
04-97 SPS-Anwendungsparameter 27
04-98 SPS-Anwendungsparameter 28
04-99 SPS-Anwendungsparameter 29

0-65535 0

XX X X X X

Tab. 11-5:  Parameter zur Drehzahl-Voreinstellung (3)
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Ubersicht der Parametereinstellungen 05: Motorparameter

11.6 05: Motorparameter

Keine Funktion
Einfaches Auto-Tuning mit Motordrehung fur
Drehstromasynchronmotor (IM)

2: Ohne Motordrehung fur
Drehstromasynchronmotor (IM)

4: Dynamische Prifung auf PM-Magnetpol

05-00 Auto-Tuning der (mit Vorwartsdrehung) 0
Motorparameter 5: Mit Motordrehung fur PM-Motor (IPM/SPM)
6: Erweitertes Auto-Tuning mit Motordrehung fiir
Motorflusskennlinie des
Drehstromsynchronmotors
12: Erfassung des Massentragheitsmoments bei
sensorloser FOC-Regelung
13: Ohne Motordrehung fir PM-Motor (IPM/SPM
. e Abhangig
trom des Drehstromasyn- S . von der
05-01 chronmotors 1 bei Volllast (A) Abhangig von der Gerateleistung IGeréte-
eistung
Abhangig
Nennleistung des Drehstrom- von der
» asynchronmotors 1 (kW) Leggn sl IGeréte-
eistung
Nenndrehzahl des Dreh g
enndrehzahl des Drehstrom- I von der
~  05-03 asynchronmotors 1 (U/min) 0—xxxx (Abhangig von der Anzahl der Motorpole) '?\‘Anzahl dfr
otorpole
Anzahl der Motorpole des
e Drehstromasynchronmotors 1 2 e &
5 des Dreh Abhangig
trom des Drehstromasyn- . . . von der
05-05 chronmotors 1 ohne Last (A) 0,00 bis Werkseinstellung in Pr. 05-01 lGeréte-
eistung
. g d(Rs) d Abhangig
tatorwiderstan s) des von der
e Drehstromasynchronmotors 1 BeDe=Es 52 © IGeréte-
eistung
05-07 Rotorwiderstand (Rr) des Dreh- 0.000—65.535 O 0.000
stromasynchronmotors 1 ’ ’ ’
’ Hauptinduktivitat (Lm) des .
e Drehstromasynchronmotors 1 GE=a g s L
05-09 Statorinduktivitat (Lx) des 0.0-6553.5 mH 0.0
Drehstromasynchronmotors 1 ’ ’ ’
. des Dreh Abhangig
trom des Drehstromasyn- R s von der
05-13 chronmotors 2 (A) bei Volllast Abhangig von der Gerateleistung IGeréte-
eistung
Nenn PN Abhangig
ennleistung des Drehstrom- von der
- asynchronmotors 2 (kW) BLl=aiEe i [ IGeré’]te-
eistung
Nenndrehzahl des Dreh e
enndrehzahl des Drehstrom- - we von der
~ 0515 asynchronmotors 2 (U/min) 0—xxxx (Abhangig von der Gerateleistung) ?Anzahl d?r
otorpole
Anzahl der Motorpole des
05-16 Drehstromasynchronmotors 2 264 4
o PN Abhangig
ennleistung des Drehstrom- g q q von der
05-17 asynchronmotors 2 (kW) 0,00 bis Werkseinstellung in Pr. 05-13 IGeréte-
eistung
5 g 4 (Rs) d Abhangig
tatorwiderstan s) des von der
e Drehstromasynchronmotors 2 D 5 S |Geréte-
eistung

Tab. 11-6:  Motorparameter (1)
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05: Motorparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

Rotorwiderstand (Rr) des Dreh-

05-19 0,000-65,535 Q 0,000
stromasynchronmotors 2
Hauptinduktivitat (Lm) des
oy Drehstromasynchronmotors 2 DE=eisis 9 i L
05-21 Statorinduktivitat (Lx) des 0,0-6553,5 mH 0.0
Drehstromasynchronmotors 2
05-22 Auswahl des 1: Motor 1 1
Drehstromasynchronmotors 2: Motor 2
Frequenz zur Umschaltung
~ 0523 zwischen Stern-/Dreieckschal- 0,00-599,00 Hz 60,00
tung des Drehstromasynchron-
motors
Umschaltung zwischen Stern-/ 0. Gesperrt
05-24  Dreieckschaltung des Dreh- : P 0
1: Freigegeben
stromasynchronmotors
Verzogerungszeit zur
Umschaltung zwischen Stern-/
~ | 0525 Dreieckschaltung des Dreh- BOt=En 0 s g
stromasynchronmotors
Aufsummierte Betriebsleistung
05-28 des Motors in Watt pro Stunde  Nur lesen 0,0
(Wh)
Aufsummierte Betriebsleistung
des Motors in Kilowatt pro
0523 giinde - niederwertiges Wort T BT Ll
(kWh)
Aufsummierte Betriebsleistung
des Motors in Kilowatt pro
0530 Stunde - héherwertiges Wort Rt lEEaT v
(kWh)
Aufsummierte Motorbetriebs-
0531 eit (Minuten) B v
05-32 Au_fsummlerte Motorbetriebs- 0-65535 0
zeit (Tage)
0: Drehstromasynchronmotor
05-33 e 1: SPM-Permanentmagnetmotor 0
motor/Permanentmagnetmotor :
2: IPM-Permanentmagnetmotor
5 des P Abhangig
trom des Permanentmagnet- R s von der
05-34 motors bei Volllast Abhangig von der Gerateleistung Gerite-
leistung
Nennl des P Abhangig
ennleistung des Permanent- von der
~ s magnetmotors Bjtl=es S [y Geréte-
leistung
~ 0536 Nenndrehzahl des Permanent- 0-65535 U/min 2000
magnetmotors
Anzahl der Motorpole des
E Permanentmagnetmotors Legaes e
Abhangig
Massentragheitsmoment des 2 von der
s Permanentmagnetmotors 0,0-6553,5 kg.cm Motor-
leistung
Statorwiderstand des
ot Permanentmagnetmotors BE0t=En, 580 |0 0,000
05-40 Induktivitat an der d-Achse Ld 0,00-655,35 mH 0,00
des Permanentmagnetmotors
Induktivitat an der g-Achse Lq
B s Permanentmagnetmotors DE=89 249 1711 Bjue
~ 0542 Offsetwinkel des Encoders am 0,0-360,0 ° 0.0
Permanentmagnetmotor
Spannungskonstante Ke des L
A~ 0543 Permanentmagnetmotors 0,0-6553,5 (Einheit: /1000 rpm) 0,0
Tab. 11-6:  Motorparameter (2)
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Ubersicht der Parametereinstellungen

06: Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen <1>

11.7

06: Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen <1>

n Beschreibung Einstellungen Vg‘:;:‘li‘;';'

~  06-00
~  06-01
X 06-02
~  06-03
~  06-04
~  06-05
~  06-06
¥ 06-07
~  06-08
¥ 06-09
~  06-10
06-11
06-12
~  06-13
~  06-14
~  06-15
Tab. 11-7:

Ansprechschwelle fiir Unter-
spannung

Uberspannung fiir
Strombegrenzung

Auswahl der Strombegren-
zung bei Uberspannung

Strombegrenzung durch
Uberstrom bei
Beschleunigung

Strombegrenzung durch
Uberstrom beim Betrieb

Auswahl der Beschleuni-
gungs-/Bremszeit fur Strom-
begrenzung bei konstanter
Drehzahl

Drehmomentiberwachung
(OT1)

Ansprechschwelle fir Dreh-
momentiberwachung
(OT1)

Ansprechzeit der Drehmo-
mentliberwachung (OT1)

Drehmomentiiberwachung
(0T2)

Ansprechschwelle fiir Dreh-
momentiberwachung
(0T2)

Ansprechzeit der Drehmo-
mentiiberwachung (OT2)

Stromgrenze

Auswahl des elektronischen
Motorschutzes 1 (Motor 1)

Ausloseverzdégerung des
elektronischen Motorschut-
zes 1 (Motor 1)

Warnung (OH) Uberhitzung
des Kihlkérpers

230 V: BaugréRe A-D: 150,0-220,0 V DC
Baugréfie E: 190,0-220,0 V DC

460 V: Baugrofte A-D: 300,0-440,0 V DC
BaugréRe E: 380,0—-440,0 VDC

0: Deaktiviert
230V: 0,0-450,0VDC
460 V: 0,0-900,0 VDC

0: Herkémmliche Strombegrenzung
1: Intelligente Strombegrenzung

Normale Last: 0-160 % (100 % entspricht dem
Nennstrom des Frequenzumrichters)

Schwere Last: 0—180 % (100 % entspricht dem
Nennstrom des Frequenzumrichters)

Normale Last: 0-160 % (100 % = Nennstrom des
Frequenzumrichters)

Schwere Last: 0—-180 % (100% = Nennstrom des
Frequenzumrichters)

Aktuelle Beschleunigungs-/Bremszeit

1. Beschleunigungs-/Bremszeit

2. Beschleunigungs-/Bremszeit

3. Beschleunigungs-/Bremszeit

4. Beschleunigungs-/Bremszeit
Automatische Beschleunigungs-/Bremszeit

Keine Funktion

Betrieb nach Drehmomentuberschreitung bei

Betrieb mit konstanter Drehzahl fortsetzen

Betrieb nach Drehmomentiberschreitung bei

Betrieb mit konstanter Drehzahl stoppen

3: Betrieb nach Drehmomentiberschreitung im
RUN-Modus fortfihren

4: Betrieb nach Drehmomentuberschreitung im

RUN-Modus stoppen

o ahwedbd=O

N

10-250% (100 % entspricht dem Nennstrom des
Frequenzumrichters)

0,0-60,0 s

0: Keine Funktion

1: Betrieb nach Drehmomentiiberschreitung bei
Betrieb mit konstanter Drehzahl fortsetzen

2: Betrieb nach Drehmomentiiberschreitung bei
Betrieb mit konstanter Drehzahl stoppen

3: Betrieb nach Drehmomentiberschreitung im
RUN-Modus fortfiihren

4: Betrieb nach Drehmomentiiberschreitung im
RUN-Modus stoppen

10-250% (100 % entspricht dem Nennstrom des
Frequenzumrichters)

0,0-60,0 s

0-250% (100 % entspricht dem Nennstrom des Fre-
quenzumrichters)

0: Frequenzumrichtermotor (Geblasekihlung)

1: Standardmotor (Motor mit Ventilator auf der
Welle)

2: Deaktiviert

30,0-600,0 s

0,0-110,0 °C

Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen (1)

180,0
200,0

360,0
400,0

380,0
760,0

0

120

120

120

120

120

0,1

120

0,1

170

60,0

105,0

11-24
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06: Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen <1>

Ubersicht der Parametereinstellungen

n Beschreibung Einstellungen v!f;hﬁ?.'g'

Ansprechschwelle der Strom-
06-16  begrenzung (Strombegren-
zung im Feldschwachbereich)

Fehleraufzeichnung 1

06-17  (Aktuelle Fehleraufzeich-

nung)

06-18  Fehleraufzeichnung 2

06-19  Fehleraufzeichnung 3

06-20 Fehleraufzeichnung 4

06-21  Fehleraufzeichnung 5

06-22  Fehleraufzeichnung 6

0-100% (siehe Pr. 06-03, Pr. 06-04)

QoNoaRWN 2O

Keine Fehleraufzeichnung

Uberstrom wahrend Beschleunigung (ocA)
Uberstrom wéhrend Bremsvorgang(ocd)
Uberstrom bei konstanter Drehzahl (ocn)
Erdschluss (GFF)

Kurzschluss im IGBT (occ)

Uberstrom beim Stopp (ocS)

Uberspannung wahrend Beschleunigung (ovA)
Uberspannung wahrend Bremsvorgang (ovd)
Uberspannung bei konstanter Drehzahl (ovn)

: Uberspannung beim Stopp (ovS)

: Unterspannung wahrend Beschleunigung (LVA)
: Unterspannung wahrend Bremsvorgang (Lvd)

: Unterspannung bei konstanter Drehzahl (Lvn)

: Unterspannung beim Stopp (LvS)

: Eingangsphasen-Fehler (OrP)

: Uberhitzung IGBT (oH1)

: Uberhitzung Kondensator (oH2)

: TH1 gedffnet: Fehler Uberhitzung IGBT (tH10)
: TH2 gedffnet: Fehler Uberhitzung Kondensator

(tH20)

: Uberlast Frequenzumrichter (oL)

: Elektronischer Motorschutz 1 (EoL1)

: Elektronischer Motorschutz 2 (EolL2)

: Uberhitzung Motor (oH3) (PTC/PT100)

: Drehmomentiiberschreitung 1 (ot1)

: Drehmomentiiberschreitung 2 (ot2)

: Unterstrom (uC)

: Begrenzungsfehler Referenzpunktfahrt (LMIT)
: Schreibfehler Speicher (cF1)

: Lesefehler Speicher (cF2)

: Stromfehler U-Phase (cd1)

: Stromfehler V-Phase (cd2)

: Stromfehler W-Phase (cd3)

: Stromverzerrung (HdO)

: Uberstrom (Hd1)

: Uberspannung (Hd2)

: Kurzschluss IGBT (Hd3)

: Fehler beim Auto-Tuning (AUE)

: Fehler PID-Istwertsignal (AFE)

: Fehler PG-Istwertsignal (PGF1)

: Signalverlust PG-Istwert (PGF2)

: Abbruch durch PG-Istwert (PGF3)

: Schlupffehler PG-Istwertsignal (PGF4)

: Stromsollwert-Verlust (ACI)

: Eingabe eines externen Fehlers (EF)

: NOT-HALT (EF1)

: Externe Ausgangsabschaltung (bb)

: Passwortfehler (Pcod)

: Kommunikationsfehler (CE1)

: Kommunikationsfehler (CE2)

: Kommunikationsfehler (CE3)

: Kommunikationsfehler (CE4)

: Zeituberschreitung bei Kommunikation (CE10)
: Fehler Bremstransistor (bF)

: Umschaltfehler Stern-/Dreieckschaltung (ydc)
: Bremsvorgang bei kurzzeitigem Netzausfall (dEb)
: Schlupffehler (oSL)

: Fehler Schaltschiitz (ryF)

: Fehler der PG-Karte (PGF5)

: Falsche Drehrichtung der sensorlos erfassten

Drehzahl

: Sensorlos erfasste Drehzahl zu hoch

: Sensorlos erfasste Drehzahl weicht ab

: Watchdog

: Sicherheitskreisfehler Kanal 1 (S1-DCM) (STL1)
: Externer NOT-HALT (S1)

: Fehler externe Bremse

Tab. 11-7:  Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen (2)

Serie MS3
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Ubersicht der Parametereinstellungen

06: Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen <1>

n Beschreibung Einstellungen v!f;hﬁ?.'g'

06-23

06-24

06-25

06-26

X X X X

06-27

X

~  06-28

~  06-29

~  06-30
06-31
06-32
06-33

06-34
06-35
06-36

Tab. 11-7:

Fehleraufzeichnung 1-6
(Fortsetzung)

Fehler Option 1
Fehler Option 2
Fehler Option 3

Fehler Option 4

Auswabhl des elektronischen
Motorschutzes 2 (Motor 2)

Ausléseverzogerung des
elektronischen Motorschut-
zes 2 (Motor 2)

Verhalten bei Ansprechen
des PTC/PT100-Fihlers

Ansprechschwelle des PTC-/
KTY84-Fuhlers

Frequenz-Sollwert im
Fehlerfall

Ausgangsfrequenz im
Fehlerfall

Ausgangsspannung im
Fehlerfall

Zwischenkreisspannung im
Fehlerfall

Ausgangsstrom im Fehlerfall

IGBT-Temperatur im
Fehlerfall

Sicher abgeschaltetes Moment (STO)
7: Sicherheitskreisfehler Kanal 2 (S2-DCM)

(STL2)

78: Interner Schleifenfehler (STL3)

82: Ausgangsphasenfehler U-Phase (OPHL)

83: Ausgangsphasenfehler V-Phase (OPHL)

84: Ausgangsphasenfehler W-Phase (OPHL)

85: Verbindungsfehler ABZ-Signal Karte PG-02U

86: Verbindungsfehler UVW-Signal Karte PG-02U

87: Uberlast des Frequenzumrichters bei niedriger
Frequenz (oL3)

89: Fehler bei Erfassung der anfanglichen
Motorwellenposition (roPd)

90: Abbruch der internen SPS-Funktion

93: CPU-Fehler

101: Software-Fehler 1 CANopen® (CGdE)

102: Software-Fehler 2 CANopen® (CHDbE)

104: Verbindungsfehler CANopen®(CbFE)

105: Indexfehler CANopen®(CIdE)

106: Einstellfehler CANopen™-Slave-
Stationsnummer (CAdE)

107: CANopen®-Indexeinstellung iiberschreitet
Grenzwert (CFrE)

111: Zeituberschreitung interne Kommunikation
(InrCOM)

112: Motorwelle beim sensorlosen PM-Motor
fehlerhaft verriegelt

142: Auto-Tuning-Fehler 1 (kein Ruckflihrstrom)
(AUET1)

143: Auto-Tuning-Fehler 2 (Motorphasenverlust)
(AUE2)

144: Auto-Tuning-Fehler 3 (Messfehler Leerlaufstrom |)
(AUE3)

148: Auto-Tuning-Fehler 3 (Messfehler Streuinduktivitat
Lsigma) (AUE4)

0-65535 (Weitere Informationen zur Bittabelle fiir

Fehlercodes erhalten Sie von lhrem Lieferanten.) g

0: Frequenzumrichtermotor (Geblasekuhlung)

1: Standardmotor (Motor mit Ventilator auf der 2
Welle)

2: Deaktiviert

30,0-600,0 s 60,0

0: Warnung und Betrieb fortsetzen

1:  Warnung und bis zum Stillstand abbremsen 0

2: Warnung und bis zum Stillstand austrudeln

3: Keine Warnung

0,0-100,0% 50,0

0,00-599,00 Hz Nur lesen

0,00-599,00 Hz Nur lesen

0,0-6553,5 V Nur lesen

0,0-6553,5 V Nur lesen

0,0-6553,5 A Nur lesen

-3276,7-3276,7 °C Nur lesen

Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen (3)
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06: Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen <1>

Ubersicht der Parametereinstellungen

Tab.

n Beschreibung Einstellungen v!f;hﬁ?.ig'

06-37
06-38
06-39

06-40

06-41

06-42

06-44

06-45

06-46

06-47

06-48
06-49

06-50

06-51

06-52

06-53

06-55

06-56
06-57

06-58

06-59

06-60

06-61

06-62

11-7:

Temperatur des Kondensa-
tors im Fehlerfall

Drehzahl im Fehlerfall
Drehmoment-Sollwert im
Fehlerfall

Zustande der programmier-
baren Eingangsklemmen im
Fehlerfall

Zustande der programmier-
baren Ausgangsklemmen im
Fehlerfall

Zustand des Frequenzum-
richters im Fehlerfall

Auswahl Merker STO

Verhalten bei Verlust einer
Ausgangsphase (OPHL)

Erfassungszeit bei Verlust
einer Ausgangsphase

Ansprechschwelle des
Stroms bei Verlust einer Aus-
gangsphase

DC-Bremszeit bei Verlust
einer Ausgangsphase

LvX Auto-Reset

Erfassungsintervall fir den
Verlust einer Eingangsphase

Schwellwert fur Warnung
CAP oH

Welligkeit bei Verlust einer
Eingangsphase

Verhalten bei Verlust einer
Eingangsphase (OrP)

Schutz vor Leistungsabfall

Ansprechschwelle 1 PT100
Ansprechschwelle 2 PT100

Frequenzabsenkung der
Ansprechschwelle 1 PT100

Verzogerungszeit bis zur
Frequenzabsenkung der
Ansprechschwelle 1 PT100

Software-Stromschwelle bei
Erdungsfehler (GFF)

Filterzeitkonstante fiir Soft-
ware-Stromschwelle fir
Erdungsfehler (GFF)

Offset-Wert zum Ricksetzen
von dEb (Ruckgewinnung
von Bremsenergie)

-3276,7-3276,7 °C
-32767-32767 U/min
-32767-32767 %

0000h—FFFFh

0000h—FFFFh

0000h—FFFFh

STO-Merker
Kein STO-Merker

Warnung und Betrieb fortsetzen

Warnung und bis zum Stillstand abbremsen
Warnung und bis zum Stillstand austrudeln
Keine Warnung

WN=2O 2O

0,000-65,535 s

0,00-100,00%

0,000-65,535 s

0: Deaktiviert
1: Aktiviert

0,00-600,00 s

0,0-110,0 Grad

230-V-Klasse: 0,0-160,0 V DC
460-V-Klasse: 0,0-320,0 V DC

0: Warnung und bis zum Stillstand abbremsen
Warnung und bis zum Stillstand austrudeln

0: Konstanter Nennstrom und Begrenzung der
Taktfrequenz durch Laststrom und Temperatur

1: Konstante Taktfrequenz und Begrenzung des
Laststroms durch Einstellung der
Taktfrequenzwelle

2: Konstanter Nennstrom (wie Einstellung ,0%),
aber enge Begrenzung des Laststroms

0,000-10,000 V
0,000-10,000 V

N

0,00-599,00 Hz

0-6000 s

0,0-6553,5%

0,00-655,35 s

230 V: 0,0-100 V DC
460 V: 0,0-200,00 V DC

Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen (4)

Nur lesen
Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

3,000

1,00

0,000

0,20
Abhangig
von der

Motor-
leistung

30,0
60,0
75,0
90,0

0

5,000
7,000

0,00

60

60,0

0,10

20,0
40,0

Serie MS3
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Ubersicht der Parametereinstellungen

06: Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen <1>

n Beschreibung Einstellungen V!‘t’;hiﬁig'

06-63

06-64

06-65

06-66

06-67

06-68

06-69

06-70

06-71

X

o 0672

~ 0673

06-86

Tab. 11-7:

Zeitdauer
Fehleraufzeichnung 1 (Tage)

Zeitdauer
Fehleraufzeichnung 1
(Minuten)

Zeitdauer
Fehleraufzeichnung 2 (Tage)
Zeitdauer
Fehleraufzeichnung 2
(Minuten)

Zeitdauer
Fehleraufzeichnung 3 (Tage)

Zeitdauer
Fehleraufzeichnung 3
(Minuten)

Zeitdauer
Fehleraufzeichnung 4 (Tage)

Zeitdauer
Fehleraufzeichnung 4
(Minuten)

Ansprechschwelle Unter-
strom

Ansprechzeit Unterstrom

Verhalten bei Unterstrom

PTC-Typ

0-65535 Tage
0-1439 min
0-65535 Tage
0-1439 min
0-65535 Tage
0-1439 min
0-65535 Tage
0-1439 min

0,0-100,0%

0,00-360,00 s

0: Keine Funktion

1:  Warnung und bis zum Stillstand austrudeln

2: Warnung und mit Bremszeit 2 bis zum Stillstand
abbremsen

3: Warnung und Betrieb fortsetzen

0-1

0: PTC

1: KTY84-130

Parameter zur Einstellung der Schutzfunktionen (5)

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

0,0

0,00

11-28
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07: Sonderparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

11.8

07: Sonderparameter

07-00 Ansprechspannung der DC- 230 V: 350,0—450,0 V DC 370,0
” Bremsung 460 V: 700,0-900,0 V DC 740,0
»  07-01  Starke der DC-Bremsung 0-100% 0
Bremszeit der DC-Brem-
» sung nach Startsignal Ll E L
Bremszeit der DC-Brem-
~ 07-03 sung bei Stopp 0,0-60,0 s 0,0
» Bl Freduenz der DC-Brem- 0,00-599,00 Hz 0,00
sung bei Stopp
Verstarkung des o
» I Spannungsanstiegs et 12y
0: Betrieb stoppen
. " 1: Drehzahlerfassung beginnt mit letztem
»  07-06 V\Q;dﬁ'zgfdjsffgﬁm P Frequenz-Sollwert 0
9 2: Drehzahlerfassung beginnt mit minimaler
Ausgangsfrequenz
07-07 glljlsaf:ﬁ;ge Dauer des Netz- 0,0-200's 2.0
Dauer der Ausgangsab-
07-08 schaltung 0,0-5,0s ##
07-09 Zt_frgsrgitr:gwelle fur Drehzahl- 20-200% 100
0: Betrieb stoppen
1: Drehzahlerfassung startet bei der aktuellen
»  07-10  Wiederanlauf nach Fehler Drehzahl 0
2: Drehzahlerfassung startet bei der minimalen
Ausgangsfrequenz
Anzahl der Wiederanlaufver-
w0711 5 che nach Fehler Cal L
0: Deaktiviert
1: Drehzahlerfassung beginnt mit maximaler
. Ausgangsfrequenz
» 0712 gtraertzahlerfassung beim 2: Drehzahlerfassung beginnt mit 0
Motorstartfrequenz
3: Drehzahlerfassung beginnt mit minimaler
Ausgangsfrequenz
0: Deaktiviert
1: dEb mit automatischer Beschleunigung/
Bremsung, die Ausgangsfrequenz bleibt nach
Riickkehr der Netzspannung ausgeschaltet.
2: dEb mit automatischer Beschleunigung/
Auswahl der dEb-Funktion Bremsung, die Ausgangsfrequenz wird nach
07-13 (dEb-Funktion: Deceleration Ruckkehr der Netzspannung 0
” Energy Backup — Riickge- wiedereingeschaltet.
winnung von Bremsenergie)  3: dEb-Steuerung bei niedriger Spannung, dann
Erhéhung auf 350 V DC/700 V DC und
Bremsung bis zum Stillstand
4: dEb-Steuerung bei hoher Spannung von
350 V DC/700 V DC und Bremsung bis zum
Stillstand
07-14  Rucksetzzeit der dEb- 0,0-250's 3,0
Verweildauer bei
» 0715 Beschleunigung 0,00-600,00 s 0,00
Verweilfrequenz bei
»  07-16 Beschleunigung 0,00-599,00 Hz 0,00
N 07-17 Verweildauer bei Bremsung 0,00-600,00 s 0,00
w0718 Jenwelfrequenz bei 0,00-599,00 Hz 0,00
remsung
Tab. 11-8:  Sonderparameter (1)
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Ubersicht der Parametereinstellungen

07: Sonderparameter

V4 07-19
¥ 07-20
¥ 0721
~ | 07-22
¥ 07-23
¥  07-24
¥  07-25
¥  07-26
¥ 0727
~ | 07-29
N 07-30
N 07-31
¥  07-32
~ | 07-33

07-38

07-62

07-63

Tab. 11-8:

Steuerung des
Kuhlventilators

NOT-HALT (EF) oder
Zwangsstopp

Automatische
Energiesparfunktion

Verstarkung der
Energiesparfunktion

Automatische Spannungsre-
gelung (AVR)

Filterzeitkonstante der Dreh-
momentvorgabe
(U/f- und SVC-Betrieb)

Filterzeitkonstante der
Schlupfkompensation
(U/f- und SVC-Betrieb)

Verstarkung der
Drehmomentkompensation

Verstarkung der Schlupf-
kompensation (U/f- und
SVC-Betrieb)

Ansprechschwelle der
Schlupfkompensation

Erfassungszeit der
Schlupfkompensation

Verhalten bei Ansprechen
der Schlupfkompensation

Kompensationsfaktor bei
Pendelerscheinungen des
Motors

Automatischer Wiederan-
lauf nach Fehler

Vorwartsverstarkung des
PMSVC-Spannungsistwerts

dEb-Verstarkung (Kp)
dEb-Verstarkung (Ki)

Sonderparameter (2)

0: Kuhlventilator immer eingeschaltet

1: 1 Minute nach dem Motorstopp wird der
Kuhlventilator ausgeschaltet

2: Ist der Frequenzumrichter in Betrieb, wird der
Kuhlventilator eingeschaltet. Stoppt der
Frequenzumrichter, wird der Kiihlventilator
ausgeschaltet.

3: Kuhlventilator wird eingeschaltet, sobald eine
Temperatur (IGBT) von ca. 60 °C erreicht wird

4: Kibhlventilator immer ausgeschaltet

0: Bis zum Stillstand austrudeln
1: Stopp mit Bremszeit 1

2: Stopp mit Bremszeit 2

3: Stopp mit Bremszeit 3

4: Stopp mit Bremszeit 4

5: System-Bremszeit

6: Automatische Bremszeit

0: Deaktiviert
1: Aktiviert
10-1000%

0: AVR aktivieren
1: AVR deaktivieren
2: AVR wahrend des Bremsvorgangs deaktiviert

0,001-10,000 s

0,001-10,000 s
IM: 0-10 (wenn Pr. 05-33 = 0)
PM: 0-5000 (wenn Pr. 05-33 = 1 oder 2)

0,00-10,00
(Im SVC-Betrieb ist die Werkseinstellung 1)

0,0-100,0%
0: Keine Erfassung

0,0-10,0s

0: Warnung und Betrieb fortsetzen

1:  Warnung und bis zum Stillstand abbremsen
2: Warnung und bis zum Stillstand austrudeln
3: Keine Warnung

0-10000
0: Deaktiviert

0,0-6000,0 s

0,50-2,00

0-65535
0-65535

100

0,500

0,100

0,00

1,0

1000

60,0

1,00

8000
150
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08: Parameter fur PID-Regelung

Ubersicht der Parametereinstellungen

11.9

08: Parameter fur PID-Regelung

Keine Funktion

Negativer PID-Istwert: Wert am Analogeingang

(Pr. 03-00-03-02)

2: Negativer PID-Istwert: Impulseingabe von PG-

Karte ohne Richtungsvorgabe (Pr. 10-02)

3: Negativer PID-Istwert: Impulseingabe von PG-

Karte mit Richtungsvorgabe (Pr. 10-02)
4: Positiver PID-Istwert: Wert am Analogeingang

» 08-00 PID-Istwertsignal (Pr.03-00-03-02) 0
5: Positiver PID-Istwert: Impulseingabe von PG-
Karte ohne Richtungsvorgabe (Pr.10-02)
6: Positiver PID-Istwert: Impulseingabe von PG-
Karte mit Richtungsvorgabe (Pr.10-02)
7: Negativer PID-Istwert: Gber
Kommunikationsprotokoll
8: Positiver PID-Istwert: Giber
Kommunikationsprotokoll
Proportionale Verstarkung
» 08-01 P) 0,0-500,0 1,0
) . 0,00-100,00 s
~ 08-02 Integrierzeit (1) 0.0: Keine Integration 1,00
~  08-03 Differenzierzeit (D) 0,00-1,00 s 0,00
~  08-04 V(aggrer Integrationsgrenz- 0,0-100,0% 100,0
Grenze der PID-Ausgangs- .
~  08-05 frequenz 0,0-110,0% 100,0
# 0806 D-IstwertiberKommuni- 554 o0 500,009 Nur lesen
kationsprotokoll
¥ 0807 \F/{‘Z;Z;gﬁgungsze't s 0,0-350's 0,0
~ 08-08 Erfassungszeit Istwertsignal 0,0-3600,0 s 0,0
0: Warnung und Betrieb fortsetzen
Verhalten bei 1:  Warnung und bis zum Stillstand abbremsen
~  08-09 - 2: Warnung und bis zum Stillstand austrudeln 0
9 3: Warnung und Betrieb mit letzter Frequenz
fortsetzen
w0810  Referenzfur PID- 0,00-599,00 Hz 0,00
Schwellwert fur PID-
~  08-11 Aktivierung 0,00-599,00 Hz 0,00
Wartezeit bis PID-
~ 08-12 Ruhezustand 0,0-6000,0 s 0,0
Grenze der Regelabwei- ®
~ 0813 chung des PID-Istwerts R e
Wartezeit fur Regelabwei-
- chung des PID-Istwerts U =ne S
Filterzeitkonstante fiir PID-
& 08-15 Istwert 0,1-300,0 s 5,0
o 0: Uber Parameter (Pr. 08-17)
~ 08-16 PID-Uberlagerung 1. Uber Analogeingang 0
N 0817 PID-Uberlagerungswert -100,0-100,0% 0,0
08-18 Einstellung des PID-Ruhe- 0: PID-Ausgangsfrequenz folgen 0
zustands 1: PID-Istwertsignal folgen
_ Integrationsgrenzwert des v 0
~ 08-19 - 0,0-200,0% 50,0
0: Serielle Verbindung
o | ARl 1: Parallele Verbindung L
08-21 Freigabe zur Anderung der 0: Wirkrichtung kann nicht geandert werden 0
Wirkrichtung 1:  Wirkrichtung kann geandert werden
IR VVartezeit fur PID- 0,00-600,00 s 0,00
Aktivierung
Tab. 11-9:  Parameter fur PID-Regelung (1)
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Ubersicht der Parametereinstellungen 08: Parameter fur PID-Regelung

. . Werksein-
Beschreibung Einstellungen stellung

Bit 0 = 1: PID-Ruckwartsbetrieb folgt der Einstel-
lung des Pr.00-23.

Bit 0 = 0: PID-Ruckwartsbetrieb folgt dem ermittel-
ten Wert des PID-Reglers.

Bit 1 = 1: PID-Kp-Verstarkung hat 2 Nachkomma-
stellen

Bit 1 = 0: PID-Kp-Verstarkung hat 1 Nachkomma-
stelle

» 08-23 PID-Zustandsmerker 0000h

Tab. 11-9:  Parameter fur PID-Regelung (2)
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09: Kommunikationsparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

11.10

09: Kommunikationsparameter

1-254

X

XOXC XX T XX X X XX

Tab.

09-00
09-01

09-02

09-03

09-04

09-09
09-10

09-11
09-12
09-13
09-14
09-15
09-16
09-17
09-18
09-19
09-20
09-21
09-22
09-23
09-24
09-25
09-26

09-30

Kommunikationsadresse

Ubertragungsgeschwindig-

keit COM1

Verhalten bei Ubertragungs-

fehler COM1

Zeitintervall der Datenkom-

munikation COM1

Kommunikationsprotokoll

COoM1

Antwort-Wartezeit

Hauptfrequenz der
Kommunikation

Ubertragung Block 1
Ubertragung Block 2
Ubertragung Block 3
Ubertragung Block 4
Ubertragung Block 5
Ubertragung Block 6
Ubertragung Block 7
Ubertragung Block 8
Ubertragung Block 9
Ubertragung Block 10
Ubertragung Block 11
Ubertragung Block 12
Ubertragung Block 13
Ubertragung Block 14
Ubertragung Block 15
Ubertragung Block 16

Decodiermethoden der
Kommunikation

4,8

0:
1:
2.

3:

0,0-

CoNoOaRWON 2

1 8
1 8
18
18
1 8
.8
. 8,

. 8,
—2

115,2 kBit/s

9,6

Warnung und Betrieb fortsetzen

Warnung und bis zum Stillstand abbremsen
Warnung und bis zum Stillstand austrudeln

Keine Warnung und Betrieb fortsetzen

100,0 s

7, N, 2 (ASCII)
7,E, 1 (ASCII)
7,0, 1 (ASCII)
7, E, 2 (ASCII)
7,0, 2 (ASCII)
8, N, 1 (ASCII)
8, N, 2 (ASClII)
8, E, 1 (ASCII)
8,0, 1 (ASCII)
2 (ASCII)
2
1
2
1
1
2
2

pmomzzohOh??bhbm

(ASCII)
(RTU)
(RTU)
(RTU)
(RTU)
(RTU)
(RTU)

,0ms

0

o

0,00-599,00 Hz

0000-FFFFh

0: Decodiermethode1 (20xx)

1:

0,0

2,0

60,00

0000h

Decodiermethode 2 (60xx)

11-10: Kommunikationsparameter (1)

Serie MS3
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09: Kommunikationsparameter

09-31

¥ 09-33

09-35
09-36

09-37

09-39

09-40

09-41

09-42

09-45
09-46

Internes Kommunikations-
protokoll

SPS-Befehlfiirerzwungenes
Zurucksetzen auf 0"

SPS-Adresse

Slave-Adresse CANopen®

Ubertragungsgeschwindig-
keit CANopen®

Warnungsfeld CANopen®

Decodiermethode
CANopen®

Kommunikationsstatus
CANopen®

Steuerstatus CANopen®

Master-Funktion CANopen®

Master-Adresse CANopen®

Modbus® 485

Interne Kommunikation Slave 1
Interne Kommunikation Slave 2
Interne Kommunikation Slave 3
Interne Kommunikation Slave 4
Interne Kommunikation Slave 5
Interne Kommunikation Slave 6
Interne Kommunikation Slave 7
Interne Kommunikation Slave 8

-10 Interne Kommunikation Master
-12: Interne SPS-Steuerung

Bit 0: Vor Durchfiihrung des SPS-Scans wird die
Bit 1:

Bit 2: Vor Durchfiihrung des SPS-Scans wird die
Drehzahlbegrenzung der Drehmomentrege-

SPS-Sollfrequenz auf 0 eingestellt.

SPS-Solldrehmoment auf 0 eingestellt.

lung auf O eingestellt.

1-254

0:

Deaktiviert

0-127

ahwobd=2O

1MBit/s

500 kBit/s

250 kBit/s

125 kBit/s

100 kBit/s (nur Peter Electronic)
50 kBit/s

Bit 0: Uberschreitung der Uberwachungszeit

CANop(-Jn®

Bit 1: Uberschreitung der Heartbeat-Zeit

CANopen®

Bit 2: Zeituberschreitung SYNC CANopen®

Bit 3: Zeituberschreitung SDO CANopen®

Bit 4: SDO-Puffertiberlauf CANopen®

Bit 5: CANopen®-Bus Aus

Bit 6: Fehlerprotokoll CANopen®

Bit 8: Fehlerhafte Einstellwerte der CANopen®-

Indizes

Bit 9: Fehlerhafte Einstellwerte der CANopen®-

Adresse

Bit 10: Fehlerhafte Priifsumme der CANopen®-

e

R AN S AR A IR A O

Indizes

Deaktiviert (von Peter Electronic festgelegte
Decodlermethode)
Aktiviert (CANopen DS402-Standard)

Reset-Status der Knoten
Com-Reset-Status

Status der Einschaltroutine
Status vor dem Betrieb
Status im Betrieb

Status im Stillstand

Status: nicht betriebsbereit
Status: gesperrt

Status: bereit zum Einschalten
Status: eingeschaltet

Status: Betrieb freigegeben
Status: Schnellstopp aktiv

. Status: Reaktion auf Fehler aktiv
. Status: Fehler

Deaktiviert
Aktiviert

0-127

Tab. 11-10: Kommunikationsparameter (2)

Vor Durchfihrung des SPS-Scans wird das

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

100

11-34
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Ubersicht der Parametereinstellungen

12

09-60

09-61

09-62

09-63
¥ 09-70
» 0971
» 0972
»  09-75
»  09-76
» 0977
»  09-78
»  09-79
»  09-80
A~ 09-81
A~ 09-82
¥ 09-83

Identifizierung der
Kommunikationskarte

Firmware-Version der
Kommunikationskarte

Produktcode
Fehlercode

Adresse der
Kommunikationskarte

(fur DeviceNet® oder PROFI-
BUS)

Einstellung der Ubertra-
gungsgeschwindigkeit
(fur DeviceNet®)

Andere Einstellung der Uber-
tragungsgeschwindigkeitder
Kommunikationskarte

(fur DeviceNet®)

IP-Konfiguration der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

IP-Adresse 1 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

IP-Adresse 2 1 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

IP-Adresse 3 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

IP-Adresse 4 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

Subnetzmaske 1 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

Subnetzmaske 2 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

Subnetzmaske 3 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

Subnetzmaske 4 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

0
0
1
2
3
4
5
6
1

. Profibus-DP-Slave

Keine Kommunikationskarte
DeviceNet®-Slave

CANopen®-SIave/-Master
Modbus®/TCP-Slave
EtherNet/IP-Slave
EtherCAT

2: PROFINET

Nur lesen

Nur lesen

Nur lesen

DeviceNet®: 0-63
Profibus DP: 1-125

-

Standardisiertes DeviceNet®:

0: 125 kBit/s

1: 250 kBit/s

2: 500 kBit/s

3: 1 MBit/s (nur Peter Electronic)

Nicht standardisiertes DeviceNet®:
(nur Peter Electronic)

0: 10 kBit/s

1: 20 kBit/s

2: 50 kBit/s

3: 100 kBit/s

4: 125 kBit/s

5: 250 kBit/s

6: 500 kBit/s

7: 800 kBit/s

8: 1 MBit/s

Standardisiertes DeviceNet®:

In diesem Modus kann die Baudrate nur

125 kBit/s, 250 kBit/s oder 500 kBit/s sein.

Nicht standardisiertes DeviceNet®:
In diesem Modus sind die Baudraten von
DeviceNet® und CANopen® gleich (0-8).

Statisches IP
Dynamisches IP (DHCP)

0-65535

Tab. 11-10: Kommunikationsparameter (3)

#H

#i#

#i#
##

Serie MS3
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09: Kommunikationsparameter

~  09-84
¥ 09-85
¥ 09-86
~  09-87
~  09-88
A 09-89
& 09-90
A~ 09-91

09-92

Standard-Gateway 1 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

Standard-Gateway 2 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

Standard-Gateway 3 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

Standard-Gateway 4 der
Kommunikationskarte
(fir Modbus™/TCP)

Passwort flr die
Kommunikationskarte
(niederwerti%es Wort)
(fir Modbus™/TCP)

Passwort fiir die
Kommunikationskarte
(héherwertig@es Wort)
(fir Modbus™/TCP)

Kommunikationskarte
zurlicksetzen
(fur Modbus®/TCP)

Zusatzeinstellungen fir die
Kommunikationskarte
(far Modbus®/TCP)

Status der
Kommunikationskarte
(far Modbus®/TCP)

0-65535

0-99

0-99

0: Deaktiviert
1: Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Bit 0:
Bit 1:

Bit 2:

Bit 0:

Tab. 11-10: Kommunikationsparameter (4)

IP-Filter aktivieren

Schreiben von Internetparametern (1 Bit)
freigeben. Nach Einstellung der IP-Adresse
muss dieses Bit freigegeben werden, um
die Parameter speichern zu kénnen.Nach
dem Speichern der gednderten Internetpa-
rameter wird das Bit auf gesperrt gesetzt.
Freigabe des Login-Passworts (1 Bit).
Nach Eingabe des korrekten Login-Pass-
worts wird das Bit freigegeben. Nach dem
Speichern der gednderten Parameter der
Kommunikationskarte wird das Bit auf
gesperrt gesetzt.

Passwortfreigabe

Ist die Kommunikationskarte durch ein
Passwort geschiitzt, wird das Bit gesetzt.
Nach dem Léschen des Passworts, wird
das Bit zurlickgesetzt.

11-36
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10: Regelparameter fur Drehzahlistwert

Ubersicht der Parametereinstellungen

11.11

10: Regelparameter fiir Drehzahlistwert

0:
1

X X X X X

X

Tab

10-00

10-01

10-02

10-03

10-04

10-05

10-06

10-07

10-08

10-09

10-10

10-11

10-12

10-13

10-14

10-15

1111

Auswahl Encoder-Typ

Encoder-Impulse pro
Umdrehung

Auswahl Eingangstyp vom
Encoder

Einstellung der Frequenztei-
lung (Nenner)

Elektronisches Getriebe an
der Lastseite A1

Elektronisches Getriebe an
der Motorseite B1

Elektronisches Getriebe an
der Lastseite A2

Elektronisches Getriebe an
der Motorseite B2

Verhalten bei Istwertfehler
des Encoders

Wartezeit fiir Istwertfehler
des Encoders

Strombegrenzung des
Encoders

Wartezeit fir Encoder-
Abschaltung

Verhalten bei Ansprechen
der Strombegrenzung des
Encoders

Schlupfbereich des
Encoders

Wartezeit zur Schlupferfas-
sung des Encoders

Verhalten bei Ansprechen
der Strombegrenzung und
bei Schlupffehler des
Encoders

Deaktiviert
: ABZ

2: ABZ (Encoder von Peter Electronic fiir

Servomotor von Peter Electronic) 0
3: Resolver
4: ABZ/UVW
5: MI8 einphasiger Impulseingang
1-20000 600
0: Deaktiviert
1: Phase A und B sind Impulseingange, bei

Vorwartslauf eilt Phase A der Phase B um 90 °

voraus
2: Phase A und B sind Impulseingange, bei

Vorwartslauf eilt Phase B der Phase A um 90 °

voraus 0
3: Phase Aist ein Impulseingang, Phase B der

Eingang der Drehrichtung (Eingang L =

Ruckwartslauf, Eingang H = Vorwartslauf)
4: Phase A ist ein Impulseingang, Phase B der

Eingang der Drehrichtung (Eingang L =

Vorwartslauf, Eingang H = Riickwartslauf)
5: 1-phasiger Eingang
1-255 1
1-65535 100
0: Warnung und Betrieb fortsetzen
1:  Warnung und bis zum Stillstand abbremsen 2
2: Warnung und bis zum Stillstand austrudeln
0,0-10,0 sec. 10
0: Deaktiviert ’
0-120% 115
0: Keine Funktion
0,0-2,0s 0,1
0: Warnung und Betrieb fortsetzen
1:  Warnung und bis zum Stillstand abbremsen 2
2: Warnung und bis zum Stillstand austrudeln

5009

0-50% . 50
0: Keine Funktion
0,0-10,0 s 0,5
0: Warnung und Betrieb fortsetzen
1:  Warnung und bis zum Stillstand abbremsen 2
2: Warnung und bis zum Stillstand austrudeln

Regelparameter fur Drehzahlistwert (1)

Serie MS3
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Ubersicht der Parametereinstellungen 10: Regelparameter fir Drehzahlistwert

O Keine Funktion
Phase A und B sind Impulseingange, bei
Vorwartslauf eilt Phase A der Phase B um 90 °
voraus
2: Phase A und B sind Impulseingange, bei
Vorwartslauf eilt Phase B der Phase A um 90 °
voraus

A 10-16 [T BETGETEE R 3: Phase A ist ein Impulseingang, Phase B der e
Eingang der Drehrichtung (Eingang L =
Rickwartslauf, Eingang H = Vorwartslauf)
4: Phase A ist ein Impulseingang, Phase B der
Eingang der Drehrichtung (Eingang L =
Vorwartslauf, Eingang H = Rickwartslauf)
5: 1-phasiger Eingang (MI8)
X  10-17  Elektronisches Getriebe A 1-65535 100
A 10-18 Elektronisches Getriebe B 1-65535 100
~  10-19 Positionierung des Encoders  -32767-2400 0
~ 1020 -Positions-Bereich des 0-65535 Impulse 10
Zeitkonstante fir Impuls-
~  10-21 Drehzahlvorgabe PG2 0,000-65,535 s 0,100
Bit 0: ASR-Regelung bei sensorlosem
Drehmoment
0: Pl als ASR nutzen
1: P als ASR nutzen)
Bit 11: Bei Drehmomentvorgabe 0 die DC-Brem-
sung aktivieren
0: EIN
o 1024 Funktionssteuerung FOC 1:AUS
&TQC Bit 12: Sensorlose FOC-Regelung: Nulldurchgang
bedeutet, dass die Drehrichtung das Vorzei-
chen umkehrt.
0: Festlegung durch Statorfrequenz
1: Festlegung durch Drehzahlvorgabe
Bit 15: Richtungsregelung beim offenen Regelkreis
0: Richtungsregelung einschalten
1: Richtungsregelung ausschalten
Bandbreite der Drehzahl-
~  10-25 riickfiihrung FOC 20,0-100,0 Hz 40,0
~ 1026 M(i)rlci:male Statorfrequenz 0,0-10,0% N 2.0
Zeitkonstante des Tiefpass-
»  10-27 filters FOC 1-1000 ms 50
~ 1028 Anstiegszeldes Emeger- 33-100% Tr 100
#1029 ggﬁg?éﬁﬂﬁg der Frequenz- ¢ 60-200,00 Hz 20,00
10-30 Polpaare des Resolvers 1-50 Polpaare 1
~  10-31 Strom-Sollwert |/f-Betrieb 0-150% des Motornennstroms 40
Bandbreite der FOC-Rege-
X 10-32 lung fiir sensorlose Dreh- 0,00-600,00 Hz 5,00
zahlerfassung PM-Motor
Verstarkung des Tiefpassfil-
A 10-34 tersfirr sensorlose Drehzahl-  0,00-655,35 1,00
erfassung PM-Motor
&  10-35  Verstarkung AMR (Kp) 0,00-3,00 1,00
N  10-36  Verstarkung AMD (Ki) 0,00-3,00 0,20
#1037 E{fggmg” sensorlose PM-— 5000_FFFFh 0000

Frequenz bei Umschaltung
N 10-39  vom |/f-Betrieb auf sensor- 0,00-599,00 Hz 20,00
lose PM-Regelung

Tab. 11-11: Regelparameter fur Drehzahlistwert (2)
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Ubersicht der Parametereinstellungen

Tab

10-40

10-41

10-42
10-43

10-49

10-50

10-51

10-52

10-53

1111

Frequenz bei Umschaltung
von sensorloser PM-Rege-
lung auf I/f-Betrieb

Zeitkonstante des Tiefpass-
filters 1/f-Betrieb

Impulswert der Winkelerfas-
sung beim Start

Version der PG-Karte

Ausgabezeit der Nullspan-
nung beim Start

Grenze des Winkels bei
Drehrichtungsumkehr (elekt-
ronischer Winkel)

Einspeisefrequenz

Einspeiseamplitude

Erfassungsmethode der PM-
Rotorposition beim Start

0,00-599,00 Hz

0,0-6,0s

0,0-3,0
0-655,35

00,000-60,000 s

0,00-30,00 Grad

0-1200 Hz

0,0-200,0 V
230-V-Klasse: 0,0-100,0V
460-V-Klasse: 0,0-200,0V

0: Deaktiviert

1: Vi des internen Nennstroms, der den Rotor auf

0 Grad zieht
2: Hochfrequenzeinspeisung
3: Impulseinspeisung

Regelparameter fur Drehzahlistwert (3)

20,00

0,2

1,0
Nur lesen
0,0000
10,00

500

15,0
30,0

Serie MS3
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11: Zusatzparameter

11.12 11: Zusatzparameter
Werks-
Beschreibung Einstellungen einstel-
lung
Bit 0: Autotuning fir ASR und APR
Bit 1: Erfassung des Massentragheitsmoments
(nur fir FOCPG-Betrieb)
Bit 2: Regelung auf Stillstandsdrehzahl
11-00 Systembetrieb Bit 6: Linearer 0-Hz-Durchgang 0000h
Bit 7: Auswahl Frequenz speichern oder nicht
speichern
Bit 8: Maximale Drehzahl fir Punkt-zu-Punkt-
Positionierung
Per-Unit-System des _
=Y Massentragheitsmoments I=eE8Es (228 =9 ) =
w110z pmechaliequenz ASRTE 5 00 599,00 Hz 7,00
Bandbreite im niedrigen
~ 1103 Drehzahlbereich ASR1 1-40 Hz (IM)/1-100 Hz (PM) 10
Bandbreite im hohen
& 11-04 Drehzahlbereich ASR2 1-40 Hz (IM)/1-100 Hz (PM) 10
w1105 Sandorette Stlstands- 140 Hz (IM)/1-100 Hz (PM) 10
»  11-06 ASR1-Verstarkung 0—40 Hz (IM)/1-100 Hz (PM) 10
N 1107 ASR1-Integrationszeit 0,000-10,000 s 0,100
»  11-08 ASR2-Verstarkung 0-40 Hz/1-100 Hz (PM) 10
& 11-09 ASR2-Integrationszeit 0,000-10,000 s 0,100
ASR-Verstarkung der
»  11-10 Stillstandsdrehzahl 0-40 Hz (IM)/0-100 Hz (PM) 10
ASR1-Integrationszeit der
A M1 Stilistandsdrehzah Sotalil illy
Verstarkung fur ASR- ®
Ao 112 Drehzahlvorsteuerung LE e
>  11-13 PDFF-Verstarkung 0-200% 30
Zeitkonstante des Tiefpass-
& 11-14 filters ASR-Ausgang 0,000-0,350 s 0,008
& 11-15 Dampfung Sperrfilter 0-20 dB 0
Resonanzfrequenz
& 11-16 Sperrfilter 0,00-200,00 Hz 0,00
Drehmomentbegrenzung bei
N 1117 Vorwartslauf 0-500% 500
Quadrant |
Drehmomentbegrenzung bei
Vorwartslauf im generatori- 5
A 118 hen Betrieb Cal 2L
Quadrant I|
Drehmomentbegrenzung bei
& 11-19 Ruckwartslauf 0-500% 500
Quadrant IlI
Drehmomentbegrenzung bei
Ruckwartslauf im generatori- 6
A 20 en Betrieb CpC e 2
Quadrant IV
Verstarkung im Feld- 6
a schwachbereich (Motor 1) e ol
Verstarkung im Feld- ®
A P22 wchbereich (Motor 2) D2 e
Ansprechverhalten der
& 11-23 Drehzahlvorgabe im Feld- 0-150% 65
schwéachbereich
N 11-24 APR-Verstarkung 0,00-40,00 Hz (IM)/0-100,00 Hz (PM) 10,00
Tab. 11-12: Zusatzparameter (1)
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11: Zusatzparameter

Ubersicht der Parametereinstellungen

X

X X X X X

X

X

Tab

11-25
11-26

11-27

11-28

11-29

11-30

11-31

11-32

11-33

11-34

11-35

11-36

11-37

11-38

11-39

11-40

11-42
11-43

11-44

11-45

11-46

. 11-12:

Beschreibung

Verstarkung fir APR-Dreh-
zahlvorsteuerung

Zeit der APR-Kennlinie

Maximale Drehmoment-
grenze

Vorgabe des Drehmoment-
Offsets

Drehmoment-Offset

Kompensation hohes Dreh-
moment

Kompensation mittleres
Drehmoment

Kompensation niedriges
Drehmoment

Vorgabe des Drehmoment-
Sollwerts

Drehmoment-Sollwert

Filterzeitkonstante fir
Drehmoment-Sollwert

Vorgabe der
Drehzahlbegrenzung

Drehzahlbegrenzung fiir
Vorwartslauf
(Drehmomentregelung)
Drehzahlbegrenzung fiir
Rickwartslauf
(Drehmomentregelung)
Modus fiir Drehmomentvor-
gabe bei Stillstandsdrehzahl

Befehlsvorgabe fur Punkt-
zu-Punkt-Positionierung

Merker fiir Systembetrieb

Max. Frequenz fir Punkt-zu-
Punkt-Positionierung

Beschleunigungszeit fiir
Punkt-zu-Punkt-
Positionierung

Bremszeit fir Punkt-zu-
Punkt-Positionierung

Zeitkonstante Drehmoment-
ausgabe

Zusatzparameter (2)

Werks-

Einstellungen einstel-

lung
0-100 30
0,00-655,35 s 3,00
0-500% 100
0: Deaktiviert
1: Analoger Signaleingang (Pr. 03-00)
2: Pr.11-29 0
3: Steuerung Uber externe Klemme

(Pr. 11-30-11-32)

-100,0-100,0% 0,0
-100,0-100,0% 30,0
-100,0-100,0% 20,0
-100,0-100,0% 10,0
0: Digitale Bedieneinheit
1: RS-485-Kommunikation (Pr. 11-34)
2: Analoger Signaleingang (Pr. 03-00) 0
3: CANopen®
5: Zusatzliche Kommunikationskarte

-100,0-100,0% 00
(Einstellung von Pr. 11-27 auf 100 %) ’

0,000-1,000 s 0,000

0: Einstellung mit Pr. 11-37 (Drehzahlbegrenzung
fur Vorwartslauf) und Pr. 11-38
(Drehzahlbegrenzung fiir Ruckwartslauf)
1: Einstellung mit Pr. 00-20 (Vorgabe der 0
Hauptfrequenz) und Pr. 11-37, 11-38
2: Einstellung mit Pr. 00-20
(Vorgabe der Hauptfrequenz)

0-120% 10

0-120% 10

0: Drehmomentregelung 0

1: Drehzahlregelung

0: Externe Klemme

2: RS485 0

3: CANopen®

5: Kommunikationskarte

0000-FFFFh 0000h
0,00-599,00 Hz 10,00
0,00-655,35 s 1,00
0,00-655,35 s 3,00
0,000-65,535 s 0,050

Serie MS3
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Ubersicht der Parametereinstellungen 13: Makro/Benutzerdefinierter Makro

11.13 13: Makro/Benutzerdefinierter Makro

0: Deaktiviert
1: Benutzerparameter
02: Kompressor (IM)
03: Lufter
04: Pumpe
10: Klimagerat, AHU

13-00  Auswahl der Anwendung 00

Tab. 11-13: Parameter fur Industrieanwendungen
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14: Parameter der Erweiterungskarte

Ubersicht der Parametereinstellungen

11.14

14: Parameter der Erweiterungskarte

0:

Keine Funktion

1: Frequenz-Sollwert
. . 2: Drehmoment-Sollwert (Drehmomentbegrenzung
” 14-00 E|ngang|;(sk|em2’:? der Erwei- bei Drehzahlregelung) 0
terungskarte (Al10) 3: Vorgabe Drehmomentkompensation
4: PID-Sollwertvorgabe
5: PID-Istwertsignal
6: Thermofiihlereingang (PTC/KTY-84)
7: Positive Drehmomentgrenze
8: Negative Drehmomentgrenze
Eingangsklemme der Erwei- 9: Drehmomentgrenze im generatorischen
- terungskarte (Al11) Betrieb 0
10: Positive/negative Drehmomentgrenze
11: PT100-Thermofiihlereingang
13: PID-Kompensationswert
Filterzeitkonstante analoger
A 14-08 Eingang (AI10) 0,00-20,00 s 0,01
Filterzeitkonstante analoger
& 14-09 Eingang (AI11) 0,00-20,00 s 0,01
Stromsollwertverlust am Ein-  0: Deaktiviert
¥ 14-10 : i 0
gang (Al10) 1: Betrieb mit letzten Frequenzwert fortsetzen
14.11  Stromsoliwertverlust am Ein- 2:  Auf 0 Hz abbremsen 0
» - gang (Al11) 3: Sofort stoppen und ACE anzeigen
0: Ausgangsfrequenz (Hz)
1: Frequenz-Sollwert (Hz)
2: Motordrehzahl (Hz)
3: Ausgangsstrom(rms)
4: Ausgangsspannung
Ausgangsklemme der : - c
N 1412 Erweiterungskarte (AO10) 5. Zwischenkreisspannung 0
6: Leistungsfaktor
7: Leistung
8: Ausgangsdrehmoment
9: AVI
10: ACI
12: Ig-Stromsollwert
13: 1g-Stromistwert
14: 1d-Strom
15: 1d-Stromistwert
e Imraepr 18: Drehmoment-Sollwert
N 1413 ¢ 19: PG2-Frequenzsollwert 0
Erweiterungskarte (AO11) 20: Analoger Ausgang CANopen®
21: Analoger Ausgang RS485
22: Analoger Ausgang Kommunikationskarte
23: Konstantsgannungsausgang
25: CANopen™ und analoger Ausgang RS485
: Verstarkung analoger " 0
N 1414 Ausgang 1 (AO10) 0,0-500,0% 100,0
Verstarkung analoger o
N 14-15 Ausgang 1 (AO11) 0,0-500,0% 100,0
¥ 1416 Analoger Ausgang 1 bei 0: At.J.squEwert der Ausgangsspannung 0
Riickwartslauf (AO10) 1: Ruckwartsausgabe 0 V;
) Vorwartsausgabe 0-10 V
~ | 1417 Analoger Ausgang 1 bei 2: Rickwértsausgabe 5-0 V; 0
Rickwartslauf (AO11) Vorwartsausgabe 5-10 V
. . 0: 0-10V (AVI10)
Eingangsauswahl Erweite- .
14-18 1: 0-20 mA (ACI10 0
o T RRETE (D) 2. 4-20mA EACHO%
. . 0: 0-10V (AVI11)
N 1419 Ejggiﬂgftg‘g"lﬂa:‘)' Erweite- 4. 020 mA (ACI11) 0
9 2: 4-20 mA (ACI11)
14-20 DC-Schwellwert des Aus- 0,00-100,00% 0,00
gangs AO10
DC-Schwellwert des Aus- o
14-21 gangs AO11 0,00-100,00% 0,00
Tab. 11-14: Parameter der Erweiterungskarte (1)
Serie MS3 11-43



Ubersicht der Parametereinstellungen

14: Parameter der Erweiterungskarte

I =

Filterzeitkonstante Ausgang

11-44

N 14-22 AO10 0,00-20,00 s
” 1423 Filterzeitkonstante Ausgang 0,00-20,00 s 0,01
AO11

A~ 1436 Auswahl Ausgang AO10 0: 0-10V 0

1: 0-20 mA
A | 14-37  Auswahl Ausgang AO11 2: 4-20 mA 0

Tab. 11-14: Parameter der Erweiterungskarte (2)
PETERE=



Warnmeldungen

I 12 Warnmeldungen

@ Anzeige einer Warnung

© Abgekiirzter Warncode

© Anzeige der Warnungsbeschreibung

image_11-1

Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

w

Tab. 12-1:  Warncodes (1)

Fehlerhafter RS485-MODBUS®-Funktionscode

Fehlerbehebung

H Prifen Sie, ob der Funktionscode korrekt ist.
(Der Funktionscode muss 03, 06, 10, 63 sein).

Fehlerhafte RS485-MODBUS®-Datenadresse

Fehlerbehebung
H Prifen Sie, ob die Kommunikationsadresse korrekt ist.

Fehlerhafter RS485-MODBUS®-Datenwert

Fehlerbehebung
W Prifen Sie, ob das Kommunikationskommando korrekt ist.

RS485-MODBUS®-Daten wurden in eine Nur-Lesen-Adresse
geschrieben

Fehlerbehebung
m Prifen Sie, ob das Kommunikationskommando korrekt ist.

Uberwachungszeit bei der Kommunikation tiber RS485-MODBUS®
Uberschritten

Kopierfehler 1 der Bedieneinheit:

Die Warnung SE1 (Zeituberschreitung beim Kopieren) tritt auf, wenn
die Bedieneinheit das Kopierkommando nicht zum Frequenzumrich-
ter Ubertragt und wenn wahrend des Kopiervorgangs in den Fre-
quenzumrichter nach 10 ms keine Daten mehr an den
Frequenzumrichter Ubertragen werden.

Serie C2
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Warnmeldungen

Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

10

11

12

13

15

17

18

Tab. 12-1:

Warncodes (2)

Kopierfehler 2 der Bedieneinheit:

Die Warnung SE2 (Parameter-Schreibfehler) tritt auf, wenn die Para-
meter beim Kopieren in den Frequenzumrichter falsch geschrieben
werden. Sie kopieren beispielsweise die in einer neuen Firmware-
Version zugefligten Parameter in einen Frequenzumrichter mit einer
alteren Firmware-Version.

Der Frequenzumrichter erfasst eine Ubertemperatur des IGBT, die
den Schwellwert der oH1-Warnung Ubersteigt.

Fehlerbehebung

B Prifen Sie die Umgebungstemperatur.

B Prifen Sie regelmafig die Luftungséffnungen des Schaltschranks.

m Andern Sie den Montageort, wenn sich Warme erzeugende Kom-
ponenten, wie Bremswiderstande in der Umgebung befinden.

W Installieren oder erganzen Sie einen Kihlventilator oder ein Klima-
gerat, um die Temperatur im Schaltschrank abzusenken.

Der Frequenzumrichter erfasst eine Ubertemperatur des
Kondensators.

Fehlerbehebung
B Prifen Sie die Umgebungstemperatur.
B Prifen Sie regelmafig die Luftungséffnungen des Schaltschranks.

m Andern Sie den Montageort, wenn sich Warme erzeugende Kom-
ponenten, wie Bremswiderstdnde in der Umgebung befinden.

W Installieren oder erganzen Sie einen Kihlventilator oder ein Klima-
gerat, um die Temperatur im Schaltschrank abzusenken.

PID-Istwertverlust
(Warnung aufgrund des anlogen Istwertsignals; gilt nur, wenn die
PID-Regelung aktiviert ist.)

Signalverlust des Analogeingangs

(inklusive aller Analogsignale 4—20 mA)

Wenn Pr. 03-19 auf 1 oder 2 eingestellt ist.

Unterstrom

Warnung PG-Istwertfehler

Warnung zu hohe Drehzahl

Warnung zu hohe Drehzahlabweichung

12-2
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Warnmeldungen

Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

19 - Fehlende Eingangsphase
Wenn der Ausgangsstrom sowohl die Ansprechschwelle fiir Drehmo-
mentiberwachung (Pr. 06-07 oder Pr. 06-10) als auch die Ansprech-

20 zeit Pr. 06-08 oder Pr. 06-11 Uberschreitet und wenn Pr. 06-06 oder
Pr. 06-09 auf 1 oder 3 eingestellt ist, zeigt die Bedieneinheit eine
Warnung an, aber es wird kein Fehler aufgezeichnet; wenn Pr. 06-06
oder Pr. 06-09 auf 2 oder 4 eingestellt ist, wird ein Fehler angezeigt,
der Betrieb gestoppt und es gibt eine Fehleraufzeichnung.
Fehlerbehebung

21 W Prifen Sie, ob der Motor liberlastet ist.

B Erhéhen Sie die Beschl.-/Bremszeit und den Arbeitstakt.
B Erhéhen Sie die Motorleistung.

22 - Ubertemperatur Motor

25 - Auto-Tuning in Betrieb

28 - Fehlende Ausgangsphase
Kopierfehler 3 der Bedieneinheit:

30 Die Warnung SE3 (Kopieren zwischen unterschiedlichen Modellen)
tritt auf, wenn wahrend des Kopiervorgangs von Parametern unter-
schiedliche Geratekennungen erfasst werden.

36 - Uberwachungszeit tiberschritten CANopen®-Guarding 1

37 - CANopen®-Heartbeat-Fehler

39 - CANopen®-Bus ist ausgeschaltet

Tab. 12-1:  Warncodes (3)

Serie C2 12-3



Warnmeldungen

Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

40 - CANopen®-Indexfehler

41 - Fehlerhafte CANopen®-Stationsadresse

42 - CANopen®-Speicherfehler

43 - Uberwachungszeit iiberschritten bei der SDO-Ubertragung

44 - Registeriiberlauf beim CANopen®-SDO-Empfang

46 - CANopen®-Protokollformatfehler

47 - Einstellfehler der SPS-Uhr (RTC)

48 - InnerCOM-Fehler

49 - Fehler der SPS-Uhr (RTC)

50 - Fehler bei der Ubertragung von SPS-Daten, entgegengesetzter
Datenfehler

51 - Fehler bei Ubertragung und Speichern von SPS-Daten

Tab. 12-1:  Warncodes (4)
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Warnmeldungen

Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

52

53

54

55

56

57

58

59

60

61

62

Tab. 12-1:

Warncodes (5)

Datenfehler wahrend der Ausfiihrung des SPS-Programms

Fehler bei einer Anweisung wahrend der Ubertragung des SPS-Pro-
gramms

Das SPS-Programm Uiberschreitet die Kapazitat des Speichers

Fehler bei einer Anweisung wahrend der Ausfiihrung des SPS-Pro-
gramms

Fehlerhafter SPS-Priifcode

Das SPS-Programm enthalt keine END-Anweisung.

Fehler bei der SPS-MCR-Anweisung

Fehler beim Download des SPS-Programms

Die Zykluszeit der SPS ist zu lang.

Guarding-Fehler CANopen®-Master

CANopen®-Master-Bus ist ausgeschaltet

Serie C2
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Warnmeldungen

Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

63

64

65

66

67

68

70

71

72

73

74

Tab. 12-1:

Warncodes (6)

Node-Fehler CANopen®-Master

Zeitlberschreitung CANopen®-Master-ZykIus

SDO-Uberlauf CANopen® Master

SDO-Zeitiiberschreitung CANopen®-Master

Fehlerhafte CANopen®-Master-Stationsadresse

Wenn der Frequenzumrichter ein falsches Paket empfangt, bedeutet
dies, dass eine Stérung vorliegt oder das Kommando von der tber-

geordneten Steuerung nicht dem CANopen®-Befehlsformat ent-
spricht.

Fehler doppelte MAC ID
Fehlerhafte Einstellung der Node-Adresse

Unterspannung der Kommunikationskarte

Kommunikationskarte im Testbetrieb

Die Kommunikationskarte erfasst zu viele Fehler auf dem BUS,
wechselt in den Status ,BUS-AUS* und die Kommunikation stoppt.

DeviceNet® hat keine Spannungsversorgung

12-6
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Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

75 - Fehler Werkseinstellung

76 - Schwerer interner Fehler

77 - E/A-Verbindung unterbrochen

78 - Datenfehler der Profibus-Parameter

79 - Datenfehler der Profibus-Konfiguration

80 - Fehlerhafte Ethernet-Verbindung

81 Zeituberschreitung bei der Kommunikationskarte und der ibergeord-
neten Steuerung

82 Priifsummenfehler bei der Kommunikationskarte und dem Frequenz-
umrichter

83 Wiederherstellung der Werkseinstellungen fiir die Kommunikations-
karte

84 Bei Modbus®/TCP wird der maximale Kommunikationswert tiber-
schritten.

85 Bei Ethernet/IP wird der maximale Kommunikationswert
Uberschritten.

Tab. 12-1:  Warncodes (7)
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Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

Mail-Fehler:

87 Es wird eine Alarm-Mail gesendet, wenn die Kommunikationskarte
Alarmzustande feststellt.

88 Kommunikationskarte ausgelastet: zu viele Pakete wurden
empfangen

89 - Abbruchwarnung der Kommunikationskarte
Kopierfehler SPS-Passwort

90 Wenn mit der Versi-KP-LCD ein Kopiervorgang der SPS ablauft und
das SPS-Passwort falsch ist, tritt die Warnung CPLP auf.

91 - Kopierfehler SPS-Lesemodus

92 - Kopierfehler SPS-Schreibmodus
Kopierfehler SPS-Version

93 Wenn das SPS-Programm von einer anderen Serie, als C2, in einen
Frequenzumrichter der C2-Serie kopiert wird, tritt die Warnung CPLv
auf.

94 - Kopierfehler SPS-Speichergrofie

95 Die SPS-Kopierfunktion soll von der Versi-KP-LCD ausgefiihrt wer-
den, wahrend die SPS aus ist.

96 - Zeitlberschreitung SPS-Kopieren

Tab. 12-1:  Warncodes (8)
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Anzeige auf der :
m Bedieneinheit | Seschreibung

101 Zeituberschreitung interne Kommunikation

105 Bei der geschatzten Drehzahl ist die Laufrichtung des Motors zu der
tatsachlichen Laufrichtung entgegengesetzt.

123 Rickgewinnung von Bremsenergie

Tab. 12-1:  Warncodes (9)
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Fehlermeldungen und Beschreibungen

I 13 Fehlermeldungen und Beschreibungen

@ Anzeige des Fehlers

o

©® Abgekiirzter Fehlercode
2]

© Anzeige der Fehlerbeschreibung
(3]

image_11-1

* Siehe Einstellungen von Pr. 06-17—Pr. 06-22

Anzeige auf der :
“ Bedieneinheit Beschreibung

Der Ausgangsstrom Ubersteigt den 2,4-fachen Nennstrom wahrend
der Beschleunigung. Wenn ocA auftritt, schaltet der Frequenzum-
richter unverzuglich den Ausgang ab, der Motor lauft im Leerlauf und
die Anzeige gibt den Fehler ocA aus.

Fehlerbehebung

B Kurzschluss am Motorausgang: Prifen Sie den Ausgang auf Iso-
lationsfehler

B Zu kurze Beschleunigungszeit: Verlangern Sie die Beschleuni-
gungszeit.

B Frequenzumrichter mitzu geringer Ausgangsleistung: Ersetzen Sie
den Frequenzumrichter durch ein Modell mit héherer Leistung.

Der Ausgangsstrom Ubersteigt den 2,4-fachen Nennstrom wahrend
der Bremsung. Wenn ocd auftritt, schaltet der Frequenzumrichter
unverzuglich den Ausgang ab, der Motor lauft im Leerlauf und die
Anzeige gibt den Fehler ocd aus.

Fehlerbehebung

B Kurzschluss am Motorausgang: Priifen Sie den Ausgang auf Iso-
lationsfehler

B Zu kurze Bremszeit: Verlangern Sie die Bremszeit.

B Frequenzumrichter mitzu geringer Ausgangsleistung: Ersetzen Sie
den Frequenzumrichter durch ein Modell mit héherer Leistung.

Der Ausgangsstrom Ubersteigt den 2,4-fachen Nennstrom wahrend
konstanter Drehzahl. Wenn ocn auftritt, schaltet der Frequenzum-
richter unverziiglich den Ausgang ab, der Motor lauft im Leerlauf und
die Anzeige gibt den Fehler ocn aus.

3 Fehlerbehebung

B Kurzschluss am Motorausgang: Priifen Sie den Ausgang auf
Isolationsfehler.

B Frequenzumrichter mitzu geringer Ausgangsleistung: Ersetzen Sie
den Frequenzumrichter durch ein Modell mit héherer Leistung.

Tab. 13-1:  Fehlercodes (1)
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Anzeige auf der :
“ Bedieneinheit | Seschreibung

Wenn eine oder mehrere Ausgangsklemmen einen Erdschluss
haben, liegt der Kurzschlussstrom tber dem in Pr. 06-60 eingestell-
ten Schwellwert und wenn die in Pr. 06-61 eingestellte Wartezeit
Uberschritten wird, tritt der Fehler GFF auf.

HINWEIS: Der Kurzschlussschutz ist eine Funktion zum Schutz des
Antriebs und nicht des Anwenders.

Fehlerbehebung

W Prifen Sie den Isolationswert des Motors mit einem Isolations-
messgerat. Wenn der Isolationswert schlecht ist, ersetzen Sie den
Motor.

B Prifen Sie die Verdrahtung vom Frequenzumrichter zum Motor auf
Kurzschlisse (auch gegen Erde).

B Wenn das Motorkabel langer als 100 m ist, erhdhen Sie die Takt-
frequenz. Ergreifen Sie Malinahmen zur Reduzierung der Streu-
kapazitat.

In der oberen und unteren Briicke des IGBT-Moduls ist ein Kurz-
schluss vorhanden.

Fehlerbehebung

W Prifen Sie die Verdrahtung des Motors. Schalten Sie die Span-
nungsversorgung aus und wieder ein. Geben Sie den Frequenz-
umrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Fehler occ weiterhin
angezeigt wird.

Uberstrom oder Hardware-Fehler in der Stromerfassung bei Stopp
Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein, nach-
dem der Fehler ocS auftrat. Wenn der Hardware-Fehler auftritt, zeigt
die Anzeige cd1, cd2 oder cd3.

Fehlerbehebung

B Priifen Sie, ob nach dem erneuten Einschalten der Spannungsver-
sorgung ein anderer Fehlercode auftritt, wie z. B. cd1-cd3. Ist das
der Fall, geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk.

Zwischenkreisspannung wahrend Beschleunigung zu hoch
(230 V: 410 V DC; 460 V: 820 V DC)

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob die Eingangsspannung innerhalb des Nennspan-
nungsbereichs fir den Frequenzumrichter liegt sowie das mogliche
Vorliegen von Spannungsspringen.

B Wird die hohe Zwischenkreisspannung durch regenerative Span-
nung verursacht, erhéhen Sie die Beschleunigungszeit.

Zwischenkreisspannung wahrend Bremsung zu hoch
(230 V: 410 V DC; 460 V: 820 V DC)

Fehlerbehebung

B Priifen Sie, ob die Eingangsspannung innerhalb des Nennspan-
nungsbereichs fiir den Frequenzumrichter liegt sowie das mogliche
Vorliegen von Spannungsspringen.

B Wird die hohe Zwischenkreisspannung durch regenerative Span-
nung verursacht, erhdhen Sie die Bremszeit oder schlielen Sie
einen optionalen Bremswiderstand an.

Zwischenkreisspannung bei konstanter Drehzahl zu hoch
(230 V: 410 V DC; 460 V: 820 V DC)

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob die Eingangsspannung innerhalb des Nennspan-
nungsbereichs fir den Frequenzumrichter liegt sowie das mogliche
Vorliegen von Spannungsspringen.

(o2}

Tab. 13-1:  Fehlercodes (2)
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Anzeige auf der :
“ Bedieneinheit | Seschreibung
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Tab. 13-1:

Fehlercodes (3)

Zwischenkreisspannung beim Stopp zu hoch
(230 V: 410 V DC; 460 V: 820 V DC)

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob die Eingangsspannung innerhalb des Nennspan-
nungsbereichs fur den Frequenzumrichter liegt sowie das mogliche
Vorliegen von Spannungsspringen.

Die Zwischenkreisspannung liegt wahrend der Beschleunigung unter
dem Wert von Pr. 06-00.

Fehlerbehebung

B Priifen Sie, ob die Eingangsspannung normal ist.

B Priifen Sie, ob plétzliche Lastwechsel vorliegen.

B Passen Sie die Einstellung von Pr. 06-00 an.

Die Zwischenkreisspannung liegt wahrend der Bremsung unter dem
Wert von Pr. 06-00.

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob die Eingangsspannung normal ist.

B Priifen Sie, ob pl6tzliche Lastwechsel vorliegen.

B Passen Sie die Einstellung von Pr. 06-00 an.

Die Zwischenkreisspannung liegt bei konstanter Drehzahl unter dem
Wert von Pr. 06-00.

Fehlerbehebung

m Prifen Sie, ob die Eingangsspannung normal ist.

B Prifen Sie, ob plétzliche Lastwechsel vorliegen.

B Passen Sie die Einstellung von Pr. 06-00 an.

Die Zwischenkreisspannung liegt beim Stopp unter dem Wert von Pr.
06-00.

Fehlerbehebung

B Priifen Sie, ob die Eingangsspannung normal ist.

B Passen Sie die Einstellung von Pr. 06-00 an.

Eingangsphasen-Fehler

Fehlerbehebung
B Fihren Sie die Verdrahtung des Leistungskreises korrekt aus.

IGBT-Temperatur Ubersteigt den Schwellwert der Schutzfunktion

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob die Umgebungstemperatur innerhalb des Nenntem-
peraturbereichs fiir den Frequenzumrichter liegt.

W Priifen Sie, ob keine Luftansaug- oder -aussto36ffnungen blockiert
sind.

B Entfernen Sie mdgliche Fremdkorper von den Kihlkérpern und
prufen Sie die Kuhlrippen auf Verschmutzung.

B Prifen Sie den Ventilator und reinigen Sie ihn.

W Priifen Sie den Einbauort des Frequenzumrichters auf ausreichen-
de Abstande fiir eine gute Bellftung.

Serie C2
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Anzeige auf der :
“ Bedieneinheit | Seschreibung
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24

Tab. 13-1:

Fehlercodes (4)

Kondensatortemperatur tibersteigt den Schwellwert der Schutz-

funktion

Fehlerbehebung

m Prifen Sie, ob die Umgebungstemperatur innerhalb des Nenntem-
peraturbereichs fir den Frequenzumrichter liegt.

B Priifen Sie, ob keine Luftansaug- oder -aussto36ffnungen blockiert
sind.

B Entfernen Sie mdgliche Fremdkdrper von den Kiihlkérpern und
prufen Sie die Kihlrippen auf Verschmutzung.

B Prifen Sie den Ventilator und reinigen Sie ihn.

W Priifen Sie den Einbauort des Frequenzumrichters auf ausreichen-
de Abstande fiir eine gute Beliftung.

IGBT-Hardware-Fehler bei der Temperaturerfassung

Fehlerbehebung

B Warten Sie 10 Minuten und schalten den Frequenz aus und wieder
ein. Prifen Sie, ob die tH10-Schutzfunktion weiterhin aktiviert ist.
Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

Hardware-Fehler bei der Temperaturerfassung des Kondensators

Fehlerbehebung

B Warten Sie 10 Minuten und schalten den Frequenz aus und wieder
ein. Priifen Sie, ob die tH20-Schutzfunktion weiterhin aktiviert ist.
Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

Der Frequenzumrichter erfasst einen ibermafRigen Ausgangsstrom.

Fehlerbehebung

H Priifen Sie, ob der Motor Uberlastet ist.

B Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit héherer
Leistung.

Elektronischer Motorschutz fir Motor 1

Fehlerbehebung

B Prifen Sie die Einstellung des elektronischen Motorschutzes
(Pr. 06-14).

B Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit héherer
Leistung.
Elektronischer Motorschutz fiir Motor 2

Fehlerbehebung

B Priifen Sie die Einstellung des elektronischen Motorschutzes
(Pr. 06-28).

W Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit héherer
Leistung.

Uberhitzung Motor; die Ansprechschwelle von Pr. 06-30 (PTC-Fiih-
ler) oder Pr. 06-57 (PT100-Fuhler) wird tberschritten.
Fehlerbehebung

m Prifen Sie, ob der Motor blockiert ist.

m Prifen Sie, ob die Umgebungstemperatur innerhalb des Nenntem-
peraturbereichs fiir den Motor liegt.

B Ersetzen Sie den Motor durch ein Modell mit héherer Leistung.
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Tab. 13-1:

Fehlercodes (5)

Wenn der Ausgangsstrom die Ansprechschwelle fiir Drehmoment-
Uberwachung (Pr. 06-07 oder Pr. 06-10) und auch die Ansprechzeit
Pr. 06-08 oder Pr. 06-11 Giberschreitet; wenn Pr. 06-06 oder Pr. 06-09
auf 1 oder 3 eingestellt ist, zeigt die Bedieneinheit eine Warnung an,
aber es wird kein Fehler aufgezeichnet; wenn Pr. 06-06 oder Pr. 06-09
auf 2 oder 4 eingestellt ist, wird ein Fehler angezeigt, der Betrieb
gestoppt und es gibt eine Fehleraufzeichnung.

Fehlerbehebung

W Priifen Sie, ob der Motor Uberlastet ist.

W Erhohen Sie die Beschl.-/Bremszeit und den Arbeitstakt.

B Ersetzen Sie den Motor durch ein Modell mit héherer Leistung.

Unterstrom

Fehlerbehebung
W Prifen Sie Pr. 06-71, Pr. 06-72, Pr. 06-73.

Wird die programmierbare Eingangsklemme Mix = 45 (Begrenzung
Vorwartslauf) oder Mix = 44 (Begrenzung Rickwartslauf) wahrend
des Betriebs aktiviert, erscheint der Fehler LMIT.

Fehlerbehebung

B Montieren Sie den Endschalter an der korrekten Position
W Verringern Sie die Bremszeit.

m Setzen Sie den Uberspannungsschutz zuriick.

Das interne EEPROM kann nicht programmiert werden.

Fehlerbehebung

B Betatigen Sie die RESET-Taste zur Wiederherstellung der Werks-
einstellung.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.
Das interne EEPROM kann nicht ausgelesen werden.

Fehlerbehebung

B Betatigen Sie die RESET-Taste zur Wiederherstellung der Werks-
einstellung.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

Stromfehler U-Phase bei eingeschalteter Spannungsversorgung

Fehlerbehebung

B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

Stromfehler V-Phase bei eingeschalteter Spannungsversorgung
Fehlerbehebung
B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

Stromfehler W-Phase bei eingeschalteter Spannungsversorgung
Fehlerbehebung
B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

Serie C2

13-5



Fehlermeldungen und Beschreibungen

Anzeige auf der :
“ Bedieneinheit | Seschreibung

CC (Stromverzerrung); Hardware-Fehler bei eingeschalteter Span-
nungsversorgung

Fehlerbehebung
B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

36

OC (Uberstrom); Hardware-Fehler bei eingeschalteter Spannungs-
versorgung

Fehlerbehebung

W Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

37

OV (Uberspannung); Hardware-Fehler bei eingeschalteter Span-
nungsversorgung

Fehlerbehebung

B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

38

Fehler der Schutzfunktion zur IGBT-Kurzschlusserfassung (Occ) bei
eingeschalteter Spannungsversorgung

Fehlerbehebung

B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

39

Fehler beim Auto-Tuning

Fehlerbehebung

B Priifen Sie die Verdrahtung zwischen Frequenzumrichter und
Motor.

B Prifen Sie die Motorleistung und die Parametereinstellungen.
B Versuchen Sie das Auto-Tuning erneut.

Fehler PID-Istwertsignal (ACI)

Fehlerbehebung
B Prifen Sie die Verdrahtung der PID-Rickfihrung.
B Prifen Sie die Einstellung der PID-Parameter.

40

41

Fehler PG-Istwertsignal

Fehlerbehebung

W Prifen Sie, ob die Einstellung der Encoder-Parameter fiir die
Regelung mit PG-Istwertsignal korrekt ist.

42

Kein PG-Ruckfuhrungssignal
43 Fehlerbehebung

W Prifen Sie die Verdrahtung des PG-Istwertsignals.

Abbruch durch PG-Istwert

Fehlerbehebung

W Setzen Sie die ASR-Parameter zurilick. Stellen Sie die korrekte
Beschl.-/Bremszeit ein.

B Setzten Sie den Encoder-Parameter (Pr. 10-01) zuriick.
B Stellen Sie fir Pr. 10-10 und Pr. 10-11 korrekte Werte ein.

44

Tab. 13-1:  Fehlercodes (6)
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Tab. 13-1:

Fehlercodes (7)

Schlupffehler PG-Istwertsignal

Fehlerbehebung

B Setzen Sie die ASR-Parameter zuriick. Stellen Sie die korrekte
Beschl.-/Bremszeit ein.

B Setzten Sie den Encoder-Parameter (Pr. 10-01) zurtick.

m Stellen Sie fiir Pr. 06-12 und Pr. 11-17—Pr. 17-20 korrekte Werte ein.

Stromsollwert-Verlust ACI

Fehlerbehebung
B Priifen Sie die Verdrahtung des ACI-Eingangs.
B Priifen Sie, ob der Strom am ACI-Eingang unter 4 mA liegt.

Externer Fehler. Wenn der Frequenzumrichter mit der Einstellung
von Pr. 07-20 abbremst, wird auf der Bedieneinheit EF angezeigt.
Fehlerbehebung

B Betatigen Sie nach Behebung des Fehlers die RESET-Taste.

NOT-HALT: Wird die programmierbare Eingangsklemme

(MIx = EF1) aktiviert, schaltet der Frequenzumrichter unverziglich
den Ausgang ab, der Motor lauft im Leerlauf und die Anzeige gibt
EF1 aus.

Fehlerbehebung

m Uberpriifen Sie, ob sich das System wieder im Normalzustand
befindet und betatigen Sie dann die RESET-Taste, um zur Vorein-
stellung zuriickzukehren.

Externe Ausgangsabschaltung:

Wird die programmierbare Eingangsklemme (MIx = bb) aktiviert,

schaltet der Frequenzumrichter unverziglich den Ausgang ab, der

Motor lauft im Leerlauf und die Anzeige gibt bb aus.

Fehlerbehebung

m Uberpriifen Sie, ob sich das System wieder im Normalzustand
befindet und betatigen Sie dann die RESET-Taste, um zur Vorein-
stellung zuriickzukehren.

Das Passwort wurde drei mal nacheinander falsch eingegeben.

Fehlerbehebung
B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein und

geben Sie das korrekte Passwort ein.
Unzulassiges Kommunikationskommando

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob der Funktionscode korrekt ist (zuldssige Funktions-
codes sind 03, 06, 10, 63).

Unzulassige Datenadresse

Fehlerbehebung
W Prifen Sie, ob die Datenadresse korrekt ist.

Unzulassiger Datenwert

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob der Datenwert auRerhalb der zulassigen Minimal-/
Maximalwerte liegt.

Daten wurden in eine Adresse geschrieben, bei der nur lesen zulas-
sig ist.

Fehlerbehebung

W Prifen Sie, ob die Kommunikationsadresse korrekt ist.
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Tab. 13-1:

Fehlercodes (8)

Zeitiiberschreitung bei der Modbus®-Kommunikation

Fehlerbehebung

B Priifen Sie, ob die Kommunikationsbefehle innerhalb der eingestell-
ten Zeit (Pr. 09-03) von der tibergeordneten Steuerung Uibertragen
werden.

B Prifung Sie die Verdrahtung fiir die Kommunikation und die Er-
dung. Setzen Sie eine um 90 Grad gekreuzte Leitungsverlegung
oder eine getrennte Verlegung von den Leistungskabeln ein, um
Storeinstrahlung zu verhindern.

B Prifen Sie, ob die Einstellung von Pr. 09-02 mit der Einstellung von
der Ubergeordneten Steuerung Ubereinstimmt.

W Prifen Sie den Zustand des Kommunikationskabels oder ersetzen
Sie es durch ein neues Kabel.

Der Bremstransistor des Frequenzumrichters ist fehlerhaft.
(Gilt nur fiir die Modelle mit internem Bremstransistor)
Fehlerbehebung

W Sollte der Fehler bF nach Betatigung der RESET-Taste weiterhin
angezeigt werden, geben Sie den Frequenzumrichter zur Repara-
tur ins Werk.

Bei der Stern-/Dreieckumschaltung tritt ein Fehler auf.

Fehlerbehebung

B Prifen Sie die Verdrahtung fir den Stern-/Dreieckanschluss

W Priifen Sie, ob alle damit zusammenhangenden Parameter einge-
stellt und korrekt sind.

Pr. 07-13 ist nicht auf 0 eingestellt und es tritt ein kurzzeitiger Netz-

ausfall auf, was ein Absinken der Zwischenkreisspannung unter den

dEb-Schwellwert verursacht. Dadurch wird die dEb-Funktion aktiviert

und der Motor bremst bis zum Stillstand ab. AnschlieRend zeigt die

Bedieneinheit dEb an.

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob die Netzspannung stabil ist.

B Schlielen Sie den Frequenzumrichter an einem Netzanschluss mit
hoéherer Leistung an.

Der Motorschlupf tUbersteigt die Einstellung von Pr. 07-29 und die mit
Pr. 07-30 eingestellte Erfassungszeit.
Fehlerbehebung

H Prifen Sie, ob die Motorparameter korrekt eingestellt sind und
verringern Sie bei Uberlast die Belastung.

B Prifen Sie die Einstellungen von Pr. 07-29, Pr. 07-30 und Pr. 10-29.
Fehler des elektronischen Schaltschitzes bei der Ausfiihrung von Soft
Start (BaugrofRe D und E).

Fehlerbehebung

m Uberpriifen Sie die 3-phasige Eingangsspannung.

B Schalten Sie die Spannungsversorgung nach der Uberpriifung aus
und wieder ein. Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur
ins Werk, falls der Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

Hardware-Fehler der PG-Karte

Fehlerbehebung
W Prifen Sie den korrekten Anschluss der Kabel.
W Stellen Sie Pr. 10-00 korrekt ein.
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Tab. 13-1:

Fehlercodes (9)

Die Drehrichtung der sensorlos erfassten Drehzahl unterscheidet

sich von der Drehrichtungsvorgabe.

Fehlerbehebung

W Verringern Sie die Einstellung von Pr. 10-25.

B Setzen Sie die Motorparameter zuriick und fiihren das Auto-Tuning
der Motorparameter aus.

B Prifen Sie die Funktion des Motorkabel und ersetzen Sie es bei
Bedarf.

Die Drehzahl der sensorlos erfassten Drehzahl ist zu hoch

Fehlerbehebung

m Verringern Sie die Einstellung von Pr. 10-25.

B Erhohen Sie die Bandbreite des ASR-Drehzahlreglers.

B Setzen Sie die Motorparameter zuriick und flihren das Auto-Tuning
der Motorparameter aus.

Die sensorlos erfasste Drehzahl weicht stark von der Vorgabedreh-

zahl ab.

Fehlerbehebung

m Uberpriifen und korrigieren Sie die Einstellungen von Pr. 10-13 und
Pr. 10-14.

B Setzen Sie die ASR-Parameter zurtck.

B Stellen Sie die richtige Beschleunigungs-/Bremszeit ein.

W Passen Sie die Parameter fir die Drehmomentbegrenzung an
(Pr. 06-12, Pr. 11-17-20).

Watchdog-Fehler

Fehlerbehebung

m Uberpriifen Sie die Verdrahtung des Steuerkreises sowie die Ver-
drahtung und Erdung des Leistungskreises, um Stérungen auszu-
schlieBen. Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins
Werk, falls der Fehlercode weiterhin angezeigt wird.

Sicherheitskreisfehler STO1-SCM1

Fehlerbehebung

B SchlieBen Sie die Kurzschlussbriicken von STO1 und SCM1 an.

B Schalten Sie nach der Priifung, ob die Verdrahtung korrekt ist, die
Spannungsversorgung aus und wieder ein. Geben Sie den Fre-
quenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Fehlercode wei-
terhin angezeigt wird.

B Priifen Sie, ob der FUhrungsstift fir die E/A-Karte gebrochen ist.
Priifen Sie, ob die E/A-Karte korrekt mit der Steuerplatine verbun-
den ist und ob die Schrauben fest angezogen sind.

Externer NOT-HALT

Fehlerbehebung

B Setzen Sie die Kontakte S1 und SCM zuriick und schalten Sie die
Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B SchlieBen Sie die Kurzschlussbriicken von S1 and SCM an.

B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode S1 weiterhin angezeigt wird.

B Priifen Sie, ob der FUhrungsstift fir die E/A-Karte gebrochen ist.
Priifen Sie, ob die E/A-Karte korrekt mit der Steuerplatine verbun-
den ist und ob die Schrauben fest angezogen sind.

Serie C2

13-9



Fehlermeldungen und Beschreibungen

Anzeige auf der :
“ Bedieneinheit | Seschreibung

75

76

77

78

Tab. 13-1:  Fehlercodes (10)

Fehler der externen mechanischen Bremse

Die Klemme MO ist aktiviert, wenn MOx=12, 42, 47 oder 63 ist, aber

an der Eingangsklemme (MIx=55) tritt in der Pr. 02-56 eingestellten

Zeit kein Prifsignal der gedffneten mechanischen Bremse auf.

Fehlerbehebung

B Prifen Sie, ob die mechanische Bremse korrekt funktioniert. Erset-
zen Sie die mechanische Bremse.

B Steht kein Bestatigungssignal der geéffneten Bremse zur Verfu-
gung, stellen Sie Pr. 02-56=0 ein.

B Prifen Sie, ob die Signalleitung lose oder unterbrochen ist. Ziehen
Sie die Klemmenschrauben an. Ersetzen Sie die Signalleitung.

m Verlangern Sie die Zeiteinstellung von Pr. 02-56.
Sicher abgeschaltetes Moment (STO) aktiviert

Fehlerbehebung

B Setzen Sie die Schalter STO1/SCM1 und STO2/SCM2 (EIN) zu-
riick und schalten die Spannungsversorgung aus und wieder ein.

B Prifen Sie, ob der FUhrungsstift fir die E/A-Karte gebrochen ist.
Prifen Sie, ob die E/A-Karte korrekt mit der Steuerplatine verbun-
den ist und ob die Schrauben fest angezogen sind.

B Prifen Sie, ob die E/A-Karte zu der Version der Steuerplatine passt.
Sicherheitskreisfehler STO2-SCM2

Fehlerbehebung
B Priifen Sie die Verdrahtung der Klemmen STO2 und SCM2.

B Schalten Sie nach der Prifung, ob die Verdrahtung korrekt ist, die
Spannungsversorgung aus und wieder ein. Geben Sie den Fre-
quenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Fehlercode wei-
terhin angezeigt wird.

W Priifen Sie, ob der Fiihrungsstift fir die E/A-Karte gebrochen ist.
Priifen Sie, ob die E/A-Karte korrekt mit der Steuerplatine verbun-
den ist und ob die Schrauben fest angezogen sind.

W Prifen Sie, ob die E/A-Karte zu der Version der Steuerplatine passt.
Sicherheitskreisfehler STO1-SCM1 und STO2-SCM2

Fehlerbehebung

B Prifen Sie die Verdrahtung der Klemmen STO1 und SCM1 oder
STO2 und SCM2

B Schalten Sie nach der Priifung, ob die Verdrahtung korrekt ist, die
Spannungsversorgung aus und wieder ein. Geben Sie den Fre-
quenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Fehlercode wei-
terhin angezeigt wird.

B Prifen Sie, ob der FUhrungsstift fir die E/A-Karte gebrochen ist.
Priifen Sie, ob die E/A-Karte korrekt mit der Steuerplatine verbun-
den ist und ob die Schrauben fest angezogen sind.

B Prifen Sie, ob die E/A-Karte zu der Version der Steuerplatine passt.
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Tab. 13-1:

Fehlercodes (11)

Ausgangsphasenfehler U-Phase

Fehlerbehebung

B Ersetzen Sie den Motor.

B Prifen Sie das Kabel und ersetzen Sie es bei Bedarf.

B Prifen Sie, ob der Stromsensor beschadigt ist. Priifen Sie das
Flachkabel der Steuerplatine. Fihren Sie die Verdrahtung erneut
aus und prifen Sie noch mal, ob das Flachkabel lose ist. Geben
Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Feh-
lercode weiterhin angezeigt wird. Verifizieren Sie, dass die Strome
aller 3 Phasen gleich verteilt sind. Sind die Stromwerte gleichmaRig
und besteht der Fehler OPHL weiterhin, geben Sie den Frequenz-
umrichter zur Reparatur ins Werk.

B Prifen, Sie, ob die Leistungen von Frequenzumrichter oder Motor
miteinander tbereinstimmen.

Ausgangsphasenfehler V-Phase

Fehlerbehebung
H Ersetzen Sie den Motor.
W Prifen Sie das Kabel und ersetzen Sie es bei Bedarf.

W Prifen Sie, ob der Stromsensor beschadigt ist. Priifen Sie das
Flachkabel der Steuerplatine. Fiihren Sie die Verdrahtung erneut
aus und prifen Sie noch mal, ob das Flachkabel lose ist. Geben
Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Feh-
lercode weiterhin angezeigt wird. Verifizieren Sie, dass die Strome
aller 3 Phasen gleich verteilt sind. Sind die Stromwerte gleichmaRig
und besteht der Fehler OPHL weiterhin, geben Sie den Frequenz-
umrichter zur Reparatur ins Werk.

W Priifen, Sie, ob die Leistungen von Frequenzumrichter oder Motor
miteinander Ubereinstimmen.

Ausgangsphasenfehler W-Phase

Fehlerbehebung
W Ersetzen Sie den Motor.
W Prifen Sie das Kabel und ersetzen Sie es bei Bedarf.

B Prifen Sie, ob der Stromsensor beschadigt ist. Prifen Sie das
Flachkabel der Steuerplatine. Fiihren Sie die Verdrahtung erneut
aus und prifen Sie noch mal, ob das Flachkabel lose ist. Geben
Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Feh-
lercode weiterhin angezeigt wird. Verifizieren Sie, dass die Strome
aller 3 Phasen gleich verteilt sind. Sind die Stromwerte gleichmaRig
und besteht der Fehler OPHL weiterhin, geben Sie den Frequenz-
umrichter zur Reparatur ins Werk.

B Priifen, Sie, ob die Leistungen von Frequenzumrichter oder Motor
miteinander Ubereinstimmen.
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Tab. 13-1:

Fehlercodes (12)

Verbindungsfehler ABZ-Leitung und PG02U-Karte

Fehlerbehebung

B Prifen Sie die PG-Signalleitung.

B Wenn die Klemmenschrauben der PG-Karte lose sind, ziehen Sie
alle Schrauben an.

m Uberpriifen Sie die Verdrahtung und Erdung des Leistungskreises,
des Steuerkreises und des Encoders um Stérungen auszu-
schlielRen.

B Geben Sie nach der Priifung der Verdrahtung den Frequenzum-
richter zur Reparatur ins Werk, falls der Fehlercode weiterhin
angezeigt wird.

W Priifen Sie, ob von der PG-Karte die VP-Spannung ausgegeben
wird oder ob der Spannungswert korrekt ist.

B Prifen Sie den Encoder auf Beschadigung.

B Wenn durch die Lange der Anschlussleitung zum Encoder ein
Abfall der VP-Spannung von der PG-Karte auftritt, verkiirzen Sie
die Leitung.

W Versorgen Sie den Encoder mit einer anderen Spannungsquelle.
Verbindungsfehler UVW-Leitung und PG02U-Karte
Fehlerbehebung

W Prifen Sie die PG-Signalleitung

B Wenn die Klemmenschrauben der PG-Karte lose sind, ziehen Sie
alle Schrauben an.

m Uberpriifen Sie die Verdrahtung und Erdung des Leistungskreises,
des Steuerkreises und des Encoders um Stérungen auszu-
schlieRen.

B Geben Sie nach der Priifung der Verdrahtung den Frequenzum-
richter zur Reparatur ins Werk, falls der Fehlercode weiterhin
angezeigt wird.

B Priifen Sie, ob von der PG-Karte die VP-Spannung ausgegeben
wird oder ob der Spannungswert korrekt ist.

W Prifen Sie den Encoder auf Beschadigung.

B Wenn durch die Lange der Anschlussleitung zum Encoder ein
Abfall der VP-Spannung von der PG-Karte auftritt, verkiirzen Sie
die Leitung.

B Versorgen Sie den Encoder mit einer anderen Spannungsquelle.
Uberlast des Frequenzumrichters bei niedriger Frequenz

Fehlerbehebung

B Reduzieren Sie die Umgebungstemperatur des Frequenzumrich-
ters in Betrieb.

W Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit héherer
Leistung.

B Setzen Sie die Antriebsparameter zuriick oder verringern Sie die
Taktfrequenz.

m Wenn der Frequenzumrichter die U/f-Regelung ausfiihrt, reduzie-
ren Sie die Ausgangsspannung im niedrigen Frequenzbereich.

B Wenn der Frequenzumrichter die IM U/f-Regelung (IMVF) und die

PM sensorlose Vektorregelung (PMSVC) ausfiihrt, reduzieren Sie
die Verstarkung der Drehmomentkompensation (Pr. 07-26).
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Erfasste Motorwellenposition fehlerhaft

Fehlerbehebung
W Prifen Sie das Motorkabel und ersetzen Sie es bei Bedarf.

B Ersetzen Sie den Motor.
89 B Geben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, wenn
der IGBT beschadigt ist.
B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein. Geben
Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Feh-
lercode weiterhin angezeigt wird.
Abbruch der internen SPS-Funktion durch die Bedieneinheit
Fehlerbehebung
90 m Priifen Sie, ob die Einstellung von Pr. 00-32 auf 0 méglich ist, um
die STOP-Taste auf der Bedieneinheit zu deaktivierten.
m Uberpriifen Sie das Zeitverhalten der STOP-Funktion.
CPU-Absturz
Fehlerbehebung
B Priifen Sie die Verdrahtung des Steuerkreises und Verdrahtung und
Erdung des Leistungskreises, um Stdrungen auszuschlielen. Ge-
93 ben Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der
Fehlercode weiterhin angezeigt wird.
B Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und wieder ein. Geben
Sie den Frequenzumrichter zur Reparatur ins Werk, falls der Feh-
lercode weiterhin angezeigt wird.
Guarding-Fehler CANopen®
Fehlerbehebung
B Erhohen Sie die Guarding-Zeit (Index 100C) und die Erfassungs-
zeiten.
B Prifen Sie die Verdrahtung und die Erdung fiir die Kommunikation.
Setzen Sie eine um 90 Grad gekreuzte Leitungsverlegung oder
101 eine getrennte Verlegung von den Leistungskabeln ein, um Stor-
einstrahlung zu verhindern.
B Stellen Sie sicher, dass eine serielle Kommunikationsverdrahtung
vorliegt.
W Setzen Sie ein spezielles CANopen®-KabeI ein oder schlielen Sie
einen Abschlusswiderstand an.
B Prifen Sie den Zustand des Kommunikationskabels oder ersetzen
Sie es durch ein neues Kabel.
Heartbeat-Fehler CANopen®
Fehlerbehebung
B Erhohen Sie die Heartbeat-Zeit (Index 100C).
B Prifen Sie die Verdrahtung und die Erdung fir die Kommunikation.
Setzen Sie eine um 90 Grad gekreuzte Leitungsverlegung oder
eine getrennte Verlegung von den Leistungskabeln ein, um Stor-
102 einstrahlung zu verhindern.
B Stellen Sie sicher, dass eine serielle Kommunikationsverdrahtung

vorliegt.

W Setzen Sie ein spezielles CANopen®-Kabel ein oder schlieBen Sie
einen Abschlusswiderstand an.

W Prifen Sie den Zustand des Kommunikationskabels oder ersetzen
Sie es durch ein neues Kabel.

Tab. 13-1:  Fehlercodes (13)
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Fehlermeldungen und Beschreibungen

Anzeige auf der :
“ Bedieneinheit | Seschreibung

Verbindungsfehler CANopen® (Bus aus)

Fehlerbehebung
| Prifen Sie, ob eine CANopen®—Karte installiert ist.

m Setzen Sie die CANopen®-Ubertragungsgeschwindigkeit zuriick
(Pr. 09-37).

B Prifen Sie die Verdrahtung und die Erdung fir die Kommunikation.
Setzen Sie eine um 90 Grad gekreuzte Leitungsverlegung oder
104 eine getrennte Verlegung von den Leistungskabeln ein, um Stor-
einstrahlung zu verhindern.
B Stellen Sie sicher, dass eine serielle Kommunikationsverdrahtung
vorliegt.
B Setzen Sie ein spezielles CANopen®—KabeI ein oder schlieRen Sie
einen Abschlusswiderstand an.
B Prifen Sie den Zustand des Kommunikationskabels oder ersetzen
Sie es durch ein neues Kabel.
Indexfehler CANopen®
105 Fehlerbehebung
W Setzen Sie den CANopen®-Index zuriick (Pr. 00-02 = 7).
Fehlerhafte CANopen®-Stationsnummer
Fehlerbehebung
106 m Deaktivieren Sie CANopen® (Pr. 09-36 = 0)
W Setzen Sie die CANopen®-EinsteIIung zurtick (Pr. 00-02 = 7)
B Setzen Sie die CANopen®—Stationsnummer zurlick (Pr. 09-36).
Speicherfehler CANopen®
Fehlerbehebung
107 m Deaktivieren Sie CANopen® (Pr. 09-36 = 0)
W Setzen Sie die CANopen®-Einstellung zuriick (Pr. 00-02 = 7)
B Setzen Sie die CANopen®—Stationsnummer zurlick (Pr. 09-36).
Zeituberschreitung interne Kommunikation
Fehlerbehebung
B Prifen Sie die Verdrahtung und die Erdung fir die Kommunikation.
Setzen Sie eine um 90 Grad gekreuzte Leitungsverlegung oder
11 eine getrennte Verlegung von den Leistungskabeln ein, um Stor-
einstrahlung zu verhindern.
m Prifen Sie, ob die Einstellung von Pr. 09-02 mit der Einstellung von
der Ubergeordneten Steuerung Ubereinstimmt.
B Prifen Sie den Zustand des Kommunikationskabels oder ersetzen
Sie es durch ein neues Kabel.
Der Frequenzumrichter hat eine RUN-Anweisung mit Frequenzaus-
gabe, aber der Permanentmagnetmotor dreht nicht.
Fehlerbehebung
112 B Erhéhen Sie den Einstellwert fur die Bandbreite der Drehzahliber-
wachung.
B Wenn die Motorwelle blockiert ist, entfernen Sie die Ursachen fiir

die Blockade der Motorwelle.
H Ersetzen Sie den Motor.

Tab. 13-1:  Fehlercodes (14)
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Anzeige auf der :
“ Bedieneinheit | Seschreibung

142

143

144

148

170

Tab. 13-1:

Fehlercodes (15)

Auto-Tuning-Fehler 1: Bei der automatischen Ermittlung der Motor-

parameter gibt es keine Stromriickfiihrung.

Fehlerbehebung

W Schlie3en Sie den Motor korrekt an.

B Prifen Sie, ob die Kontakte des Schaltschitzes am Ausgang des
Frequenzumrichters (U/V/W) geschlossen sind.

Auto-Tuning-Fehler 2: Bei der automatischen Ermittlung der Motor-
parameter fehlen die Motorphasen

Fehlerbehebung

W SchlieBen Sie den Motor korrekt an.

B Prifen Sie, ob der Motor richtig lauft.

B Prifen Sie, ob die Kontakte des Schaltschiitzes am Ausgang des
Frequenzumrichters (U/V/W) geschlossen sind.

B Prifen Sie die Leiter (U/V/W) des Anschlusskabels auf Unter-
brechung.

Auto-Tuning-Fehler 3: Bei der automatischen Ermittlung der Motor-
parameter erfolgt keine Nullstrommessung |,
Fehlerbehebung

B Prifen Sie die Einstellungen der Motorparameter (Nennstrom)
Pr. 05-01/Pr. 05-13/Pr. 05-34.

W Priifen Sie, ob der Motor richtig lauft.

Auto-Tuning-Fehler 4: Bei der automatischen Ermittlung der Motor-

parameter erfolgte keine Messung der Streuinduktivitat Lsigma

Fehlerbehebung

B Priifen Sie, ob der Motor richtig lauft.

B Prifen Sie die Einstellungen der Motorparameter (Ausgangsfre-
quenz) in Pr. 01-01

Falsche Steuerplatine

Fehlerbehebung

B Wenn eine falsche Steuerplatine vorhanden ist, ersetzen Sie sie
durch die korrekte Steuerplatine. Fragen Sie lhren Vertriebsbeauf-
tragten nach weiteren Informationen, falls der Fehlercode weiterhin
angezeigt wird.

Serie C2
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Fehlerwahrscheinlichkeit der Sicherheitsfunktion des Frequenzumrichters

Sicherheitsfunktion STO

|14

Sicherheitsfunktion STO

14.1 Fehlerwahrscheinlichkeit der Sicherheitsfunktion des
Frequenzumrichters
m Definition Standard Daten
. o i Kanal 1: 80,08 %
SFF Anteil ungefahrlicher Ausfalle IEC61508 Kanal 2: 68.91 %
il Hardwarefehlertoleranz IEC61508 1
(Teilsystem Typ A)
IEC61508 SIL 2
SIL Sicherheits-Integritatslevel
IEC62061 SILCL 2
Wahrscheinlichkeit eines geféhrlichen Ausfalls 10
PFH pro Stunde IEC61508 9,56 x 10
Ausfallwahrscheinlichkeit bei Auslésen/Anfor- 6
PFDay derung der Sicherheitsfunktion IECeEes il
Kategorie Kategorie 1SO13849-1 Kategorie 3
PL Performance Level 1SO13849-1 d
MTTF, Mittle_re Betrigbsz_eitemartung bis zum Auftre- 1SO13849-1 Hoch
ten eines gefahrlichen Fehlers
DC Diagnosedeckungsgrad 1SO13849-1 Niedrig
Tab. 14-1:  Merkmale der funktionalen Sicherheit
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Sicherheitsfunktion STO

Funktionsbeschreibung der Anschlussklemmen STO

14.2

Funktionsbeschreibung der Anschlussklemmen STO

Die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Moment* (STO — Safe Torque Off) ist eine Hardware-
Abschaltung der Spannungsversorgung des Motors, der dadurch kein Drehmoment mehr

erzeugen kann.

Die STO-Funktion lauft Gber zwei unabhangige Hardware-Kanale und greift auf den Ausgang
des Frequenzumrichters zu. Schaltet einer der zwei STO-Eingange ab, wird der Motor vom
Ausgang des Leistungsmoduls getrennt, sodass der Status ,Sicher abgeschaltetes Moment*

gewabhrleistet ist.

Das Arbeitsprinzip der STO-Klemmen beschreibt die nachfolgende Tabelle:

Signal Kanal Status der Optokoppler

STO1-SCM1 EIN (High) EIN (High)
STO-Signal
STO2-SCM2 EIN (High) AUS (Low)
STL2-Modus
Ausgangsstatus des Antriebs Betriebsbereit (Drehmoment-

abschaltung)
Tab. 14-2:  Beschreibung der Klemmenfunktionen

B STO bedeutet sicher abgeschaltetes Moment

B STL1-STL3 bedeuten Fehler der STO-Hardware

AUS (Low) AUS (Low)
EIN (Low) AUS (Low)
STL1-Modus STO-Modus
(Drehmoment- (Drehmoment-
abschaltung) abschaltung)

B STL3 bedeutet Fehler des internen Schaltkreises STO1-SCM1 und STO2-SCM2

B STO1-SCM1 EIN (High): STO1-SCM1 ist mit der Spannung +24 V DC verbunden

B STO2-SCM2 EIN (High): STO2-SCM2 ist mit der Spannung +24 V DC verbunden

B STO1-SCM1 AUS (Low): STO1-SCM1 ist nicht mit der Spannung +24 V DC verbunden

B STO2-SCM2 AUS (Low): STO2-SCM2 ist nicht mit der Spannung +24 V DC verbunden.

14 -2
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Verdrahtung Sicherheitsfunktion STO

14.3 Verdrahtung

14.3.1 Interner STO-Schaltkreis

E/A-Karte VersiDrive i C2
> +24V Q—o—— V+

sTO1 —=l—rﬁ K_-ﬁ W
ISCM1 j bd} lod )- : : : | .|\ .|\
_i Leitungs- || Gate- | |
CPU || treiber [ | Treiber | | }
cswz j._‘[-a-ﬂ}—nf — — —
scmz ol > | | 1 4 F4KF4<
] A A
Mo
b
MO1 —t
DCM <6— COM

image_13-1

Abb. 14-1: Blockschaltbild des internen STO-Schaltkreises

14.3.2 Verdrahtung der Klemmen STO1, STO2, SCM1 und SCM2 ab Werk

Die nachfolgende Abbildung zeigt die Verdrahtung der Klemmen STO1 und STO2 mit
+24 V sowie SCM1 und SCM2 mit DCM im Auslieferzustand.

E/A-Karte VersiDrive i C2 > |
+24V Q—O—6— \/ +
OB & o
] SCM1 j_ )- : : : L -|\ -|\
= | |Leitungs- |—] Gate- |—
—ﬂ} CPU || treiber | Treiber | | M
STO2 — ] | |
scm2 1—4 ol > — — 1 4 34 }4C
] A A
MM
D
MO1
DCM —0—6— COM
image_13-2

Abb. 14-2: Werkseitige Verdrahtung der Klemmen STO1, STO2, SCM1 und SCM2
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Sicherheitsfunktion STO Verdrahtung

14.3.3 Verdrahtung des Sicherheitskreises

@ Entfernen Sie die Kurzschlussbriicken zwischen +24 V-STO1-STO2 und DCM-SCM1-
SCM2.

(@ Die Verdrahtung mit der Sicherheits-SPS ist in Abb. 14-3 dargestellt. Die Kontakte des
NOT-HALT-Tasters (ESTOP) missen im Normalzustand geschlossen sein, damit der
Betrieb des Frequenzumrichters freigegeben ist.

® Nach Betatigung des NOT-HALT-Tasters (Kontakte gedffnet), tritt der Zustand des sicher
abgeschalteten Moments (STO-Modus) ein, woraufhin der Ausgang des Frequenzumrich-
ters abschaltet und die Bedieneinheit STO anzeigt.

® MO2 (Werkseinstellung = 66)
® MCM
VersiDrive i C2

ESTOP
el

i 'O DCM

@ SCM1

Sicherheits-SPS [} @ scmz

+24V

@ STO1

STO2

image_13-3

Abb. 14-3:  Sicherheitskreis mit Sicherheits-SPS

O] Werkseitige Kurzschlussbriicke tiber DCM-SCM1-SCM2
Zur Nutzung der Sicherheitsfunktion muss die Kurschlussbriicke entfernt werden.

@) Werkseitige Kurzschlussbriicke uber +24 V-STO1-STO2
Zur Nutzung der Sicherheitsfunktion muss die Kurschlussbriicke entfernt werden.
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Parameter Sicherheitsfunktion STO

14.4 Parameter
06-44 ~ Auswahl Merker STO
Werkseinstellung: 0
Einstellun-

0: STO-Merker
gen

1: Kein STO-Merker

B Pr. 06-44 = 0; STO-Merker: nach Ursachenbeseitigung ist eine Riicksetzanweisung nétig,
um den STO-Merker zu |I6schen.

B Pr. 06-44 = 1; Kein STO-Merker: nach Ursachenbeseitigung wird der STO-Merker automa-
tisch geldscht.

B Beiallen Fehlern STL1-STL3 muss der STO-Merker mit der Riicksetzanweisung geldscht
werden, sodass hier die Einstellung von Pr. 06-44 unwirksam ist.

m ~ Programmierbarer Ausgang 1 (Relais 1)

Werkseinstellung: 11

m ~ Programmierbarer Ausgang 2 (Relais 2)

Werkseinstellung: 1

m ~ Programmierbarer Ausgang 3 (MO1)

Werkseinstellung: 0

02-17 ~ Programmierbarer Ausgang 4 (MO2)

Werkseinstellung: 66

Einstellun- . .
gen 66: Schaltlogik des SO-Ausgangs (Schliel3er)
68: Schaltlogik des SO-Ausgangs (Offner)
Einstel- . .
lungen Funktion Beschreibung
66 Schaltlogik A des SO-Ausgangs Sicherheitsausgang (Schlielerkontakt)
68 Schaltlogik B des SO-Ausgangs Sicherheitsausgang (Offnerkontakt)

Tab. 14-3: Schaltlogik des Sicherheitsausgangs SO
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Sicherheitsfunktion STO Parameter

B Die Werkseinstellung des Versidrive i C2 von Pr. 02-17 (MO2) ist 66 (Schlief3erkontakt). Die
Einstellung der programmierbaren Ausgénge wurde um die zwei Einstellungen 66 und 68

erganzt.

Status des Sicherheitsausgangs

Antriebsstatus SchlieRer (N.O.) Offner (N.C.)
(MO = 66) (MO = 68)
Normalbetrieb Offen Geschlossen
STO Geschlossen Offen
STL1-STL3 Geschlossen Offen

Tab. 14-4:  Schaltlogik des Ausgangs MO2

00-04 ~  Multifunktionsanzeige

Werkseinstellung: 3

Einstellun-
gen

45: Hardware-ID

00-04 = 45 Hardware-1D

14-6 PETERES



Verlauf der STO-Betriebssignale Sicherheitsfunktion STO

14.5 Verlauf der STO-Betriebssignale

14.5.1 Normalbetrieb

Sind die Eingdnge STO1-SCM1 und STO2-SCM2 eingeschaltet (kein STO) erfolgt der Betrieb
des Frequenzumrichters entsprechend des RUN/STOP-Befehls (Abb. 14-4).

RUN-Signal RUN STOP
Status STO1-SCM1 EIN (keine STO-Funktion, Pr. 06-44 = 0)
Status STO2-SCM2 EIN (keine STO-Funktion, Pr. 06-44 = 0)
FrequenzuranLll'ich;ﬁré Betrieb Ausgangsabschaltung
image_13-4

Abb. 14-4: Signalverlauf bei Normalbetrieb

14.5.2 STO - Pr. 06-44=0 - Pr. 02-35=0

Werden die Eingdnge STO1-SCM1 und STO2-SCM2 wahrend des Betriebs ausgeschaltet,
wird die STO-Funktion aktiviert und der Frequenzumrichterausgang schaltet unabhangig vom
RUN-Befehl ab (Abb. 14-5).

RUN-Signal RUN

l STOP I RUN

Status STO1-SCM1| AUS EIN AUS | §
Status STO2-SCM2 | AUS EIN | AUS i i
Frequenzumrichter- Y ) oo s abschaltun , .

ausgang etrie gang 9. v

image_13-5

Abb. 14-5:  Signalverlauf bei Einschalten von STO1-SCM1 und STO2-SCM2
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Sicherheitsfunktion STO Verlauf der STO-Betriebssignale

14.5.3 STO - Pr. 06-44=0 - Pr. 02-35 =1

Dieser Signalverlauf entsprichtim Wesentlichen dem Abschnitt 14.5.2, allerdings ist nun Pr. 02-
35 = 1. Liegt der RUN-Befehl weiterhin an, lauft der Umrichter wieder an, nachdem das Reset-

Signal geschaltet wurde und kein STO-Status vorliegt.

RUN-Signal [ RUN : ' RUN
Status STO1-SCM1 | AUS EIN AUS i
Status STO2-SCM2 | AUS EIN AUS ;
: :Ausgangs- E
Frequenzumrichter-
d ausgang | Betrieb | abschaltung Betrieb

y
| Reset

Reset-Signal

image_13-6

Abb. 14-6: Signalverlauf bei Einschalten von STO1-SCM1, STO2-SCM2 mit Pr. 02-35 = 1

14.5.4 STO - Pr. 06-44 =1
RUN-Signal [ RUN | |sTop RUN
i : A
Status STO1-SCM1 [ AUS EIN AUS i ;
Status STO2-sCM2 | AUS [ EIN AUS i §
Frequenzumrichter- Yy : i :
ausgang | Betrieb Ausgangsabschaltung : Betrieb

image_13-7

Abb. 14-7: Signalverlauf bei Einschalten von STO1-SCM1, STO2-SCM2 mit Pr. 06-44 = 1

14 -8 PETER B~

eeeeeeeeee



Verlauf der STO-Betriebssignale

Sicherheitsfunktion STO

14.5.5 STLA1
RUN-Signal | ryn | | STOP [ RuN
Status STO1-SCM1 __AUS [EIN |_AUS i
Status STO2-SCM2 | _EIN_ | i §
Frequenzumrichter- L ( E E
ausgang Betrieb | Ausgangsabschaltung i v
image_13-8
Abb. 14-8: Signalverlauf bei Einschalten von STL1
14.5.6 STL2
RUN-Signal| RuN E | STOP | RUN
Status STO1-SCM1| EIN i i i
Status STO2-SCM2 | AUS EIN ] _AUS : :
Frequenzur:tzlscgéirg- Betrieb | Ausgangsabschaltung i v
image_13-9
Abb. 14-9:  Signalverlauf bei Einschalten von STL2
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Sicherheitsfunktion STO Neue Fehlercodes fiir die STO-Funktion

14.6 Neue Fehlercodes fiir die STO-Funktion

Letzten Fehler speichern
Vorletzten Fehler speichern
m Drittletzten Fehler speichern
m Viertletzten Fehler speichern
m Finftletzten Fehler speichern
m Sechstletzten Fehler speichern

Einstellun-
gen

72: Interner Hardware-Fehler Kanal 1 (STO1-SCM1) (Signalverlust STO1)

76: STO (Sicher abgeschaltetes Moment)
77: Interner Hardware-Fehler Kanal 2 (STO2-SCM2) (Signalverlust STO2)
78: Interner Hardware-Fehler Kanal 1 und Kanal 2 (Signalverlust STO3)

Fehlercode Bezeichnung Beschreibung

76 STO Sicher abgeschaltetes Moment ist aktiviert
STL1
72 (STO1-SCM1) Interner Hardware-Fehler STO1-SCM1
77 Silc Interner Hardware-Fehler STO2-SCM2
(STO2-SCM2)
78 STL3 Interner Hardware-Fehler STO1-SCM1 und STO2-SCM2

Tab. 14-5: Fehlercodes

Alte/neue Steuerplatine und alte/neue E/A-Karte:

Versidrive i C2 Firmware v1.12 Firmware v1.20

Steuerplatine v1.12 + alte E/A-Karte (ohne STO-Funktion) O.K. O.K.
Steuerplatine v1.12 + neue E/A-Karte (mit STO-Funktion) Fehler Fehler
Steuerplatine v1.20 + alte E/A-Karte (ohne STO-Funktion) Fehler Fehler
Steuerplatine v1.20 + neue E/A-Karte (mit STO-Funktion) Fehler OK

Tab. 14-6: Lauffahige Kombinationen von Steuerplatinen und E/A-Karten
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Sicherheitsfunktion STO

15 PTC-Anschluss

10 VDC

Der PTC ist grundsatzlich zwischen einem Analogeingang und

der zugehorigen Masse anzuschliefRen. -Rser

Dabei kann sowohl der AVI, der ACI als auch der AUI-Eingang verwendet
werden. Wenn der Eingang AClverwendet wird, ist der linke der

drei DIP-Schalter fur das Signalformat auf die rechte Position (0-
10V) zu stellen.

-PTC

Zwischen 10VDC und der entsprechenden Analogklemme ist ein
Serienwiderstand anzuschlieBen und die folgenden Parameter

= VFD

ACM

einzustellen:
Widerstand/ PTC fest am Motor PTC nachgerustet
Parameter (drei Wicklungen) (1 Wicklung)
Rser 8,2 kQ 3,3kQ
P03.00/01/02 6 6
P06.29 Funktion nach Funktion nach
Bedarf Bedarf
P06.30 241 22 4

Serle C2
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